Icindekiler

ONSOz

ISISO 6000/6100 serisi inverter satin aldiginiz igin tesekkir ederiz.

Yuksek performans ihtiyaglarini karsilamak icin, ISISO 6000/6100 serisi ceviriciler
dusik hizda ve dislik giriilta ile yiksek tork elde etmek icin manyetik aki vektor
kontrol yontemi kullanir. Dahili PID fonsiyonu ile kapali gevrim PID islemini kolayca
yapabilirsiniz. ISISO 6000/6100 inverter, ileri otomatik tork ihtiyaciniz dahil birgok
kontol yontemi ile 36 ariza korumasi ve uyari islevleri icerir. RS485 arayiizii ve
operasyon esnekligi ile parametreleri online olarak izleyebilir ve degistirebilirsiniz.
Buna ilaveten, enerji tasarrufu ile ¢alisarak motor gig faktoriini ve verimliligini azami
6lctide gelistirir. 1ISISO 6000/6100 serisi inverterler, tekstil makineleri, gida isleme,
cimento, iplik dokuma ve boyama, metalurji, demir-celik ve diger makine gibi hemen
hemen tiim motor siiris uygulamalari igin uygundur.

inverter genis hiz ayar araligi, kararl calisma, yiiksek dogruluk ve giivenilir
performansa sahiptir. Bu inverterler yaygin olarak elektrik enerji tasarrufu
uygulamasinda kullanilabilir. Eger operasyonda ¢6ziilemez bazi sorunlar varsa, en
yakin bayilere veya teknik servis merkezine basvurun veya dogrudan firmamiz ile
irtibata geciniz. Kullanici ve Griin giivenligini saglamak icin, litfen inverteri
kullanmadan 6nce kullanim kilavuzunu dikkatle okuyun ve ileride basvurmak icin
kilavuzunuzu dogru yerde muhafaza ediniz.

Bu kilavuzda yer alan bilgiler dnceden haber verilmeksizin degistirilebilir.
Kullanim, kablolama, montaj ve devreye alma 6ncesinde kullanma talimatlarina
uymaniz, trliniin dmrini uzatir ve kullanici glivenligi saglar.

Uygulama sirasinda tahrik yik durumuna ve kullanma kilavuzuna uymaniz 6nemle
gerekmektedir.




Tehlike!

Bu sistem 400 Volt’a kadar ylksek gerilim igerebilir. Bu ylizden
¢alisma gerilimi araliginda ciddi yaralanmalara ve 6limcdl
sonuglara yol agabilir. Sadece uzman teknik personel tarafindan
kablolanmalidir.

Lutfen kablolama ve inceleme yapmadan 6nce gui¢ devresini
kesin. Enerjiyi kestikten sonra baski devre karti ve inverter
icerisindeki donanimlara miidahale etmeden 6nce kart Gzerindeki
bitin led isiklarin sondiiglinden ve parameter ekrani tizerindeki
yazilarin silindiginden emin olunuz. Isiklar séndiikten sonra 5
dakika bekleyin ve 6lgi aletiniz ile kontrol ederek enerjinin
tamamen kesildiginden emin olunuz. Aksi takdirde ciddi elektrik
carpmalarina neden olabilir.

Kesinlikle AC gii¢ kaynagini, motorun baglanacagi UV,W
terminallerine baglamayiniz.

inverter kullanilacagi zaman diinyada gegerli IEC536 Sinif 1, NEC
ve diger ilgili standartlara uygun olarak dogru ve guivenilir bir
sekilde topraklanmalidir.

Uyari!

inverter karti (izerinde yapilacak kablolama ve ekipman
degisiklikleri sonrasinda olusacak yangin, elektrik carpmasi ve
yaralanmalaradan dretici firma sorumlu tutulamaz.

Vicut izerinde olusacak ciddi statik elektrik hasarlari igin alan
etkili transistor ve diger hassas elementlere (PCB, IGBT modul
vb...) kesinlikle dokunmayiniz.

Dikkat!

Her an okumak igin acik tlim isaretleri ve etiketleri temiz tutun ve
kayip ya da yipranmis isaretleri hemen degistirin.

inveteri kullanacak kisilerin kolayca ulasabilmesi icin kullanma
kilavuzunu cihaza yakin yerde muhafaza ediniz.

Her hakki sakhdir.

Bu belgedeki icerikler dnceden haber verilmeksizin degistirilebilir.

Eger Urlnlerimizin kullanimi ile ilgili herhangi bir soru ve sorun varsa, bayilerimizle
veya bizimle irtibata geginiz.

Urlinimiizi gelistirmek tzere énerilerinizi bekliyoruz.
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-Boliim 1- Teslimat Bilgileri

1.1 Ambalajdan Cikarma

Biitiin inverterler teslimat 6ncesi gerekli testlerden gegmektedir. Uriin agildiktan sonra

dikkatsiz tasima sonucu olusabilecek hasarlari kontrol ediniz. Eger bir sorunla
karsilagirsaniz satici firma ile irtibata geginiz.

1.2 Adlandirma Kurali

Uriintin adlandirma kodlari asagida belirtildigi gibidir:

T T 77T 7T T
I A
/ l L4 Y

Seri Kodu Nominal Voltaj | Motor Giicii Uygulama Ek Ozellik Ek Ozellik
15150 6000 sz: Tekfaz 220V R75: 0.75kW G:Genel B:Frenli ’
- = X:Standart ti

15150 6100 2: Ugfaz 220V 7TR5: 7.5kW P:Karesel Tork Yiikii Esas tip P
3: Ugfaz 380V 075: 75kW V: Standart tip
Duvara monte

i:Dar gdvde

Notlar; 1.) Eger kullanicinin 6zel ihtiyaglari varsa, teknik gereklilikler olarak belirtiniz.
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1.3 inverterin isim Levhasi

inverterin modelinin ve nominal degerlerinin yazili oldugu levha sag alt kdsededir.
Asagidaki sekle bakiniz:

ISISO
MODEL: 8000-35R5GB/37R5PB «——— [nverter modeli
POWER: 5.57.5kW <« inverter ¢ikis giicii

INPUT:  3AC 380-440V 15.5/20.5A 50/60Hz <— Nominal giris gerilimi, akimi ve frekansi
OUTPUT: 3AC 0-440V  13/17A  0-850Hz* Motor ¢ikis gerilimi, akimi ve frekansi

s o [ RN — ko Nomars
DIC: 1224 AA16376038094

Inverter Isim Levhasi
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Bolim 2 — Kablolama ve devreye Alma

2

2

.1 Dis Boyut ve Montaj Boyutu (Bakiniz Ek 1)

.2 Montaj Yeri Gereksinimi ve Yonetimi

A Dikkat!

- inverteri kapagindan tasimayin. Kapak inverterin agirhgini tasiyamaz ve diismesine
neden olabilir.

- Litfen inverteri saglam bir sekilde montaj ederek calistirin.

- Su sizintisinin olabilecegi yerlere cihazi baglamayin.

- Vida, pul ve diger yardimci metallerin invertere girmesine izin vermeyin. Aksi
takdirde kisa devre ile olugabilecek arizalara hatta yanginlara yol agabilir.

- Eger inverter lizerindeki parcgalar tam degilse, olusabilecek problemlerden dolayi
inverteri ¢alistirmayin.

- Cihazi dogrudan giines 15181 altinda monte etmeyin,aksi halde cihaza zarar
verebilir.

- PB (+) ve (-) terminallerini kisa devre etmeyin aksi takdirde cihaz bozulabilir.

- Kablo papuglari ana terminallere sikica bagli olmalidir.

- Kontrol terminalleri disindaki TA, TB, TC terminallerine sebeke gerilimi (220 volt ve
Ustd) uygulamayin.

Lutfen uygun ¢alistirma ve cihaz kullanimi igin asagidaki talimatlara uyunuz.

2.2.1 Kurulum Yeri

Montaj yerinin asagidaki 6zelliklere uygun olmasi gerekmektedir:

iyi bir kapali ortam havalandirmasi.

Ortam sicakligr: -10 °C ~ 40 °C. Eger ortam 40 °C’den daha yiiksekse inverterin
saglikl calismasi icin cebri sogutma yapilmalidir .

Nem %95’in altinda olmali, havada yogusma olmamalidir.

inverteri tahta ve diger yanici maddeler iizerine montaj etmeyiniz.

Direkt giines 1sigindan muhafa ediniz.

Toz, metal tozu, korozif gaz ve yanici gaz bulunan ortamlara monte etmeyin.
Kurulum yeri saglam ve titresimsiz olmalidir.

Parazit ve elektromanyetik dalga yayan cihazlardan uzak tutulmalidir.

Cihaz ¢ok ylksek irtifada da calistirilmamalidir. Zira 1000 mt. tizerinde sicaklkla
paralel olarak akimda da azalma olacaktir.
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2.2.2 Ortam Sicakligi

inverterin calisma giivenirligini arttirmak icin havalandirmanin iyi oldugu ortamlara
monte edilmeli, kapali ortamlarda kullanilan inverterlerin iyi bir sogutma ile 40 °C
altinda tutulmasi saglanmalidir.

2.2.3 Onleyici Tedbirler

inverterin kurulum asamasinda lizerine metal parcalarin diismesini 6nlemek Gzere bir
koruyucu kullanin ve kurulumdan sonra bu koruyucuyu kaldirin.

Ortam sicakligi 40 °C’'nin tizerine ¢iktiginda ve ig sicakhk ¢ok yukseldiginde, cihazin
koruma zarini kaldirin. Striictintin icine disebilecek kigik pargalara karsi dikkatli olun.

2.3 Kurulum YonU ve Alani

Bu serideki inverterlerde cebri sogutma icin fanlar kullanilmisir. Etkili bir sogutma
cevrimi i¢in sekil 2-1'deki gibi inverterler diger cihazlardan ve duvarlardan belli
araliklarda bosluk olmasi gerekmektedir.

120mm or above

!

120mm or above

Sekil 2-1 Kurulum Yoni ve Alani

2.4 Ana Devre Baglantisi

2.4.1 Ana Devre Terminallerini Diizenleme ve Kablolama
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L N + PB U \ VvV @

© @ © @ @ -@-

Gig _ Frenleme Motor Toprak
Kaynagi Direnci Kablosu

Sekil 2-2 S2R4GB~S2R75GB Ana Devre Baglantisi

Tablo 2-1 S2R4GB~S2R75GB Ana Devre Terminal Fonksiyonlari

Terminal Sembolii Terminal ismi ve fonksiyonu
L,N Monofaze 220V AC besleme gerilimi terminali
+, PB Fren direnci igin ayrilmis terminal
uU,V,W Trifaze AC motor ¢ikis terminali
PE Topraklama terminali
R/L. S T/N — + PB U V W

s "\ e NS N N

/1 A N AN AN N
-\-]? %}J {F @ _&) {: -%}:
\ / 1 U/ \ / "
N NN NN

Giig Kaynad ‘ FE;_enIerpe ‘ Motor ‘ '&oz:’ak
irenci ablosu

Sekil 2-3 S21R5GB~S22R2GB Ana Devre Baglantisi
Tablo 2-2 S21R5GB~S22R2GB Ana Devre Terminal Fonksiyonlari

Terminal Sembolii Terminal ismi ve fonksiyonu

L,N Monofaze 220V AC besleme gerilimi terminali
+, PB Fren direnci icin ayrilmis terminal
- DC negatif bus ¢ikis terminali

10
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uUyvw Trifaze AC motor ¢ikis terminali

PE Topraklama terminali

R/L S /N — + PB U V W
N N N N N e N P
& © @ & @ © @ @& @)

‘ Glig Kaynag Frenleme | Motor Topraklama
Direnci Badlantisi

Sekil 2-4 3R75GB/31R5PB~3004GB/35R5PB Ana Devre Baglantisi
Tablo 2-2 3R75GB/31R5PB~3004GB/35R5PB Ana Devre Terminal Fonksiyonlari
Terminal Sembolii Terminal ismi ve fonksiyonu

L, N Trifaze 220V AC besleme gerilim terminali
+, PB Fren direnci icin ayrilmis terminal

- DC negatif bus ¢ikis terminali

u,v,w Trifaze AC motor ¢ikis terminali

PE Topraklama terminali

11
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S T — Pl */m B2 U V W
DI D!
R

R
B
=
3
@

Kablosu
DC Fren cekirdek ve
reaktor Direnci

ekrani
Gii¢ Kaynagi Motor

[
]
B
A K[M/\ Topraklama

Sekil 2-5 35R5GB/37R5PB~3015GB/3018PB Ana Devre Baglantisi

Tablo 2-4 35R5GB/37R5PB~3015GB/3018PB Ana Devre Terminal Fonksiyonlari

Terminal Sembolii Terminal ismi ve fonksiyonu

R,S,T Trifaze 220V AC besleme gerilim terminali
P1,+/B1 Harici DC reactor terminali

+/B1, B2 Harici fren direnci direnci

- DC negatif bus ¢ikis terminali

uvw Trifaze AC motor ¢ikis terminali
PE Topraklama terminal

Dikkat: DC reactor bagh degilse verilen bakir cubukla "P1" ve "+ / B1" uglarini kisa
devre ediniz.

12
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T _ -_P1_ + U V W
' SIEIEIEIE
;@;-

/7

L/\‘ Kablo
P — —*
i Frenleme Ekrani
Ulnitesli
.. . Frenleme DC
Mot
Giig kaynadi Direnci otor

R S T - Pl

18| &

b * L/\i Kablo
e Frenleme Ekrani
Ulnitesli
.. . Frenleme DC
Gl kaynag Direnci Reaktdr Motor

Sekil. 2-6 3018G/3022P~3055G/3075P Ana Devre Baglantisi

13
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Tablo 2-5 3018G/3022P~3055G/3075P Ana Devre Terminal Fonksiyonlari

Terminal Fonksiyon

R,ST Trifaze 380V AC besleme giris terminali
P1,+ Harici DC reactor terminali

- Harici DC negative bus terminali
u,v,w Trifaze AC motor ¢ikis terminali

PE Topraklama terminali

Dikkat: DC reactor bagh degilse verilen bakir cubukla "P1" ve "+ / B1" uglarini kisa
devre ediniz.

Ana Besleme Motor Cikiglar
- PT + U v N
x‘yc @JO @)O s) o D, o 0, o
or || let e i I @
I [@l | o K
A ‘ | RN
Fren
Unitesi
Giig Kaynagi [an | DC Motor
Direnci Reaktdr

Sekil. 2-7 3160G/3185P~3355G/3400P Ana Devre Baglantisi

14
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Ana Besleme

Motor Cikiglar

- P1 + ] '
e, [e],, [l 2lg Yy
2 1o0 1ol & 1

L

&

@®

A

Giig Kaynagi

Fren

Unitesi

[ I Dc Motor

Fren .
Direnci Reaktdr

Sekil. 2-8 3400G~3500G Ana Devre Baglantisi

Tablo 2-6 3160G/3185P~3500G Ana Devre Terminal Fonsiyonlari

Terminal Fonksiyon

R,S, T Trifaze 380V AC besleme giris terminali
P1,+ Harici DC reactor terminali

- Harici DC negative bus terminali

U Vv,w Trifaze AC motor cikis terminali

PE Topraklama terminali

Dikkat: DC reactor bagli degilse verilen bakir cubukla "P1" ve "+ / B1" uclarini kisa

devre ediniz.

15
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2.4.2 Ana Devre Baglanti islemi

Motor, ileriye ddnme komutu aldiginda dogru yonde déniip donmedigini kontrol ediniz.
Eger geri yonde doniyorsa motor ¢ikis terminallerindeki (U, V, W) kablolarindan
herhangi ikisini yer degistirmeniz yeterli olacaktir. Donme yoniinii kablolara miidahale
etmeksizin P2.33 parametresini degistirerek de belirleyebilirsiniz.

Yanhslikla ¢ikis terminaline giris glic kablosunu baglamayin. Aksi takdirde cihaz
ekipmanlari zarar gérebilir. Cikis terminallerinin toprakli olmadigindan kesinlikle emin
olunuz. Hat ve gii¢ kablolarinin inverter ile temasa gegmesini engelleyiniz. Topraklama
hattinin ‘PE’ terminaline bagh oldugundan emin olunuz. 380 volt sinifindaki
topraklama direnci 10Q’un altinda olmalidir. Ve cihaza baglanacak topraklama hattinin
yuksek gerilim igeren diger cihazlar ile (kaynak makineleri gibi) paylasilmamasi gerekir.
"Ek 3 Ana Devre Cikis Kablo Se¢imi"nde belirtildigi gibi topraklama kablosu kullanin ve
mimkin oldugunca kisa olmasini saglayin.

iki veya daha fazla inverter baglanacagi zaman topraklama kablolarinin topraklama
hattina dogrudan baglanmasi gerekmektedir. Dogru ve yanlis topraklama baglantilari
icin sekil 2-9’daki baglantiya bakiniz...

Dogru Inverter I Inverter Inverter
Inverter Inverter
Sekil. 2-9 Topraklama Baglanti Metodu

Dikkat: Notr noktasi yildiz baglanti kullanilarak topraklama hattina baglanmamalhidir.

Yanlis Inverter

inverterdeki ¢ikis dalga formunun PWM dalgasi olmasindan dolayi gii¢ faktoriini
dizeltmek igin ¢ikista kondansator veya yildirim varistori kullaniimasi inverterde
hasara sebep olabileceginden dolayi bu ekipmanlari ¢ikardiginizdan emin olunuz..

Eger inverter ile motor arasinda kontaktor kullanilacaksa inverter ¢alismadan 6nce
cikisa bagh olan agma-kapama ekipmanin galisma aralig1 kontrol edilmelidir.
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Parazit Yayilimina Karsi Onlemler: Cikis parazit yayihmini engellemek icin giiriilti
filtresi ve ekranl motor kablolari kullaniimali ¢ikis topraklama terminali yukarida
gosterilen dogru topraklama metodu ile topraklanmalidir. Cikis gii¢ kablolariyla sinyal
kablolari arasinda en az 30 cm. bosluk olacak sekilde mesafeyi ayarlayin.

RFI Yayihmina Karsi Onlemler: Giris-cikis kablolari ve inverterin kendisi radio frekans
yayilhimin baglica sebepleridir. Bunun igin inverterin kendisi giris ve gikislari glirtltu
filtresi kullanilarak, kablolar ise metal ekranli segilerek RFI yayiliminda azalmaya
gidilebilir. Yanisira inverter ile motor arasindaki kablonunda olabildigince kisa
olmasina 6zen gosterilmelidir. RFI yayilimina karsi alinacak énlemler sekil 2-10’da

resmedilmistir.
Metal kablo ekrani

Topraklama

Giiriilti nverter Giiriilti ]
Filtresi Filtresi [ ]

Sekil. 2-10 Radyo Frekans yayilimina karsi 6nlem

inverter ile motor arasindaki mesafenin belirlenmesi...

inverter ile motor arasindaki mesafenin artmasi, tastyici frekansin artmasina ve daha
fazla harmonigin kablolarca taginmasina yol agacaktir. Kagak akim ve harmonik gibi
cihazlara zarar verecek unsurlarin ortadan kaldiriimasi i¢in optimum bir mesafenin
ayarlanmasi gerekmektedir.

inverter-motor ve tasiyici frekans arasindaki iliskinin mesafe olarak tayini Tablo 2-7’de
gosterilmigtir.

Table 2-7. inverter-motor ve tasiyici frekans arasindaki iliskinin mesafe olarak tayini

Inverter ve motor < 50m 50~100m > 100m
arasindaki mesafe
Taslyici frekans < 8 kHz << 4 kHz << 2 kHz
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2.5 Kontrol Devresi Baglantilari

2.5.1 Kontrol devresinde terminal fonksiyonlari

ﬂ‘ |_ n_kr u \U U\ ‘;‘ U/ 'L

W0ALAR WX B M BB
AOL GAD 485+ 485~ COM 247 D0 A 0
Sekil. 2-11 SZR4GB“$2R7SGB KontroI.Devresi Terminallerinin Diizeni

OO OO0 DODODD
 — R S— N S— ] S— N, — S— ) S— S— ) S— [ —
OO DDDDDDDD
1ov | Aot oNp| x1 [ x2 X3 | x4 | x5 [Ta | TC |
ATL[ AT2[4854485-{com[PLC |24V DO | TR

Sekil. 2-12 S21R5GB~3004GB/35R5PB Kontrol Devresi Terminallerinin Dlizeni

DOOOODOOOOODOO DOOD
QODDDDDODDDDD [©DD
| 10v]a01[oNp[a02] x1 [ x2 [com| x5 |xe [ x7 | x8 [cow[po|  [71a|TB|TC|
[a11[A12[GND [485+a85{ X3 [ x4 [24v[PLC]coMeME] vi[v2 | [BRA[BRB[BRC]

Sekil. 2-13 35R5GB/37R5PB~3500GB Kontrol Devresi Terminallerinin Diizeni

Kontrol terminallerine baglanacak kablolarda gerilim diisimlerinden dolayi olusacak
sinyal bozuklugu inverterin verimli calismasina engel olacagindan dolayi kullanilacak
sinyal kablolarinin uzunlugu en fazla 50m. olamli ve gli¢ kablolariyla arasinda 30cm.
bosluk birakilmalidir. Analog giris ve cikis sinyalini baglamak i¢in STP (ekranh ¢ift
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bikimlu) kablo kullanmayi deneyin.

e  Kontrol Devresi Terminallerinin Fonksiyonu
Tablo 2-8 Kontrol Devresi Terminallerinin Fonksiyonu

Kategori

Terminal

isim

Fonksiyon

Ozel Durum

Analog giris

All

Analog giris 1

Al2

Analog giris 2

Anma giris gerilim/akim.
Gerilim veya akim giris
modu SW1 ile segilebilir.
Varsayilan mod Voltaj
giris modu.Ayar araligi
icin P4.00~P4.10
ayarlanmahdir. (GND
terminaline referans
toprak baglanir.)

Girig voltaj aralig::
o~i10Vv

(Giris direnci: 100 kQ(
Giris akim araligi:
0~20 mA

(Giris direnci:500Q)

Analog gikis

AO1

Analog cikis 1

Toplam 12 gerilim/akim
sinyal ¢esidi saglar.
Gerilim/akim ¢ikis modu
SW2 ile ayarlanabilir.
Varsayilan mod voltaj
¢ikis modudur. Ayar
arahgiigin P4.17
parametresi
ayarlanabilir. (GND
terminaline referans
toprak baglanir.)

AO2

Analog ¢ikis 2
(sadece
35R5GB/37R5
PB~3500G
modelleri igin)

Toplam 12 gerilim/akim
sinyal ¢esidi saglar.
Gerilim/akim ¢ikis modu
SW3 ile ayarlanabilir.
Varsayilan mod voltaj
cikis modudur. Ayar
araligi icin P4.18
parametresi
ayarlanabilir.  (GND
terminaline referans
toprak baglanir.)

Cikis akimi arahgi:
0/4-20 mA

Cikis voltaj araligi:
0R-10V
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fonksiyonlari igindir.
(Ortak terminal PLC’dir)

Kategori [Terminal | isim Fonksiyon Ozel Durum
485+ RSA85+ Standart RS-485 o
haberlesme arabirimi
RS485 ,
GND'’ye
© haberlesme . .
£ L baglanmamalidir. Cift
g arabirimi blkimlu ekranli
o | 485- RS485-
=] kablo kullaniimalidir.
T
Cok Optik izolator giris
fonksiyonlu direnci: R=3.9 kQ
X1 . . . .
1.giris Cok fonksiyonlu Maximum giris
terminali agma-kapama giris frekansi: 400 Hz
Cok terminali olarak Giris voltaj araligr:
2 fonksiyonlu tanimlanabilir. B6lim 0~30V
2.giris 5.4’e bakiniz. (P3 grubu) | |24V +24v
s terminali Bollim 5, giris terminal +PLC +5V
= Cok fonksiyonlari igindir. I
= fonksiyonlu (Ortak terminal PLC'dir) | & Ilm
S | X3 . Xi
= 3.giris 5 COM
= terminali
oo
>
g S2R4GB~3004GB/35R5P | In
= B modeli igin X4 ve X5 S2RAGB~3004GB/35R
2 Cok .. . .
= . coklu giris fonksiyonu 5PB modelinde
L fonksiyonlu C . . .
= X4 4 giri icin ortak terminaller Maksimum giris
=4 8 § . olup yiksek frekansli frekansi: 50 Hz
terminali . . s .
darbe girisi olarak Girig gerilim arahg:
kullanilabilir. 0~30v
35R5GB/37R5 In 35R5GB/37R5PB
PB~3500G modellerinde | ~3500G:
coklu giris fonksiyonu Optik izolator giris
Cok i . . A
. icin ortak terminallerdir. | direnci: R=3.9 kQ
fonksiyonlu e ) . L
X5 5 giri Boliim 5.4’e bakiniz, Maksimum giris
8 § . Bollim 5 giris terminal frekansi: 400 Hz
terminali

Giris gerilim aralig:
0~30v
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Kategori [Terminal | isim Fonksiyon Ozel Durum
Cok fonksiyonlu
Cok L o .
fonksivonlu agma-kapama giris Optik-izolator girig
6.iri ¥ terminali olarak direnci: R=3.9 kQ
X6 tjmfnali tanimlanabilir. Bolim Maksimum giris
(sadece 5.4’e bakiniz. Ayrintilar frekansi: 400 Hz
bolim 5’tedir. (Ortak Giris voltaj araligi:
35R5GB/37R5 terminal PLC'dir) 0~30V
PB~3500G)
Cok
fonksiyonlu
7.giris X7 ve X8 gok
| X7 terminali fonksiyonlu ortak giris
KT} (sadece terminalleridir. Ayrica
2 35R5GB/37R5 | yiiksek frekansli pals Maksimum giris
g PB~3500G) girisi olarak da frekansi: 50 KHz
g» Cok kullanilabilir. BolIGm Giris voltaj araligi:
zb fonksiyonlu 5.4’e bakiniz. Ayrintilar 0~30V
S 8.giris bélim 5’tedir. (Ortak
= | X8 terminali terminal PLC'dir)
v
S (sadece
= 35R5GB/37R5
& PB~3500G)
Optik izolator cikisi.
Cok fonsiyonlu gikis pals Alillk kollektor devresi
ikisi olarak da :; Iein voltaj araligi:
= Acik kollektér | kulanilabilir. Blim 3 J &t
2 | DO L , ov~26V
© ¢ikis terminali | 5.4’e bakiniz. Ayrintilar .
£ e e g Maksimum kesme
£ bolim 5’tedir. (COM
= L akimi 50mA.
i} referans terminalidir.) .
= Cikis frekans araligi:
3 0~50 KHz
T% iki yonli acik Cok fonksiyonlu Optik izolator cikisi.
= kollektor gikisi | agma-kapama cikis islem voltaj araligi: 0
—=
s | Y1 Y1 (sadece terminali olarak V~26 V
% 35R5GB/37R5 | tanimlanabilir. Bolim Maksimum ¢ikis
© PB~3500G) 5.4’e bakiniz. akimi: 50 mA
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Kategori Terminal | isim Fonksiyon Ozel Durum
iki yonli acik (Ortak terminal Kullanilan metotlar
kollektor ¢ikisi | CME’dir) igin P3.14~P3.15
Y2 Y2 (sadece parametrelerindeki
35R5GB/37R5 aciklamalara bakiniz.
PB~3500G)
TA-TB: Normalde
TA kapali;
TA-TC: Normalde
Cok fonksiyonlu réle acik.
E .| eikigi olarak Kontaklarin
2|8 Fm?lramf”ab' kullanilabilir. B&lim kapasitesi:
g Ir role glias! 5.4’e bakiniz. Ayrintilar | 250 VAC/2 A
= bslim 5'tedir. (COsd=1)
= TC 250 VAC/1 A
2 (COS®=0.4)
e 30VDC/1 A
BRA-BRB: Normalde
BRA kapali,
BRA-BRC: Normalde
Programlanabi | Cok fonksiyonlu role acik.
é lir réle gikisi cikisi olarak Kontaklarin
£ | BRB (sadece kullanilabilir. B6lim kapasitesi:
% 35R5GB/37R5 | 5.4%e bakiniz. Ayrintilar 250 VAC2 A
% PB~3500G) b6lum 5’tedir. (COsS®=1)
% 250 VAC/1 A
s | BRC (COS®=0.4)
e 30VDC/1 A
& Harici cihazlar igin +10V | Maksimum gikis
g 10V +10V %ug glc kaynagi sag'lar.' aklmlf 30 mA, N
° kaynagi (Referans terminali Maksimum gerilim
< GND’dir) 12Volt'tur.
(G]
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Kategori [Terminal | isim Fonksiyon Ozel Durum
Harici cihazlar igin +24V
24V +24V giic gu¢ kaynagi saglar. Maksimum g¢ikis
kaynagi (Referans terminali akimi 200 mA.
COM’dur)
Dahili 24 V. gli¢
kaynag! ile 6nceden
kisa devre edilmistir.
Notlar:
S2R4GB, S2R75GB
modelinde bu fonksiyon
yoktur.
Asagidaki modellerde
Gok Cok fonksiyonlu bu fonksiyonu
PLC fonksiyonlu girislerin ortak terminal kullanmak i¢in, kontrol
girislerin ortak fonksivonu terminalinin sol
terminali 4 tarafindaki JP1
koprisiind kaldirmaniz
gerekmektedir .
S21R5GB
S22R2GB
3R75GB/31R5PB
31R5GB/32R2PB
32R2GB/3004PB
3004GB/35R5PB
. COM ile igeriden izole
;10\/ %uc; Analog sinyal ve +10V edilmistir.
GND a::/naglnln glic kaynaginin referans | +10V,Al1,AI2,AO1(ve
:zr‘:?::“dir terminalidir. ya AO1,A02) icin
' ortak terminaldir.
Ejjr:/agé:j:ln Diger terminaller ile GND ile igeriden izole
(¢(0]\Y/ baglantili olarak S
ortak . edilmistir.
s kullanilabilir.
terminalidir.
_ YlveY2 Coklu fonksiyon Y1 ve COM ile 8nceden kisa
’?Cvo ;;|k|§|§r|r|1.|;1.orta§ Y2 cikislarinin ortak devre edilmis olan
5 CME eec;mmal ir(sa terminalidir. CME iceride ise COM
< 35R5GB/37R5PB (COM ile kisa devre ve GND ile izole
(G ~35006G) edilmistir.) edilmistir.
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Kategori [Terminal | isim Fonksiyon Ozel Durum

Kablodaki koruyucu o ]
katmanin topraklanmasi Ana devre icindeki PE
ici , i terminaline baghdir.

Topraklama icin kullanilir. Analog sinyal g

PE L kablolarinin, RS485 (S2R4GB, S2R75GB

Terminali S
haberlesme kablosunun ve | islevi olmayan
motor kablosunun modelleridir)
koruyucu katmani baglanir.

2.5.2 Kontrol Devresini Kablolama

eAnalog giris terminalini kablolama

Al1/AI2 giris terminallerini giris voltaji (0-10V) veya giris akimi (0-20mA) olarak se¢mek

icin SW1 sivicini ayarlamak gerekmektedir. Baglanti igin (Sekil 2-14)’e bakiniz:

Toprak

korumal kablo

SNL
AT1/ATZ . o
inverter H H
W
@D FE L -
ATl AT2

Sekil 2-14 Analog input terminali baglanti diyagrami

® Analog ¢ikis baglanti terminali

S2R4GB~3004GB/35R5PB modellerinde analog ¢ikis terminali olan AO1’e analog
metre baglandiginda farkli fiziksel degiskenler okunabilir. Cikis gerilimini (0/2-10V)

veya ¢ikis akimini (0/4-20mA) se¢mek icin SW2 sivicini ayarlamak gerekir. Baglanti igin

(Sekil 2-15)’e bakiniz:
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r S22 S8
f01/N2 al [\ )
inverter 0/2~+10v '
Or 0/4~20m
v
E &0 U O
| ool Al AR

Toprak korumah
kablo

Sekil. 2-15 S2R4GB~3004GB/35R5PB Analog ¢ikis terminalleri baglanti semasi

Farkh fiziksel degiskenleri gostereceginden dolayi, 35R5GB/37R5PB~3500G
modellerinde AO1 ve AO2 gikiglarina analog metre baglanabilir. Bu gikislardan
(0/2-10V) veya (0/4-20 mA) degiskenlerinden secim yapmak icin SW2 ve SW3 sivigleri
Sekil 2-16’daki gibi ayarlanmalidir:

r S SR
A01/R A A O
inverter 0/2--+10v '
Or 0/4~20mA v
@D
PE v O
____________ Al AR

Toprak korumal
kablo

Sekil. 2-16 35R5GB/37R5PB~3500G Analog cikis terminal baglanti semasi

Notlar:
1) SW1, SW2, SW3 to “I” akimi temsil ederken, “V” gerilimi temsil etmektedir.
2) Analog giris ve cikis kablolari dis cevreden kolayca etkilenip, gerilim ve akim
dislimlerine maruz kalacagindan dolayi kablolar mimkiin oldugunca kisa ve korumali
olmalidir.
3) invertere analog c¢ikis ekipmanlarindan herhangi biri baglandiginda, bunlardan
dolayi olusacak hata eylemi icin, bir adet 0.01~0.1uF/50V kondansatér veya bir adet
ferrite boncuk analog ¢ikis ekipmanlarina baglanabilir.
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® Seri Haberlesme Araylizii Baglantisi

Bu seri inverterler kullanicilar igin master ve slave olarak kullanmak tzere RS485
haberlegme arabirimi saglar. Bir ana bilgisayar veya PLC kullanilarak inverter
Uzerindeki degiskenler anlik olaark izlenebilir ve degistirilebilir. Boylece daha karmasik
islemler gergeklestirilebilir.

Ana PC .
RS232 (DB9) R5232/R5485  gevinicl
Pin NO. |Sembol gz;s:jsl Terminal Adi Agiklamasi
Shell PE _J _________ +5V 5V pozitif sinyali
Veri gond [TTTTTT T T T T T T T
2 RXD T TXD ergonderme || | inverter RS 485 !
3 TXD l J ‘ l RXD Veri alma i haberlesme arayiizii !
]
5 GND i i GND 5V negatif sinyal i !
4 DTR | ... y JE— :
‘erminal i
6 DSR 3 adi Agiklama '
9 RI Terminal adi Agiklama ! i
- — I RS485— | Negatif sinyal !
1 D Negatif sinyal RS485— W :
- RTS Pozitif sinyal RS485+ I}L R5485+ | Pozitif sinyal i
8 cts |

Sekil. 2-17 inverter ile ana PC arasindaki baglanti semasi

Birden ¢ok (Maksimum 31) inverteri RS485 ile haberlestirmek mimkin olmakla
birlikte, kablo baglantilarinin sistem icerisindeki haberlesme hatalarini azaltmak
amaciyla, STP (cift biikimlG ekranh) kablolarin kullaniimasi gerekir. Asagidaki sekilde
ornek bir haberlesme baglantisi gosterilmistir.

Inverter

PLC Inverter Inverter

485+ 485- SG 485+ 485- GND 485+ 485- GND

485+ 485-

Shielded wire

Sekil. 2-18 PLC ve inverter arasi haberlesme baglantisi

Ana bilgisayar veya PLC master olurken bu seri inverterler slave olarak haberlestirilir.
Bilgisayar kullanildiginda master ve bus protokoll arasinda RS232/RS485 ceviriciler
kullanilmalidir. Eger PLC master olarak kullaniliyorsa slave ve master terminallerini
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ayni adlarda olanlari birlikte olacak eskilde baglayiniz.

S2R4GB~3004GB/35R5PB gibi birkag inverter RS485 ile baglandigi zaman kullanima
gore bus protokolerinin uzak iki ucuna sonlandirici direnci takilmasi gerekmektedir.

35R5GB/37R5PB~3500G modelinde birden ¢ok inverteri RS485 haberlesmesi ile
baglamak gerekirse, sekil 2-19’da gosterildigi gibi SW4 ikiz sivicini ‘ON” moduna almak
gerekir.

SW4

ON

i

1 2
RS485

Sekil. 2-19 SW4 sivigleri

Eger hala haberlesme saglanamadiysa asagidaki yonergeleri isleme alabilirsiniz:

1) PLC veya ana bilgisayarin AC beslemesini glic kaynagindan izole ederek ayrica
verebilirisiniz;

2) RS232/RS485 dondstirich kullanildiginda ve ayri bir glic kaynagi ile giiclendirilmesi

gerekiyorsa, optik-izolatorli donistiirtic tavsiye edilir;

3) Haberlesme kablosuna toroid bobini takmak veya kosullarin izin verdigi 6lglide
taslyici frekansi azaltmak da olasi haberlesme sorunlarini ¢ggzmede yardimci olur.

® Cok fonksiyonlu giris terminallerini kablolama

Inverter ¢ok fonksiyonlu giris terminalleri igin tam kopri dogrultma devresi kullanir.
PLC X1 ile X8 arasindaki girislerin ortak terminalidir(sadece
3R75GB/31R5PB~3004GB/35R5PB modellerinde X1 ile X5 arasinda). PLC
terminalinden akim akmasiyla olusacak besleme akimi igin (sekil 2-20)deki baglanti

uygulanmalidir.
- Baglantinin 1.metodu (Kuru Kontak)

1) Dabhili glic kaynagi kullanildigl zaman sekil.2-20’deki gibi baglanmalidir.
(Dikkat: PLC ve 24V birbirine bagli olmalidir).

27



Bélim 2 — Kablolama ve Devreye Alma

(sadece 3R75GB/31R5PB~3004GB/35R5PB modellerinde X1~X5 kullanihr)

2) Dahili bir giig kaynagi kullanilirsa, Sekil.2-21’deki gibi baglanmalidir. (Dikkat:
3R75GB/31R5PB~3004GB/35R5PB modellerinde PLC and 24V arasindaki
baglantinin (JP1) kesildiginden emin olunuz ve 35R5GB/37R5PB~3500G

modellerinde PLC ve 24V arasindaki baglanti kablosunu gikariniz.

@mj +24V

PLC

et
T LR N e

5VT

Sekil. 2-21 Harici gli¢ kaynagi kullanimi (sadece 3R75GB/31R5PB~3004GB/35R5PB
modellerinde X1~X5 kullanilir.)

- Baglantinin 2.metodu

1) inverterin dahili 24V gii¢ kaynagi kullanildiginda ise sekil. 2-22’de gériildiigi gibi

NPN transistoriin emitter ucuna bagli harici kontrolor ile kullanihr.
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Harici

com
Kablo ekranini topraklama

Sekil. 2-22 Sirlictiniin dahili gii¢ kaynagini kullanarak yapilan baglanti yontemi
(sadece 3R75GB/31R5PB~3004GB/35R5PB modellerinde X1~X5 kullanilir.)
3) inverterin dahili 24V gii¢ kaynag kullanildiginda ise sekil. 2-23’de gérildigi
gibi NPN transistoriin emitter ucuna bagli harici kontrolér ile kullanilir.
(Dikkat: 3R75GB~3004GB ve 35R5GB/37R5PB~3500G modellerinde PLC ve
24V arasindaki baglantiyi kesiniz. Kisa devre terminalleri PLC ile COM’dur).

External

I PE
E—

Sekil. 2-23 Akis baglanti ydntemi ile inverterin dahili +24V gii¢ kaynagi ile yapilan
baglanti metodu (sadece 3R75GB/31R5PB~3004GB/35R5PB X1~X5 kullanilir.)
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4) Kaynak baglanti yontemi ile harici glic kaynagi baglama yontemi (Dikkat:
3R75GB~3004GB ve 35R5GB/37R5PB~3500G modellerinde PLC ve 24V

arasindaki baglanti kesilmelidir.
Harici kontrolor

Kablo ekranini topraklama

Sekil. 2-24 Kaynak baglanti metodu ile gli¢ kaynagi baglama (sadece
3R75GB/31R5PB~3004GB/35R5PB modellerinde X1~X5 kullanilir.)

5) Akis baglanti metodu ile harici glic kaynagi baglama (3R75GB~3004GB; ve
35R5GB/37R5PB~3500G) modellerinde PLC ve 24V arasindaki baglantiyi

kestginizden emin olunuz.

Kablo ekranini topraklama

Sekil. 2-25 Akis Baglanti Metodu (sadece 3R75GB/31R5PB~3004GB/35R5PB
modellerinde X1~X5 kullanilir)
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® Cok fonksiyonlu ¢ikis terminal baglantilari

1) Cok fonksiyonlu gikis terminallerinden DO anahtarlama olarak inverterin
dahili 24V gii¢ kaynagini kullanabilir. Sekil 2-26’da baglantisi gosterilmistir.

5V

24V
R —eL
relay
DO
CoMm

Sekil. 2-26 DO anahtarlama ¢ikiginin 1.baglanti metodu

2) Cok fonksiyonlu gikis terminallerinden DO anahtarlama g¢ikisi sekil 2-27’de
goruldigu gibi harici glic kaynagi (9-30V) ile kullanilabilir.

5V

F&la

24V
DC9~30V o
=
+7
relay
COM

Sekil. 2-27 DO anahtarlama cikisinin 2.baglanti metodu
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Bélim 2 — Kablolama ve Devreye Alma

3)

Cok fonksiyonlu ¢ikis terminalleri / Darbe cikis terminali DO sekil 2-28’de
oldugu gibi +24V dahili gli¢ kaynagiyla kullanilabilir.

il
C

B q
Sl

+24V
Tﬂﬂ.i
+24V
H 47K
DO .
con| [BEEE
1 Dijital
frekansmetre

Sekil. 2-28 DO pals gikisinin 1. baglanti metodu

4)

Cok fonksiyonlu ¢ikis terminalleri / Pals ¢ikis terminali DO Sekil 2-29’da

oldugu gibi harici (9-30V) glg kaynagiyla da kullanilabilir.

+24V

>24V !

4.7K

?V
|
L

Dijital
frekansmetre

Sekil. 2-29 DO pals ¢ikisinin 2.baglanti metodu

20730V
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5) Cok fonksiyonlu gikis terminallerinden Y1 ve Y2 sekil 2-30’da oldugu gibi
dahili 24V gi¢ kaynagiyla kullanilabilir.

24V R
5V —Lmi
relay
Y1,Y2
E&in
CME
COoM

Sekil. 2-30 Cok fonksiyonlu gikis terminalinin 1.baglanti metodu
(sadece 35R5GB/37R5PB~3500G modelleri igin)

6) Cok fonksiyonlu ¢ikis terminallerinden Y1 ve Y2 sekil 2-31’de oldugu gibi
harici (9-30V) gii¢ kaynagi ile kullanilabilmektedir.

24V
5V L

DC9~30V

Ezﬁ KL Y1,Y2 @

relay ] %Z
CME

COM e

Sekil. 2-31 Cok fonksiyonlu ¢ikis terminalinin 2.baglanti metodu
(sadece 35R5GB/37R5PB~3500G modelleri icin)
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® Role cikis terminalleri TA, TB, TC and BRA, BRB, BRC dir.( 35R5GB/37R5PB~3500G
modellerinde ise sdece BRA, BRB, BRC'dir.)

Eger inverterlere bir endiktif yik (réle veya kontaktor gibi) baglanirsa, elekromanyetik
dalgalanmayi 6nleyici devre kullaniimalidir, RC tersleyici devre, yildirim varistorii veya
bir volan diyot gibi... (Kullanilan DC elektrik-manyetik devreye ve montaj sirasinda
devre elemanlarinin kutuplarina dikkat edilmeli.) Tersleyici komponentler miimkiin
oldugunca role ve kontaktorlere yakin olmalidir.

Notlar:

24V ve COM terminallerini asla kisa devre etmeyiniz, aksi takdirde kontrol karti zarar
gorebilir.

Lutfen kontrol terminallerine baglayacaginiz kablolari cok gekirdekli ekranli veya cok
telli (1mm Ustlinde) kullaniniz.

Ekranli kablo kullanildigl zaman kablonun son uglarindaki baglanti noktalarinda ekran
kismini inverter tzerindeki PE ucuna baglayiniz.

Kontrol kablolari ana devre ve gig kablolarina en az 30 cm. uzakta olacak sekilde
baglanmalidir. (glic kaynagi kablolari, motor kablolari, réle kablolar ve kontaktoriin
kablolari dahil). Kablolarin birbirlerine verecegi zarari en aza indirmek igin kablo
yayihmini birbirlerine dik olacak sekilde yapinz.

® Klavye Arayuzi

Klavye arayizi ile inverter arasindaki baglanti sekil 2-32’de gosterildigi gibi 8pin olan
CN2 konnektoriine gosterildigi sirayla baglanir. Kullanicilar bu arayiiz kablosunu siparis
edebilir veya kendileri de yapabilirler. Klavye uzatma kablosu 15metreden daha uzun
olmamalidir. Aksi halde diizglin ¢alismayabilir. (R2R4GB~3004GB/35R5PB modellerinin
orjnal klavyelerini ¢cikarmak, diizglin calismamasina sebep olabilir.)
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Tabio 2-9 T568B Standart bagtant

kablo ¢ifti 3
kablo cifti 2 ”;af‘t’i’f’l kablo cifti 4 Number Ezlrcrjsr)ondmg
1 Turuncu/Beyaz
2 Turuncu
3 Yesil/Beyaz
1.2 3 7 8 4 Mavi
Tttt : o
6 Yesil
15688 7 Kahve/Beyaz
8 Kahve

Sekil 2-32 Klavye Arayiizii CN2 konnektori

Klavye arayiizii ile kontrol karti arasindaki kablo super-five-class denilen CAT5
kablosudur. RJ-45 arayuizii ile baglanti ydontemi her iki tarafin da EIA/TIA568B standardi
ile baglanmasina olanak saglar. Eger ihtiyag olursa kullanicinin kendisi de yapabilir.

Notlar:

1. Klavye araylzii baglanti kablosunun her iki tarafininda tablo 2-9’da gosterildigi gibi
takili oldugundan emin olun. Aksi takdirde klavye dogru calismayabilir.

2. Klavye uzatma kablosunun 1mt.den daha uzun kullanilmasi durumunda ekranl gift
bikimli ag kablosu kullanmak gerekir, ayni zamanda kablonun her iki tarfindaki
RJ45 soketlerinin metal govdeli olmasina ve ekranin bu metal gévdelere
baglanmasina dikkat edilmelidir. Aksi takdirde klavye ile inverter iletigimi
bozulabilir.

3. Kesinlikle klavye uzatma kablosunun 15 mt.den daha uzun olmadigindan emin olun
zira klavye dogru ¢alismayabilir.
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2.6 Temel GCalisma igin inverter kablolama

Monofaze
220V
50/60HZ

Cok fonksiyonlu giris 1- "

Cok fonksiyonlu giris 2~

Cok fonksiyonlu giris 3~

Cok fonksiyonlu girig 4-

Cok fonksiyonlu girig 5

0~50Khz Yuksek hizli
Pals girig sinyali
Enkoder girig sinyali A

m T

Potansiyometre (direnci
500 Q’dan buyik olmalidir.)
0~10V voltaj sinyali
0~20mA akm sinyali

24V
PLC

710V
T AIl
T AI2
T GND

PE

Fren Direnci
(harici 6zellik)

SK2  GND®
o/a=20m 15 40
{0

0/2~10V V
Ao1 PE
24V¢
DO
CcoM
PE

SW1
1 0~20mA
\ 0~10V
ATl AT2

—

O

485+
485-
GND

TA
B
TC

S2R4GB~S22R2GB baglanti diyagram
Sekil. 2-33 S2R4GB~S22R2GB modelleri igin baglanti diyagrami (S2R4GB ve S2R75GB
modellerinde PLC terminali yoktur)

Analog ¢ikis
0/4~20mA akim
0/2~10V gerilim

Frekans metre

(Agik kollektor gikist)
Cikis 0 ~50KHz

Yiksek hizli pals girigi

Programlanabilir
Role gikigi

Standart RS485
Haberlesme portu
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Yiksek hizli pals girigi
Max. giris frekansi:

Kesici
Glg kaynagi R%
3—faz SH/
380V T e
50/60HZ
PE

Cok fonksiyonlu

Fren direnci
(opsiyonel baglanti
Harici baglanir. )

girig'l N

Cok fonksiyonlu

giri/y2 [

Cok fonksiyonlu

girig-3 1

Cok fonksiyonlu

Cok fonksiyonlu

I
girig 4| |
girig 5| |

[}

1
Vol
\ o

Frekans ayar
potansiyometresi
(Giris direnci>500Q)

24V
PLC

0/4-20mA IE 0

0/2-10V

1
1 0~20mA
v ol o~10v

ATTAI2
D

SW2  GNDY

24V
DO

1

1

L
COM
PE)—T

B

r TA
B

oP1C

4854\~ fr}
4857 1/
GND

Motor

Ground

Analog ¢ikis
0/420mA akim
0/210V  gerilim

Acik kollektor pals

cikis terminali 00-50Khz

Frekans metre

Programlanabilir
Role ¢ikist

RS485
haberlesme
araylizu

Sekil. 2-34 3R75GB/31R5PB~3004GB/35R5PB modelleri igin baglanti diyagrami
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DC reaktér

Fren Direnci

(opsiyonel 6zellik)
(harici baglanir)

P
MC
-
Gii¢ Kaynag! R 1/ q
3-faz S X
380V T———— —
50/60HZ PE
E 24V "
. GND i
PL(/ JWS 1§ [
. . SW2 SW3 i
Gok fonksiyonlu giris 1 //\‘ 0/4~20mA 1/l AO1 \\ }
Cok fonksiyonlu giris 2 || X1 0/2-10V CHC A0
Cok fonksiyonlu giri}3 ( \ X2 A01A02 PE >_T
Cok fonksiyonlu giriyl [ X3 E‘ N
Cok fonksiyonlu giri§/5 ; ; X4 i ]2)(4)\[ “' |
Cok fonksiyonlu giris6 | | X5 a ® ‘ V) )
Cok fonksiyonlu giris 7 1 J%e =1 COM'J Y
ok fonksiyonlu giri &3 |
yor £ TP XT 1 PE
Cok fonksiyonlu giris8 | | 8 "  Outputl
\ / J / \0utput2
COM Y2 ‘{‘_?7
PE CME &%
Yiksek hizli pals girig ,\ L oay CoM T
Max girls o o " \‘ > COM PE
frekanst — » X7
50KHz T 0 Ei BRA
Frekans referanst LO BRB
LoV O® BRC
Frekans ayar 1 P AILL W @ TA
potansiyometresi 8~§8¥A }‘ i A2 1 0~20mA ; 1
(Giris rezistans L v el o~10v 8
5500 Q) W GND  AT1 AI2 P 1C
b opg o m 485+ Ak
OFF 485- v
RS485 GND 94

Analog ¢ikis
0/4~20mA  akim
0/2~10V gerilim

Acik kollektor pals
Cikis terminali 0~50KHz
Frekansmetre

Cift yonlt agik
kollektdr ¢ikist

Ortak terminal

Topraklama

Programlanabilir
Role ¢ikist

Programlanabilir
Role ¢ikisi

RS485 haberlesme
araylizu

Sekil. 2-35 35R5GB/37R5PB~3015GB/3018PB modellerinde baglanti diyagrami
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DCL DC reaktdr
(harici baglanir.
3132G/3160P igin)

Fren direnci
Fren Unitesi

MC
Gug kaynagi RH Motor
3-faz SH/
380V T e
50/60HZ
£ L Ground
24V
GND
PLC o QY
N SW2 Sw3 L Anal k
Gok fonksiyonlu giris1 [\ 0/4~20mp 1Y Ao1 0/4~20mh  okam
Cok fonksiyonlu giri},z / ‘\ X1 0/2-10V CHC 2029 0/210V gerilim

Cok fonksiyonlu giris:3 | | X2 A01A02 PE

Cok fonksiyonlu giris-4 ,‘ “ i: E o4ve
[ |
—
[

Acik kollektor pals

Cok fonksiyonlu giris-5 DO © ¢kl terminali 0~50KHz

X5 ® |
Cok fonksiyonlu girisg6 6 = oo COM® Frekansmetre
Cok fonksiyonlu giris7 L \‘ X7 [ Jey PE
Cokfonksivonlu 895811 g y] o—~outputl Cift yénli agik
1 & 1 Output2 Kollektdr cikist
T ggM Y2 w\‘ i
Y CMES j—v\—/ri Ortak terminal
Yiksek hizli pals girigi = 24V coM T
gaxkgiris Eulinl ] :()ggM PE Topraklama
rekKansi: [

50KHz T P X8
PE BRA
I Pogramlanabilir

Frekans Referansi [ | BRB

RO O Réle cikigi

10V BRC
Frekans ayar P ATl Nl 51y N
potansiyometresi > a2 1 m 0~20mA P[ogramlanablllr
(Giris direnci v 0~10V ’: B Réle ¢ikigi
55009 ) GND AT1 AT2 o® e
QW. e
"o N
ON m A85% [k RS485 haberlegme
OFF 485~ e arayuzi

RS485GND

Sekil. 2-36 3018G/3022P~3500G modellerinde baglanti diyagrami
D Notlar:

1. Analog sinyal girisleri Al1/AI2 (voltaj veya akim) olarak SW1 siviciyle secilebilir,
fabrika ayarlarinda voltaj olarak secilidir. Ayar araligi i¢in P4.00~P4.10 izlenmelidir.
2. 10V kontrol devresi ¢ikisinin maksimum ¢ikis akimi 30mA dir .

3. PLC ve 24V terminal arasindaki kisa devre bakir cubugu sikica bagh olmalidir.
(3R75GB/31R5PB~3004GB/35R5PB modellerinde JP1 ile; 35R5GB/37R5PB~3500G
modellerinde PLC ve 24V arasindaki kisa devre bakir barasiyla bagli olmahdir)

Aksi takdirde X giris terminalleri dlizglin calismayabilir.
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2.7 Kablolamada Dikkat Edilecek Hususlar

Motor kablolarini baglarken veya sokerken inverterin giris gerilimini kestiginizden
emin olunuz.

inverterin tam olarak kapandigina emin oldugunuzda giris besleme ve motor
kablolarini s6klp takabilirsiniz.

Eger harici olarak (fren Unitesi, reaktor, filtre) gibi ekipmanlar eklenirse, eklenen
ekipmanlarin izolasyon direncini test edin ve 4MQ’un altinda olmadigindan emin
olun.

Giris sinyal kablosunu veya frekansmetre kablosunu ekranli kullanmanizin
yaninda, ana devrenin kablolarindan uzak ve dikine olacak sekilde kullanin.

Diger kablo veya cihazlardan gelen sinyallerin hata olusturmasini engellemek igin
ana devrede kullanilan kablolarin ekranl olmasina ve 50mt.’den kisa olmasina
dikkat ediniz.

Kullanilan ekranlh kablolarin metalik tabakalarinin diger sinyal kablolarindaki
ekranlarla yada diger ekipmanlarin iletken kisimlariyla kisa devre olmadigina
emin olunuz.

Tim kablolarin dayanma gerilimi inverter icin belirlenen gerilim sinifiyla
eslesmesi gerekir.

Gerilim kagaklarindan olusabilecek kazalari 6nlemek amaciyla kontrol devresi
terminalindeki ‘PE’ ve ana devredeki ‘PE’ topraga baglanmali ve bu topragin diger
ekipmanlarin topragindan izole edilmesi gerekir. Ana devrenin topraklama
kablosunun capi en az ana devrede kullanilan kablolarin ¢aplarinin yarisi kadar
olmalidir. Kablolama islemi bittikten sonra baglanti yerlerini ve kablo uglarinin
iletken kisimlarinin vidalara sikica baglandigindan emin olunuz.
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Bolim 3 Calistirma

1. inverterin 6n kapagini kapattiktan sonra giris giic kaynagini
acin. inverter enerijiliyken 6n kapagi kaldirmayin.

2. Deneme fonksiyonu segildiginde, kapandiktan hemen sonra
yeniden galisma ihtimalinden dolayi invertere veya yike
yaklagmayin.

Tehlike

1. invereter bir fonksiyon ayarlanarak stop butonuyla
durdurulacag gibi, ayrica bir acil stop butonuyla da
durdurulabilir.

2. Motor veya makineyi ¢alistirmadan 6nce hizli calistirmanin
verecegi zarardan dolayi ilk calisma araligi iyice
belirlenmelidir.

3. Calisma sirasinda sinyalleri kontrol etmeyin.

4. Tim inverter parametreleri 6nceden fabrikada
ayarlanmistir. Gerekli olmadikga ayarlari degistirmeyin. Bu
uyarilara uyulmamasi ciddi ekipman hasarlarina ve
yaralanmalara yol agabilir.

Dikkat

3.1 Klavye Fonksiyonu

inverter klavyeleri farkli dis 6lgiilere sahip olabilir. Ancak bunlarin hepsinde tus vurus
dizileri ve LED display aynidir. Ayrica bunlarin isletilmesi ve fonksiyonlari da ayni. Her
klavye 4 dijit 7 segment led monitor, 9 tusvurusu islemi, bir dijital encoder ve sekiz led
gostergesi vardir (durum gostergesi igin 5, birim endikasyonu igin 3). Kullanici bu
klavye ile inverterin fonksiyon ayarlarini yapabilir, calisirken ve dururuken durum
izlemesini yapabilir.
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3.1.1 Genel Klavye Kullanimi

Durum gostergesi
Led ekran -

Ekranda her fonksiyonun
degeri, cikis frekansi ve
akimi izlenebilir.

e EEZETa

Déniis hizi rimin

| Akm Yizde

dogr

isal hiz misn

Gerilim

——»  Arttirma yoni

Programlama butonu jleg——

| 5 Eksilime yoni

|Sh\ﬁ +7 —b| Enter butonu

Ayarli butun parametreler
) i STOp s gorindr ve istenilen
Start butonu - RESET parametreler dedistirilir.
Run butonuna basildiktan

sonra yesil led 1siklar yanar |

Stop/Reset butonu

A

Jog butonu

Yon degistirme butonu e

Sekil 3-1 Diizen ve Klavye islevi

Klavye lzerindeki 5 durum gostergesi: RUN, FWD, REV, REMOTE and TRIP. RUN isigi
inverter galisiyorsa yanacaktir; FWD isi81 motorun ileri yonde hareketinde ve REV 11§
da geri yondeki hareketinde yanacaktir. REMOTE 15181 inverterin klavye izerinden degil

de uzaktan kontroll saglandiginda yanacaktir. TRIP ise ariza durumunda yanacaktir.
Detayli bilgi igin béliim3-3’de yazan agiklamalari okuyun.

Durum izlemesi sirasinda, LED mevcut izlenen igerigi gdsterir. inverterde anormal bir
durum oldugunda ekranda uyari verir ve hata kodunu gosterir. Normal bir durumda
ise inverter tarafindan segilen parametreyi gosterecektir. Detaylar i¢in tablo 3-1'de
gosterilen acklamalari okuyunuz. Programlama durumunda LED 3 adet men gosterir:
Fonksiyon grup meniisi, fonksiyon kodlari menisu ve foksiyon parametre meniisu.
Fonksiyon grup meniisiinde, Ornegin LED ‘PO’ fonksiyon meniisii igerisinden ‘P0.0’
menUsini o menide de igerigi 6rnegin ’50.00’ gibi gdsterecektir.
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Table 3-1 LED izleme mendleri

(Siztéeri izleme Nesnesi (Birim) ga;;::;n[::ri:;?unda
PC.01=1 | Kompanzasyon 6ncesi ¢ikis frekansi (Hz)

PC.02=1 | Aktiel ¢ikis frekansi (Hz)

PC.03=1 | Cikis akimi (A)

PC.04=1 | Ayarlanan frekans (Hz) izin var
PC.05=1 | Motor dénus hizi (r/min)

PC.06=1 | Ayarlanan hiz (r/min) izin var
PC.07=1 | Dogrusal ¢alisma hizi (m/s)

PC.08=1 | Ayarlanan dogrusal hiz (m/s)

PC.09=1 | Gikis glcu (birimsiz)

PC.10=1 | Cikis torku (%)

PC.11=1 | Cikis voltaji (V)

PC.12=1 | Bus voltaji (V)

PC.13=1 | Al1(V)

PC.14=1 | AI2 (V)

PC.15=1 | Analog PID geribeslemesi (birimsiz)

PC.16=1 | Analog PID beslemesi (birimsiz) izin var
PC.17=1 | Harici sayag degeri (birimsiz)

PC.18=1 | Terminal durumu (birimsiz)

PC.19=1 | Akttel uzunluk (m)

3.1.2 Tus fonksiyon agiklamasi

inverter klavyesi (izerinde 9 adet tus vurusu yapilir. Her bir tus islevi tablo 3-2’de
tanimlanmistir.
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Table 3-2 Tus fonksiyon agiklamalari

key Name of key Key functions

Programlama durumuna girmek ve ¢gikmak.
izleme durumundan programlama durumuna
gecmek icin PRG/ESC tusuna basin. ilk basista
fonksiyon grup mentsine girilir, “ENTER”
tusuna basildiginda fonksiyon kodlarina girilir.
Fonksiyon parametrelerine girdikten sonra;
Programlama/Cikis | “PRG/ESC” tusuna basilar fonksiyon kodlari
ESC meniisiine doniiliir, sonra fonksiyon grup
mendisine, sonrada durum izleme ekranina
dondalir.
Bir inverter arizasi durumunda “PRG/ESC”
tusuna basilirsa klavye fonksiyon grubu
menisiine geger. Ayni islev uyari durumunda da

gecerlidir.
Programlama durumu alt mendsiine girer.
Enter Fonksiyon parametre meniisiindeyken set

degerini kaydeder.

Programlama durumunda fonksiyon kod
numarasini ve degerini degistirebilir. Parametre

Arttirma ayar durumunda igerigi veya parametre
(saatydniine) numarasini arttirmak icin topuzu biraz
Dijital /amN, déndiirmek yeterlidir.
Enkoder . izleme durumunda ise klavye etkin olarak
¥ =\ ayarlanirsa topuzu cevirerek PID hiz ayari, dijital
. + .
. frekans ayari ve PID ayari arttirilabilir.
Eksiltme ‘UP’ tusuyla ayni isleve sahip olmakla berab
(saatydniitersine) tusuyla ayrjl |§ eve sahip o ma a beraber
farkh olarak degeri arttirmak yerine
Fa\
. azaltmaktadir.

Programlama durumunda, set edilmis veri
Shift !gerlsmdekl deglstlrll'mls bitler Se§I|e'bI|II’.

Izleme durumunda, izleme nesnelerinden ¢ikis
akim ve frekansi segilebilir. (4 dijit)

Klavye modunda iken, bu tusla yavas ¢calisma

JoG
Jog moduna girilir.
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key Name of key Key functions
Calistirma Klavye kontrol modunda, bu tus invertere

calismasi igin start verir ve ¢alisma moduna alir.

Yon degistirme Bu tus motor dénis yoninin degistirilmesi igin
kullanilir. Detayli bilgi icin P0.05’e bakiniz.

Klavye kontrol modunda, bu tug inverteri
durdurmak igin kullanilir. Hata olustugu
Stop/Reset ¢ . e
zamanda hata temizlemek ve normal ¢alisma
durumuna gegmesk igin kullanilr.

3.1.3 Dijital LED ve Gostergelerin Tanimi

inverter klavyesi lizerinde yedi segment dért dijit ekran bulunur. Ayni zamada 3 adet
birim, 5 adet durum gostergesi icin Led i1siklar mevcuttur. Bu dort dijit gostergeden
izleme nesnesini, fonksiyon parametre degerlerini, hata kodlarini ve uyari kodlarini
gorebilirsiniz. Ug birim gostergesinin 7 ayri kombinasyonu vardir ve her bir
kombinasyon tek br birime karsilik gelir. Kombinasyonlar ve buna karsilik gelen birimler
asagidaki gibidir:

N e I e o B R oA

[ ! ® A i A oA %; ‘1} A
. s o m l., - o |'\|-. | ﬁ\ n I.. | ..\LL ﬁ\LI_ ﬁ, s qﬁ.-\- 1 l.. .
no unit Hz A W rfmin mis % PID
¥ oN ® OFF

Sekil 3-2 Birim gostergelerinin kombinasyonlari ve anlamlari

Bes durum gostergesinin dort dijitli ekran lizerindeki durumu ve her bir gdstergenin
anlami tablo 3-3’de gosterilmistir..

Tablo 3-3 Durum gostergelerinin agiklamasi

Gosterge Ekran durumu Gostergelerin anlami
RUN calisma OFF Durma
durumu ON Calisma
gostergesi Titresimli Sifir frekansta calisma
FWD ileri calisma | OFF Geri donme veya durma
yon gbstergesi | ON Stabil ileri ydnde ¢alisma
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Gosterge

Ekran durumu

Gostergelerin anlami

Hizli titresimli

ileri ydnde calismada kalkis-durus rampa siireci

Yavas titresimli | ileri yonde durusa gegme

OFF Geri yonde galisma veya stop
] ON Stabil geri yonde calisma
REV geri calisma — — ——
Hizh titregim Geri yonde galigmada kalkis-durus rampa sireci

yoOn gostergesi

inverter durusa gegtiginde ve ileri ydnde calisma

\¢ titresi .
avas titresim ayarlandiginda

TRIP hata OFF Normal
gostergesi Yavas titresim | Hata

OFF Klavye kontrol durumu
REMOTE komut ON Terminal kontrol durumu

modu gostergesi

Yavas titresim | Seri haberlesme kontrol durumu

3.1.4 Klavye Ekrani Durumu
Bu serideki inverterler ¢alisma sirasinda iki durum igerir: Calisma ve calismama
durumlar

Calismama durumu: inverterin enerjilendikten sonra hic bir ¢alistirma komutu
almamasi veya inverter durdurma komutu ile durmasi durumudur.

Calisma durumu: inverterin enerjilendikten sonra galistirma komutu almasiyla gectigi
¢alisma durumu.

Bu nedenle klavye durum gostergesi, ¢alisma, durdurma, programlama, ariza ve uyari
durumlarini igerir.

®  Ekranin ¢alismama durumu

Eger inverter calismama durumunda ise ekranda 4 dijit gosterge durum parametre
degerlerini gosterir (6rnegin cikis frekansi). 3-2’deki sekle bakiniz. Birim gostergesi ise

parametrenin birimini gosterir. - tusuna basildiginda, klavye parametre grubu, PC
tarafindan segilen farkli izleme nesnelerinin degerini gosterir.

®  Ekranin ¢alisma durumu

Eger inverter etkin bir calisma komutu alirsa ¢alisma durumuna geger. Sonra
klavyenin 4 dijit ekrani calisma durumundaki parametre degerlerini gdsterir. Ornek
icin sekil.3-3-3 bakiniz. Birim gostergesi de calisma durumundaki parametrelerin

birimlerini gosterir. tusuna basildiginda klavye parametre grubu, PC tarafindan
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secilen farkl izleme nesnelerinin degerini gosterir.
®  Hata ve uyari durumu

inverter bir uyari sinyali gdnderecek olursa, uyari durumuna geger ve uyari kodu
yanip soner (6rnek i¢in 3-3-5’e bakiniz). Uyari sinyali sénerse uyari kodu keniliginden
kaybolur.

inverter bir hata sinyali génderecek oldugunda ise hata durumuna geger ve siirekli
hata kodunu gosterir.  Ayrica TRIP gostergesi yanacaktir (6rnek igin 3-3-6’ya bakiniz).

%3
tusuna basilsiginda, kullanici galismama durumundaki parametre degerlerini

gorebilir. Eger hata bilgilerinin detaylarini gérmek istenirse, tusuna
basildiginda, klavye programlama moduna gecerek detaylari gosterir, litfen PE
grubun parametre degerlerine bakiniz...

: 3

Inverteri resetleme islemi — tusuna basilarak veya kontrol terminallerinden
veya seri haberlesme lzerinden yapilabilir. Ariza sinyali hala varsa klavye ile hata
kodu goriintulenebilir ve TRIP 15181 yanar.
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REMOTE  TRIP . DR TR, E T N V  REMOTE  TRIP

3-3-1 Ekran enerjili durumda. 3-3-2 Ekran durma modunda 3-3-3 Ekran galisma modunda
Cikig frekansi 0.00Hz'dir. RUN yanmaz, FWD yavas yanar soner
REWOTE  TRIP

RUN yanar,FWD hizlanirken hizli yanip sc'»ne[

REV REMOTE TRIP

3-3-4 Ekran ¢alisma durumunda
RUN yanar, inverter set frekansini
gosterir and FWD devaml yanar

Sekil 3-3 inverterlerin baslangic, durma, ¢alisma, uyari ve kapanma durumlari

3-3-5 Ekran uyari durumunda 3-3-6 Ekran hata modunda
Uyar kodu yanar soner. Hata kodu gosterir ve TRIP yanar.

® Programlama Durumu

Durma, ¢alisma, hata ve uyari durumlarinda, tusuna basildiginda inverter
programlama durumuna gececek.(Kullanici parolasini ayarlamak icin bolim
5.16'da - PF.00’daki agiklamalara bakin.)

Programlama durumunda ¢ikacak 3 ekran mensi igin sekil 3-4’bakiniz.
Fonksiyon grup menisu, fonksiyon parametreleri numara bolimi ve fonksiyon

ENTER

parametre degerleri mensi tusuyla sirayla degisecektir. Fonksiyon
parametre deger menisiinde iken tusuna basildiginda degeri kaydedip,

baska bir menuye girmek icin PRG/ESC tusunu kullanin.
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parametre grup parametre kodu
numara menusl __numara mendisQ :
ENTER ENTER

parametre deder
menusu

Durma ve galisma |
durumlarinda ekran
parametre degeri
veya
ekran hata kodlan ve
uyar kodlari

- Izleme durumu -

programlama durumu

Sekil 3-4 Programlama durumunda ekran meniisu
3.1.5 Klavye Galisma Yontemi

Burada klavye ile inverteri ¢alistirmak igin bazi drnekler verilmistir:
Anahtarlama nesnelerini izleme:

LD '50_00\ H5.00 50.00 1440 1440

50.00 2.200
B - B - - - -
Lsley

Aktiiel ¢ikis - Kompanzasyon dneesi Cikis Frekans Matar Hiz

frekans: cilas frekans: doniis iz Ayarlama

ekran

Lzunluk
ayarlama

Alktiiel

akim uzunluk

ayarlama

Sekil 3-5 izlenen nesnelerin akis semasi

Frekans ayarlarinda ortak ¢alisma: (Ornegin 40Hz ile 50Hz arasinda ayar frekansini
degistirmek).

LED
akran | 0200 50.00 49.99 49.50 40.00 0.00
Buton K s o —
A - r 3 ¥ \ ¥
islevi | . — — Ty -
Gikis gevrildigi Dondirmeye Ma;z::;um Dénmeyi  oSn-sonra
frekansi Dijital enkoder sola ~ 2@Man devam It durdurdy  kendiliginden
cevrildiginde, frekans edildiginde 1qun l:gu gumuzda ©riinal izleme
klavye otomatik 0.01Hz 0.10Hz EZN?FEI;VE moduna geri
olarak frekans araliklarla miktarinca wsuna déner.
ayartamamoduna T gzamaye  pagidgmnda
gedir. yanip baslar. kaydeder.
soner. Frekansi
ayarlanir.

Sekil 3-6 Frekans ayarlama akis semasi
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Not:

Yukaridaki yéntem belirli bir frekans yonetmeliginin herhangi bir durum parametresi
icin ekranin ilk durumuna gore uyarlanmistir.

izleme durumuna gelindiginde ve izleme nesnesi PID déniis hizi veya analog PID

P~ a
beslemesi, dijital enkoder saga o veya sola ® cevrildiginde otomatik olarak
ayarlanan frekans degerini degistirir.

Parametre degerlerini ayarlamak: (Ornegin: degisiklik jog hizi igin 6.0 sn’den 3.2 sn.ye
kadar hizlandirilabilir)

o P0- ‘PZ‘UO‘ ‘PE.OI‘ ‘00%..0‘ 00?0\

I_3utor_1 M _PRG 4".\\ _.__| g . e Yam
islevi g ESC
izltme Proramlama 2 kere Basilirsa 1 kere Basilirsa 3 kere sola
dutumu durumunda  geyrildiginde parametre cevrildiginde parametre cevrilirse 3
ekran P2 grup kodu P2.01 grup deger numara
parametre grup menisiine numarasi meniisiine meniisiine dedisir
menlsi girer, bolimiine girer. girer
gider : .
P2- |P2.02 003.2 0030
L |

EE“ T
- - “ ENTER [P .t 4_ -

Parametre Degistirilen

amlame ; Yan
E)imr%r;mr:g:: grup degerleri . k'ez' _S_aga sonen |p| ]
durumundar maniistinden kaydeder ve cevrildiginde 2 " s.q
cikis ~ numara sagdaki ile
clkis parametre o
degisir degisirir

kodu numara
meniisinden
gikar

Sekil 3-7 Parametre ayarlari akis semasi
Not:

Fonksiyon parametre menistinde degistirilemez fonksiyon kodunu titresimsiz bir bit
gosterir olasi nedenleri sunlardir:

® Aktiel parametre 6l¢l degeri, calisma kayit degeri veya sabit degerleri
degistirmek yasaklanmistir.

® inverter calisma modunda iken fonksiyon parametreleri degistirilemez. Ancak
durma modunda degistirilebilir. Bu ylizden énceinverteri durdurmak sonra
parametreleri degistirmek gerekir.

®  Fonksiyon parametre degeri olan PF.01=1 or 2 oldugunda fonksiyon
paramtrelerini degistirmek yasaklanmistir. Bu parametre ¢alisma hatalarini
onlemek icin koruma islevini aktif eder. Koruma fonksiyonlarini degistirmek igin
PF.01 parametresi “0” yapilamali ve sonra fonksiyon parametreleri
degistirilmelidir.

® UP/DN aktif etme: UP/DN fonksiyonunu aktif etmek igin + tuslarina
5 sn. birlikte basilmahdir (sekil3-8’de 6rnegi gosterilmistir), eneriji kesildikten
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LED |

ekran
Buton
islevi

3

sonra sifirlanir. Ya da Pd.12 parametresi ayarlanarak UP/DN fonksiyonu aktif
edilebilir, Detayh bilgi icin Pd.12 fonksiyon paramtre agiklamasina bakiniz.

izleme veya alarm modunda: fonksiyonu ve durumunu korur.
Programlama modunda: ’UP' gibi davranir, 'DN’ gibi davranir.

tusuyla veya tusuyla 2sn. igin siirekli artis islevi devam ettirilir.(Ornekleme
islemi icin sekil.3-9’a bakiniz: Calisma komutu kontrol modu igin P0.04 = 0: klavye
LED

4: seri haberlesme)
0.00 ‘ -P0- ‘ ‘ -P1- 0.00 | -P0- ‘ P0.00 ‘ ‘ PO.04 ‘ ‘ 0 ‘
= 1 ekran
o PRG . .
B oo o -EB -0 -0-B

islevi

Birinci sevi shift ve jog Fonksiyon kodunu  jogtysu up  ENTER
irinci seviye tus! 5 i iy basildigind
avar mentsine  U51anna ssn. onaylayip ikinci islevi gorir asildiginda
i ris beraber seviyeye gecme " dkez P0.04 igine
Eiriz basildiginda P1 basildiginda girer
menlsine girer. PD.04's gecer

-PO- P0.04 4
= oo oo

Ayarlama modundan
Ayarlama Birincisevive  Degeri kaydedip P0.04 iceirisndeki

k
g3 madundan menisine ikinci seviye 4 degerini 0
cikis dénme meniisiine yapmak icin dért
disnme kez basilr
Sekil. 3-8 UP/DN aktif edilerek Sekil. 3-9 Klavye lizerindengalisma 6rnegi

calisma ornegi

.2 Calisma Komutu Modu Seg¢imi

Calisma komutlari inverterin ¢alisma ve durma yéntemlerini belirler. inverterde 3 adet
¢alisma komutu vardir:

® Klavyenin ¢alisma komutu: inverter

) R
. ’ , tuslariyla kontrol edilir.

® Kontrol devre terminallerinden ¢alisma komutu: terminaldeki FWD, REV, COM(2

telli kontrol modu): FWD, REV, Xi( 3 telli kontrol modu) girisleriyle kontrol.

® Seri haberlesme ile ¢calisma komutu: Bir PC veya PLC kullanilarak inverter ¢alisir

ve durur.

P0.04 degistirilerek haberlesme modu secilir. Fabrika ayarlarinda klavye kontrol
modu secilidir(P0.04=0). Eger terminalden kontrol edilmesi gerekiyorsa P0.04
icindeki veriyi 1veya2 yapmak gerekir. Terminal kontrol modundayken “STOP/RESET”
tusunu aktif etmek icin P0.04 igerigini ‘2, PC veya PLC seri haberlesmesi icinde
P0.04 igerigini 3 veya 4 yapmak gerekir.
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REMOTE 15181 yanmiyorsa ¢alisma kontroli klavye Gizerinden gerceklesiyor demektir.
REMOTE 15181 yaniyorsa kontrol terminalden saglaniyor eger titresimli yaniyorsa seri
haberlesme lzerinden kontrol ediliyor demektir.

3.3 Deneme isletimi

3.3.1 inverter calisma modu

inverter bes dizi calisma modu igerir: JOG calisma, PID kapali cevrim calisma, Salinim
frekansiyla ¢alisma, PLC ile programlanmis ¢alisma ve ortak ¢alisma.

. JOG
® JOG galisma: Inverter bir jog ¢calisma komutu aldiysa(6rnegin - tusuna

basildiginda) calismama durumunda, inverter P2.00 ve P2.02 fonksiyon
kodlarinda ayarlanmis frekans hizi kadar motoru déndurdr.

®  PID kapal ¢evrim galisma: Eger PID kapali gevrim ¢alisma modu P0.01=9 ise
inverter kapali gevrim ¢alisma modunu tercih etmektedir. Diger bir deyisle PID
ayarlari PID besleme ve PID geri beslemesi olarak ayarlanacaktir. (P7 grup
mendsiine bakiniz)

®  Salinim frekansi ile ¢alisma: Salinim frekansi ile calisma modu segiliyse (P0.01=10),
inverter salinim frekansi ile ¢ahisir. Salinim frekansi ile calismada parametre
ayarlari P6 grup parametreleriyle ayarlanir. Bir ¢cok fonksiyonlu terminal secilerek
degeri ‘46’ yapildiginda ve COM terminaline baglantisi yapildiginda salinim
frekans ¢alisma modu ‘reset’ olur. ( Ayrintilar igin bolim 4’te P3’e bakiniz.)

® PLC programi ¢alisma modu: PLC programi ¢alisma modu segiliyse (P0.01=8) PLC
¢alisma modu segenegini kapatir. Her adim dnceden tanimlanmistir(P5 parametre
grubuna bakiniz). Bir cok fonksiyonlu terminal secip degeri ‘43’ yapildiginda COM
terminaline baglantisi yapildiginda PLC programlama ¢alisma modu durur. Eger
ayni sekilde baglanti yapilip degeri ‘44’ yapildiginda ise PLC programlama galisma
modu sifirlanir(agiklamalar icin P3 grup menistne bakiniz).

®  Ortak calisma modu: Bu mod inverterin agik ¢evrim ¢alisma modudur. Ortak
¢alisma modu 7 adet ¢alisma modu igerir, klavye, terminal Al1, terminal Al2, pals
girisi, seri haberlesme, ¢oklu hiz ve UP/DOWN terminal ¢alismasi.

3.3.2 Calistirma Oncesi Kontrol

Kablolama ve terminal baglanti uygunlugu.
Kablo pargalari ve diger dokintilerin temizligi.
Vidalarin glivenli sekilde sikilmalari.

Motorun glivenli sekilde monte edilmesi.

Tldm 6gelerin dogru sekilde topraklanmasi.
Klavye ekranin enerji kontroli.
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3.3.3 Calisma Sirasinda Kontrol

Motorun sorunsuz dénmesi.

Motor déniis yoniniin dogru olmasi.
Motordaki anormal titresim ve giirGlti.
Hizlanma ve yavaslama diizglinlGgi.

Birim asiri yuk kontroli.

Birim gostergesi ve klavye ekranin dogrulugu.

Bu seri inverterlerde ¢alisma modunda ilerlemenin akis diyagrami (Sekil 3-10):

per ati on node of
inverter

Vb e frequency
runi ng

PLC term anl

acti ve RCrun ng ‘—»

Ternhanl functi on:
FCfr

->| Conman runni Ng ‘—»
setting acti ve

Sekil 3-10 inverterin ¢alisma modu
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3.3.4 Bir deneme calismasi

inverter enerjili ve calismaya hazir oldugunda teknoloji ihtiyacina gére klavuzda yazan
ana devre ve kontrol devresi ile ilgili talimatlara uyun. inverter giiciiniin dogru
oldugundan emin olun eger bir sorunla karsilagirsaniz acil olarak inverterin enerijisini
kesin.

inverter ¢ikis frekansini gdsterdiginde galismaya baslatilir. Klavye ekrani dogru bagli
degilse 5sn. sonra CCF2 hata kodu gosterecektir, liitfen klavyeyi yeniden baglayin.

Gug altindaki inverterin isletim slresci asagidaki gibidir:

[ Basla ]

)
.| Gerekli baglanti
durumu

hayir

3

b
Ekran hata
kodu CCf2

T

| Glig hatasi |
1

Giig baglant
hatasi. Kontrol edin

Giig agik

Sekil 3-11 inverter ¢alismasi akis semasi
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3.4 Klavye Atama

inverterin ilk 6nce 30Hz.’de ileri ydnde calistigini sonra ayni hizda geri yénde calistigini
varsayalim,

Klavye kullanimini aktif hale getirmek icin asagidaki adimlari atabilirsiniz:

Klavye kullanimi igin tipik bir calisma modeli:

Sekil 3-12 Klavye ile islem sirasi

Calisma ve Durma islemleri:

o -p0- | [P0.00) \éo.oo\ \::‘30_00\ P0.01]

-Po-| [0.00] |30.00| [3000 | 000

Tuslarin ¥
Cal\smaw;b g INTER [l ENTER [ .‘av ENTER ESC ’ E RUN ==-. m—b
izleme Programlama ] 3 Degisen Parametre il lleri G
Du durumuna T arametreParametre g o 5515 degeri o ZIme galismada el Cikig
rumu kodu deger o rup durumund N calistirma frekansi ¢
girig,display = cevrildigin - kaydeder meniisiind FWD LEDi v rexkansi
numara menisine P an gikar. REVLEDI g ve
parametre grup de ilk parametre en cikar. yanar. yanar A v
meniisi menusune  gif$  ragkami 5% kodu o REV LEDi i inverter
girig war FWDLEDI gy
3 yapar numara soner. soner
menisiind Gikis frekansi
en gikar. ayar
frekansina
doner

Sekil 3-13 Galisma ve durma islemi akis diyagrami

Jog calisma islemi: (Klavyenin gecerli ¢calistirma komut modunda ve inverterin
calismama durumunu varsayalim)
LED

e 0.00 0.50 5.00 ‘ 0.00

Tuslarin l- -
calismasi Cikis : Inverter galisma moduna Cikis frekansi Durus
frekansi Jog g rve .fl,ilkIF,‘s frekansi Tustan kademeli olarak N
izleme fUsUna ayarlanan jog frekansina elinizi azalir ve inverter
ekrani E’ar“"' doner. cekin durur.
utun

Sekil 3-14 Jog calisma ornegi
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3.5 Kontrol Devre Terminalinin Calismasi

inverterin ilk olarak 30 Hz.’de ileri ydnde galistigini varsayalim sonra inverteri
terminalden durma moduna gegirerek asagidaki adimlari takip edelim:
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Terminal galisma sirasi...

ileri

30.00 Hz.

Enerji Frekans Caligma Durug
verme Ayarlama

Sekil 3-15 Terminalin ¢alisma sirasi

Calisma Adimlari:

LED

, "
s | 000 | -PO- | [P0.00 [50.00] [30.00] [PO.01[[-P0-| [ 000 [30.00]
2KInd i) I
Tuslarin "PRG ¥ PRG Open
izleme ~Parametre p. . oie ik Avarlanan Parametre izleme lleri yonde  pyrdurmak
rup o P}
durumu men?\suﬂden deger numarayl dEQE‘”_ ~gup dLngmuna C?“it”'mlak‘ igin kantrol
meniisiine 5ten 3'e Kaydedip menisine dénme iin kontrol —yorminallerin
parametre gitme  ayarlama PArametre  dénme terminalleri 4o FOR ve
kod numara ) kod numara nden FOR COM'un
mentisiine meniisiine ve COMU  paciansing
gitme gitme kisa devre kesmek.
etmek

Sekil 3-16 Terminallerin ¢alistirma ve durdurma akis semasi
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Boliim 4 Parametre Listesi

Dikkat:

“0” parametrelerin inverter galisirken veya dururken degisebilecegini ifade eder;
“x” parametrelerin inverter ¢alisirken degisemeyecegini ifade eder;

aklel deger veya sabit parametrelerin degisemeyecegini ifade eder;
parametrelerin sadece Uretici firma tarafindan ayarlanabilecegini kullanicinin
degistiremeyecegini ifade eder.

uxn

“n

PO: Temel Fonksiyonlar

Fabrika Degisme | Haberlesme
Degeri izni Adresi

Fonksiyon

kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi

Referans

P0.00 Frekansi

~ Maksimum frekans 0.00Hz o 0100

0
0: Bos
1: Tus takimi potansiyometresi
2: All terminali
3: AI2 terminali
4: Pals girisi
P0.01 Frekans ayari 1 5: Seri haberlesme 1 x 0101
6: MS Coklu adim hizi
7: UP/DOWN terminali
8: PLC
9: PID
10: Salinim frekans isletimi

P0.02 Frekans ayari 2 Ibid, 0~6 0 X 0102

0: Frekans ayari 1
1: Terminal Segimi
2: Frekans ayari 1 + Frekans ayari 2
3: | Frekans ayari 1 - Frekans ayari
P0.03 Z\r/zl;laar:;a secimi 2| 0 X 0103
4: Min.(Frekans ayari 1, frekans
ayari 2)
: Max (Frekans ayari 1, Frekans
ayari 2)

w
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Fonksiyon . A . Fabrika Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degerl zni Adresi
0: Klavye kontrolu
1: Terminal kontrol 1 (STOP tusu
pasif)
2: Terminal kontrol
Calisma modu 2 (STOP tusu aktif)
P0.04 3 o 3: Seri haberlesme 1(STOP tusu 0 x 0104
komut segimi .
pasif)
4: Seri haberlesme 2(STOP tusu
aktif)
5: Terminal kontrol 3 (STOP ve JOG
tuslari pasif)
P0.05 Tlfs Eak|m| donts | O: |Ier|‘ 0 ° 0105
yonu ayarlama 1: Geri
S2R4GB~3004GB/35R5PB :
0.10~650.0Hz
P0.06 Temel frekans 35R5GB/37RSPB veya iizeri: 50.00Hz X 0106
0.10~400.0Hz
S2R4GB~3004GB/35R5PB :
Max [50.00Hz, st limit frekansi,
Maximum ¢ikis Referans frekansi] ~650.0Hz
FOL frekansi 35R5GB/37R5PB veya lzeri: 50.00Hz x 0107
MAX[50.00Hz, Ust limit frekansi,
Referans frekansi] ~400.0Hz
P0.08 Ust limit frekansi Max.[alt limit frekansi ] ~ Max. 50.00Hz x 0108
frekans
P0.09 Alt limit frekansi 0.00 ~ alt limit frekans 0.00Hz X 0109
Maksimum giki Inverter
P0.10 ; §%% 1 110~a80v nominal x 010A
voltaji -
degeri
Tus takimi 0: ':sjzégl:rml potansiyometresi ile
P0.11 potan5|yometvreS| 1~250x(0.01Hz/1rpm): Tus takimi 0 x 010B
adim uzunlugu . ; N
potansiyomtresi adim uzunlugu
0: Sabit tork egrisi
1: Tork azaltma egrisi 1 (2.0)
2: Tork azaltma egrisi 2 (1.5)
P0.12 V/F egri ayarlari 3: Tork azaltma egrisi 3 (1.2) 0 x 010C
4: V/f Ozel ayari
(Fonksiyon koduna gore
P0.13~P0.18)
P0.13 V/F frekans 0.0~P0.15 10.00Hz x 010D
degeri F1
P0.14 ylF voltaj degeri | 4 5100.0% 20.0% x 010E
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Boliim 4 Parametre Listesi

Fonksiyon . A . Fabrika Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degerl zni Adresi
P0.15 V/F frekans P0.13~P0.17 25.00Hz x 010F
degeri F2
P0.16 yzF voltaj degeri | 4 5100.0% 50.0% x 0110
P0.17 V/F frekans P0.15~P0.06 40.00Hz x 0111
degeri F3
P0.18 y; voltaj degeri | .100.0% 80.0% x 0112
3004GB/35
R5PB veya
altinda:
0.0: Manyetik aki vektdr kontrold 4.0%
P0.1 K | 11
ik ontrol modu 0.1~30.0%: Manuel tork ayari 35R5GB/37 ° 0113
R5PB veya
Ustlinde:
0.0%
Manuel tork
P0.20 artistiin 0.00~50.00Hz 16.67Hz o 0114
kullanilan kesim
noktasi
Hizlanma 3022G/3030
P0.21 zamani 1 3132G/3160P veya alt:: P veya o 0115
0.1~3600s alti:6.0s;
3160G/3185P veya st : 3030G/3037
P0.22 Yavaglama 1.0~3600s Pveyalstii: | o 0116
zamani 1 20.0s
P1: Start/Stop Kontrol
Fonksiyon . - . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Aralig et izni Adresi
0: Dogrudan baslama
1: ilk anda frenli ve sonra baslangig
frekansiyla baglama
2: Starttan sonra hiz takibi (sadece
R5GB/37R5PB Uzeri glicteki
P1.00 Baslangic Modu 35RSGB/37RSPB veya lzeriglicteki | o 0200
motorlar igindir)
Not: Enerji ile baglama, bir anlik
kesintiden sonra gti¢ kazanimi, harici
hata reset ve durduktan sonra
yeniden baslama durumlari igerir.
P1.01 Baslangig frekansi 0.10~60.00Hz 0.50Hz | o 0201
P1.02 Baslangic frekanst | 510,05 0.0 o 0202
tutma suresi
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Bolim 4 Parametre Listesi

Fonksiyon . A . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri ot Adresi
. o [
Baslangicta DC G gi:.mol.r:)m)loo.OA (inverter anma
D o
P1.03 enjeksiyon P tipi: 0.0~80.0% ( inverter anma 0.0% ° 0203
frenleme akimi
akiminin)
Baglangigta DC
P1.04 enjeksiyon 0.0~30.0s 0.0s o 0204
frenleme zamani
Hizlanma- (lJ SD_Zg,rrLijssial
P1.05 Yavaslama F>es 0 o 0205
2: (Kullaniciya ayrilmig)
Modu
3: (Kullaniciya ayrilmis)
10.0~50.0% (Hizlanma/Yavaslama
P1.06 ik S-egrisi zamani zamani) 20.0% o 0206
P1.06+P1.07<90%
S-edrisi viikselme 10.0~80.0% (Hizlanma/Yavaglama
P1.07 Zanfam ¥ zamani) 60.0% | o 0207
P1.06+P1.07<90%
0: Yavaslamali durus
P1.08 Durus Modu 1: Serbest durug 0 x 0208
2: Yavaslama+DC fren
Durusta DC
P1.09 enjeksiyon 0.00~Min.(50.00Hz, frekans Ust limit) 0.00Hz | o 0209
frenleme frekansi
Durusta DC
P1.10 enjeksiyon freni 0.00~10.00s 0.00s o 020A
bekleme zamani
Bu deger inverter modeline bagldir.
G tipi: 0.0~100.0% (inverter nominal
P1.11 aDI:;:’fta DC fren akiminin) 0.0% ° 020B
P tipi: 0.0~80.0% (inverter nominal
akiminin)
P1.12 Durusta DCfren | 530,05 0.0s o 020C
zamani
0: Dinamik fren pasif
Dinamik fren 1: Dinamik fren aktif
P1.13 segimi 2: Manyetik aki freni aktif ! X 020D
3: Her ikiside aktif
Frenleme voltaji 1AC:
seviyesi ayarlama - 380V
P1.14 (3004GB /35R5PB 360~750V 3AC: X 020E
or below) 700V
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Boliim 4 Parametre Listesi

Fonksiyon . A . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri ot Adresi
Fren kullanim 0.0~100.0%
orani Not: Bu serinin 15 kw ve altindaki
(35R5GB/37R5PB inverterler icin yapilmistir, 100.0%
veya lzeri Dinamik frenleme yavaslama sirasinda
modellerde) otomatik olarak devreye girer.
0: Bir kez ariza diizeltme oldugunda,
Uul hata raporu ver.
Aniza diizeltme 1: Ariza duizeltme zamani kadar Uu
P1.15 islemi alarmi, sonrasinda Uul hata 0 X 0208
¥ raporu ver.
2: Bir kez ariza diizeltme yaptiginda
Uu alarmi ver.
Bu deger
P1.16 Ariza diizeltme 0.5~10.0s |nvertgr N 0210
zamani modeline
baghdir.
P2: Yardimci islemler
Fonksiyon . L . Fabrika Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri o Adresi
P2.00 Jog frekansi 0.10~Ust limit fekansi 5.00Hz o 0300
3132G/3160P veya altindaki:
Jog hizlanma 0.1~3600s 3022G/3030P
2.01 - . o 1
P2.0 zamani 3160G/3185P veya Ustiindeki: veya altinda: 030
1.0~3600s 6.0s
3132G/3160P veya altindaki: 3030G/3037P
Jog yavaslama 0.0(serbest durus)~3600s veya Ustiinde:
d ) o
e zamani 3160G/3185P veya lstiindeki: 20.0s 0302
O(serbest durus), 1.0~3600s
ileri ve geri yénde
P2.03 galismada 0.0~3600s 0.0s ° 0303
anahtarlama
zamani
P2.04 Frekans alt limit | O Frekans altlimitte calisma 0 x 0304
1: Sifir hiz calisma
P2.05 Kalkis frekansi 0.00-2.50Hz 0.00Hz o 0305
ayari
Bu deger
P2.06 Tasiyici frekans Buvdeger inverter modeline |nvert§r " 0306
baghdir. modeline
baglidir.
P2.07 Atlama frekansi1 | 0.00 ~ Max. frekans 0.00Hz X 0307
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Bolim 4 Parametre Listesi

Fonksiyon . A . Fabrika Degisme | Haberlesme

Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri ot Adresi

P2.08 Atlama frekansi 2 0.00 ~ Maksimum frekans 0.00 Hz x 0308

P2.09 Atlama frekansi3 | 0.00~ Maksimum frekans 0.00 Hz X 0309

P2.10 Atlama frekansi | 4 5315 00 0.00 Hz x 030A
bant genisligi

P2.11 Goklu adim 5.00 Hz 030B
frekansi 1
Coklu adim

P2.12 frekansi 2 030C
Coklu adim

P2.13 frekansi 3 0300
Coklu adim

P2.14 frekansi 4 0308

P2.15 Goklu adim 0.00~ Maksimum frekans o 030F
frekansi 5
Coklu ad 0.00Hz

oklu adim

P2.16 frekansi 6 0310
Coklu adim

P2.17 frekansi 7 0311
Coklu adim

P2.18 frekansi 8 0312
Coklu adim

P2.19 frekansi 9 0313
Coklu adim

P2.20 frekansi 10 0314
Coklu adim

P2.21 frekansi 11 0315
Coklu adim

P2.22 frekansi 12 . 0316
Coklu ad 0.00~Maksimum frekans 0.00Hz o

oklu adim

P2.23 frekansi 13 0317
Coklu adim

P2.24 frekansi 14 0318
Coklu adim

P2.25 frekansi 15 0319

P2.26 Hizlanma 031A
zamani 2

P2.27 Yavaslama 0318
zamani 2 3022G/3030P
Hizlanma 3132G/3160P veya altinda: veya altinda:

. 1
P2.28 zamani 3 0.1~3600s 6.0s ° 031¢
p2.29 Yavaslama 3160G/3185P veya Ustiinde: 3030G/3037P 031D

’ zamani 3 1.0~3600s or Ustiinde:

20.0
P2.30 Hizlanma * 031E
zamani 4
P2.31 Yavaslama 031F
zamani 4

63



Boliim 4 Parametre Listesi

Fonksiyon . A . Fabrika Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri ot Adresi
0: Otomatik mod
P2.32 Fan kontrol modu 1: Calisma durumundaki mod. 0 x 0320
p2.33 Motorun o 0: Pozitif sira 0 N 0321
kablolama yonu 1: Ters sira
P2.34 Ters ¢alismayi 0: Ters galisma akt|‘1c 0 " 0322
yasaklamak 1: Ters galisma pasif
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Bolim 4 Parametre Listesi

P3: Giris/Cikis Terminal kontrol
Bu sayfa sadece 3004GB/35R5PB ve altindaki modeller igindir.

Fonksiyon
Kodu

Fonksiyon ismi

Ay:

ar Araligi

Fabrika | Degisme
Degeri | izni

Haberlesme
Adresi

P3.00

Terminal
fonksiyon modu

0:
1:

Kapali
Acik (Normalde agik)

0 x 0400

P3.01

Cok fonksiyonlu
giris segimi
Terminal X1

LOINIULRWNRQ

N =
A WN RO

15:
16:
17:
18:
19:
20:

Bos, Tanimlanmamig

FWD: ileri yénde calisma

REV: Geri yonde galisma
Galisma

ileri/geri calisma yonii

HLD kendini tutma segimi

RST resetleme

FC Frekans ayarlama segimi
FJOG(JOG FWD)

RJOG(JOG REV)

:UP

: DOWN

: UP/DOWN Reset

: FRE Serbest stop

: Zorlanmis gikis (Yavaglama zamani 4
ile bagl olarak)

DC enjeksiyon freni
Hizlanma ve yavaslamayi yasaklama
inverter ¢alismayi yasaklama
S1 Coklu adim hizi 1

S2 Coklu adim hizi 2

S3 Goklu adim hiz1 3

0401
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Boliim 4 Parametre Listesi

Bu sayfa sadece 3004GB/35R5PB ve altindaki modeller icindir.

Fonksiyon
Kodu

Fonksiyon ismi

Ayar Araligi

Fabrika
Degeri

Degisme
izni

Haberlesme
Adresi

P3.02

Cok fonksiyonlu
giris segimi
Terminal X2

21: S4 Coklu adim hizi 4

22:S5 Coklu adim hizi 5

23:S6 Coklu adim hizi 6

24:S7 Coklu adim hizi 7

25: Kontrol terminali 2 i¢in komut kanal
anahtari

26: SS1 Coklu adim hizi

27:SS2 Goklu adim hizi

28: SS3 Coklu adim hizi

29: SS4 Coklu adim hizi

30: T1 Hizlanma/Yavaglama zamani 1

31: T2 Hizlanma/Yavaglama zamani 2

32: T3 Hizlanma/Yavaglama zamani 3

33: T4 Hizlanma/Yavaslama zamani 4

34: TT1 Hizlanma/Yavaglama zamani 1

35: TT2 Hizlanma/Yavaglama zamani 1

36: Zorlanmis gikis (normalde kapali)

37: EHO: Harici hata sinyali (normalde
acik)

38: EH1: Harici hata sinyali (normade
kapal)

39: EIO: Harici kesme sinyali normalde
acik

40: EI1: Harici kesme sinyali normalde
kapall

0402

P3.03

Cok fonksiyonlu
giris segimi
Terminal X3

0~40 aras! ayni igerige sahiptir.

41: Komut kanal anahtari tug takimi
kontroliinde.

42: PLC galismasini baslatma

43: PLC galigmasini durdurma

44: PLC stop durumunda sifirlama

45: Salinim frekansinda ¢alismaya
baslama

46: Salinim frekansinda galisma
durumunda reset

47: PID galismaya baslama

48: Rezerve

49: Zamanli galistirma girisi

50: Hata sinyali sayici girisi

51: Sayici sifirlama

52: Akttiel uzunluk sifirlama

53: Zamanlama birimleri segimi

54:EH2 Harici hata yukselen kenar girisi

55: EH3 Harici hata diisen kenar girisi

56~65: Rezerve

37

0403

P3.04

Cok fonksiyonlu
girig segimi
Terminal X4

0~ 65-aras! aynl igerige sahiptir.

66: PUL: Pals girisi (2 giris sinyali varsa)

67: Tek fazl hiz 6lgiim girisi (2 giris sinyali
varsa)

26

0404
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Bolim 4 Parametre Listesi

Bu sayfa sadece 3004GB/35R5PB ve altindaki modeller icindir.

Fonksiyon . s . Fabrika Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Aralig Degeri | izni Adresi
Gok fonksiyonlu | gg. 1y, Olgtim girisi SM1(sadece X4 igin)
P3.05 giris segimi 27 x 0405
Terminal X5 69: Hiz lctim girisi SM2(sadece X5 icin)
P3.06 Rezerve Rezerve 0 x 0406
P3.07 Rezerve Rezerve 0 x 0407
P3.08 Rezerve Rezerve 0 x 0408
0: 2-telli kontrol modu 1
1: 2-telli kontrol modu 2
2: 3- telli kontrol modu 1-kendini tutma
P3.09 Calisma Modu fonkshlyonu (X1—X§ arasi herhangi bir 0 " 0409
terminale eklendi)
3: 3-telli kontrol modu 2-kendini tutma
fonksiyonu (X1-X5 arasi herhangi bir
terminale eklendi)
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Boliim 4 Parametre Listesi

Bu sayfa sadece 35R5GB/37R5PB ve Ustli modeller igindir.

Fonksiyon
kodu

Fonksiyon ismi

Avyar Araligi

Fabrika
Degeri

Degisme
izni

Haberlesme
Adresi

P3.00

Terminal
fonksiyon modu

0: Kapali
1: Agik (Normalde agik)

0400

P3.01

Cok fonksiyonlu
girig segimi
Terminal X1

P3.02

Cok fonksiyonlu
giris segimi
Terminal X2

P3.03

Cok fonksiyonlu
giris segimi
Terminal X3

0:Bog, tanimlanmamig

1: FWD: ileri yénde calisma

2: REV: Geri yonde ¢alisma

: GCalisma

: ileri/Geri galisma yonii

: HLD kendini tutma segimi

: RST sifirlama

: FC Frekans ayarlama segimi

: FJOG(JOG ileri)

: RIOG(JOG geri)

10: UP

11: DOWN

12: UP/DOWN sifirlama

13: FRE Serbest durug

14: Zorlanmis gikis (Yavaslama zamani 4

ile bagl olarak)

15: DC enjeksiyon freni

16: Hizlanma/Yavaslama yasaklama

17: Inverter ¢alismayi yasaklama

18: S1 Coklu adim hizi 1

19: S2 Coklu adim hizi 2

20: S3 Coklu adim hizi 3

21: S4 Coklu adim hizi 4

22:S5 Coklu adim hizi 5

23:S6 Coklu adim hizi 6

24: 57 Coklu adim hiz1 7

25: Kontrol 2 terminali komut kanal
anahtarlamasi

26: SS1 Coklu adim hizi

27: 552 Goklu adim hizi

28: SS3 Coklu adim hizi

29: SS4 Coklu adim hizi

30: T1 Hizlanma/Yavaglama zamani 1

31: T2 Hizlanma/Yavaglama zamani 2

32: T3 Hizlanma/Yavaglama zamani 3

33: T4 Hizlanma/Yavaslama zamani 4

34: TT1 Hizlanma/Yavaglama zamani

35: TT2 Hizlanma/Yavaglama zamani

36: Zorlanmis ¢ikis normalde kapali

37: EHO: Harici hata sinyali normalde agik

38: EH1: Harici hata sinyali normalde
kapali

39: EIO: Harici kesme sinyali normalde
acik

40: EI1: Harici kesme sinyali normalde
kapali

O 00N U A~ W

0401

0402

37

0403
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Bolim 4 Parametre Listesi

Bu sayfa sadece 35R5GB/37R5PB ve Ustli modeller igindir.

;c;;lljsnyon Fonksiyon ismi Avyar Araligi FDELEZI:? i[;(;iglsme ::E:Sr;lesme
0~40 arasi ayni igerige sahiptir.
Cok fonksiyonlu 41: ll((:[:r:;ézr;l anahtari tug takimi
P3.04 giris segimi ’ 26 x 0404
Terminal X4 42: PLC galigmasini baglatma
43: PLC galigmasini durdurma
44: PLC stop durumunu sifirla
45: Salinim frekansinda ¢alismaya
. baslama
C_o!( fonl.<5|\./on|u 46: Salinim frekansinda ¢alisma
P3.05 girig segimi 27 x 0405
i durumunu sifirla
Terminal X5 47: PID galismaya baglama
48: Rezerve
49: Zamanl galistirma girisi
50: Hata sinyali giris sayicisi
) 51: Sayici sifirlama
C_o!( fonI‘<5|YonIu 52: Aktiel uzunluk sifirlama
P3.06 giris segimi X . L 28 x 0406
X 53: Zamanlama birimleri segimi
Terminal X6 54: EH2 Harici hata yiikselen kenar girisi
55: EH3 Harici hata diisen kenar girisi
56~65: Rezerve
Cok fonksiyonlu | 0~65 arasi ayni igerige sahiptir.
P3.07 giris segimi 66: PUL: Pals girisi (2 giris sinyali varsa) 0 X 0407
Terminal X7 67: Tek fazl hiz 6lgtiim girisi (2 giris sinyali
varsa)
68: Hiz 6lgtim girisi SM1 (sadece X7
Cok fonksiyonlu icindir)
P3.08 giris secimi 69: Hiz 6lglim girisi SM2 (sadece X8 0 x 0408
Terminal X8 igindir)
0: 2- telli kontrol modu 1
1: 2- telli kontrol modu 2
2: 3- telli kontrol modu 1-kendini tutma
P3.09 Calisma modu fonks-iyonu (X1—X§ arasl herhangi bir 0 " 0409
terminale eklendi)
3: 3- telli kontrol modu 2- kendini tutma
fonksiyonu (X1-X8 arasi herhangi bir
terminale eklendi)
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Boliim 4 Parametre Listesi

Fonksiyon

Kodu Fonksiyon Ismi

Ay

ar Araligi

Fabrika
Degeri

Degisme
izni

Haberlesme
Adresi

UP/DN terminal
orani

P3.10

0.01~99.99Hz/s

1.00Hz
/s

o

040A

UP/DN referans

P3.11
genligi

0.00~Frekans Ust limit

10.00Hz

0408

Dijital frekans
UP/DOWN
kaydetme segimi

P3.12

0:

1:

STOP tusuna basildiginda, UP/DN
referansi sifirlar.

STOP tusuna basildiginda, UP/DN
referansi sifirlamaz ve enerji
kesildiginde de kaydetmez.

: STOP tusuna basildiginda, UP/DN

referansi sifirlamaz ve enerji
kesildiginde kaydeder; eger P0.01=1
ise P0.00 parametresi enerji
kesildiginde kaydeder.

040C

DO Terminal
fonksiyonlarinin
tanimi

P3.13

Reserved(3004GB/
35R5PB veya
altindakiler igin)

P3.14

: Bos, tanimlanmamis.
: Calisma
: FAR: Frekansa ulasma

FDT: Frekans algilama esigi

: FDTH: Frekans erigim Ust seviyesi
: FDTL: Frekans erisim alt seviyesi
: Salinim frekansinin alt ve Ust

limitleri

: Sifir hiz galismasi
: Basit PLC isleminin tamamlanmasi
: PLC gevrimi tamamlama gostergesi

: Inverter hazir (RDY)

: Serbest durma

: Otomatik yeniden baslama

: Zamanlama erisimi

: Cikis geldiginde deger sayma

: Ayarlanmis galisma suiresine erisim
: Tork algilama esigine gelme

: CL: Akim Limiti

: Yuksek voltajda durma

: Inverter hatalari

: Harici hatada durma (EXT)

: Uul: Duslk gerilimde kilitleme
: Rezerve

: OLP: Asiri akim sinyali

040D

040E
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Bolim 4 Parametre Listesi

Fonksiyon . A . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri ot Adresi
24: Analog sinyaller 1 anormal
25: Analog sinyaller 2 anormal
26: STEP: Programlanmis ¢alisma
Y1 terminal adimlari (sadece DO\Y1\Y2 aktif
fonksiyonlarinin olur P3.13, P3.14, P3.15 ayni
tanimi degerler olmali)
(35R5GB/37R5PB 27: Hata tipi ¢ikigi (sadece DO\Y1\Y2 1 X
veya altindakiler aktif olur P3.13, P3.14, P3.15 ayni
icin) degerler olmali)
Rezerve
(3004GB/35R5PB 0 B
veya altindakiler 0~27 arasl ayni igerige sahiptir.
icin) 28: Sabit uzunlukta gelen gikis yiiksek
P3.15 Y2 terminal seviye sinyalleri 040F
fonksiyonlarinin 29: Bekleme
tanimi 30: Sifir hiz galismasi 2 x
(35R$_G$_/53_735PB Not: Fonksiyon kodu
veya Usti igin) P3.14 ve P3.15 ayarlanamaz ve 26'nin
Role 1'in gikis cikis fonksiyonlari igin ayrilmistir.
P3.16 fonksiyon segimi 19 x 0410
(TA/TB/TC)
Sabit uzunluktaki
terminal gikisi
tutma siresi
.0~3. 1.
(3004GB3sRspe | 007308 0s
veya altindakiler
igin)
P3.17 0411
Réle 2’nin ¢ikis x
fonksiyon segimi
(BRA/BRB/BRC) " .
(35R5GB/37RSPB 0~30 arasi P3.16 ile aynidr. 0
veya Usttindekiler
icin)@
P3.18 FAR algilama 0.00~10.00Hz 2.50Hz | o 0412
genisligi
3004GB/35R5PB veya altindakiler
icin :
Frekans algilama 0.00~650.0Hz
P3.19 esigi (FDT seviyesi) | 35R5GB/37R5PB veya ustiindekiler S0.00Hz | o 0413
icin:
0.00~400.0Hz
Frekans algilama
histeresiz
a N . .00~10. 1. 1
P3.20 degerleri (FDT 0.00~10.00Hz 00Hz | o 0414
gecikmesi)
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Boliim 4 Parametre Listesi

Fonksiyon . A . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri ot Adresi

Frekans Ust
limitinin gikig
gecikme zamanina
ulagmasi

P3.21 0.0~100.0s 0.0s o 0415

Frekans alt
limitinin gikig
gecikme zamanina
ulagmasi

P3.22 0.0~100.0s 0.0s o 0416

Tork algilama

P3.23
referansi

0.0~200.0% 100.0% | o 0417

Ayarlanmis say!

P3.24 degeri

0~9999 0 [} 0418

Ayarlanmig

P3.25 L
zamanlama degeri

0.0~6553.0s 0.0s o 0419

Ayarlanmig

0~65530h 65530h | x 041A
galisma zamani

P3.26

P4: Analog ve Pals Fonksiyonlari

Fonksiyon . L . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri 2 Adresi

Analog dogrusal 0: None 1: Al

P4.00 oIm‘ay‘an calisma 2: AI2 3: Pals 0 X 0500
segimi

Min. analog deger
P4.01 girisi 1 (Al1 0.00~P4.03 0.10v | o 0501
Terminali)

Min. analog girig
degerine denk
gelen fiziksel
deger 1

P4.02 0.0~100.0% 0.0% o 0502

Max. analog deger
P4.03 girisi 1 (AlI1 P4.01~10.00V 10.00V o 0503
Terminali)

Max. analog giris
degerine denk
gelen fiziksel
deger 1

P4.04 0.0~100.0% 100.0% | o 0504

Analog giris filtresi
P4.05 zaman sabiti 1 0.01~50.00s 0.05s o 0505
(Al1 Terminali)

Min analog deger
P4.06 girisi 2 (AI2 0.00~P4.08 0.10v o 0506
Terminali)

Min. analog giris
degerine denk
gelen fiziksel
deger 2

P4.07 0.0~100.0% 0.0% o 0507
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Fonksiyon . I . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri oni Adresi
Max. analog deger
P4.08 girisi 2 (AI2 P4.06~10.00V 10.00vV o 0508
Terminali)
Max. analog giris
P4.09 degerine denk 0.0~100.0% 100.0% | o 0509
gelen fiziksel
deger 2
Analog giris filtresi
P4.10 zaman sabiti 2 0.01~50.00s 0.05s o 050A
(AI2 Terminali)
Min. pals degeri
P4.11 girisi 3 (pals giris 0.00~P4.13 0.00k o 050B
terminali)
Min. pals giris
P4.12 degerine denk 0.0~100.0% 0.0% o 050C
gelen fiziksel
deger 3
Max. pals degeri
P4.13 girisi 3 (pals girig P4.11~50.00k 50.00k o 050D
terminali)
Max. pals giris
P4.14 degerine denk 0.0~100.0% 100.0% | o 050E
gelen fiziksel
deger 3
Pals giris filtresi
P4.15 zaman sabiti (pals 0.01~50.00s 0.05s o 050F
giris terminali)
P4.16 PG pals aralig 1~9999 1024 o 0510
0: Kompanzasyon oncesi ¢ikis frekansi
AO1 Fonksiyon (0~ Max. frekans)
P4.17 tanimi 1: Cikis akimi (0 ~ 2 x inverter anma 0 x 0511
akimi)
2: Cikig voltaji (0 ~ Max. voltaj)
Rezerve 3: PID beslemesi (0~10V)
(3004GB/35R5PB 4: P.ID gerlPesIemeSI (0~10V)
: 5: Sinyal dizeltme (5V) 0 -
veya altindaki .
6: Cikig torku (0 ~ 2 x inverter anma
modellerde)
torku) 1
P 7: Cikis glictr (0 ~ 2 x inverter anma 05
AO2 foksiyon giicii)
tanimi(35RSGB7 | g: Bys voltaji (0 ~ 1000V) 1 <
R5PB ve Ustiindeki | g. a1 (0~ 10V)
modellerde) 10: A2 (0~ 10V / 0 ~ 20mA)
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Fonksiyon . I . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri oni Adresi
11: Kompanzasyon sonrasi ¢ikis
frekansi (0 ~ Max. Frekans)
P4.19 DO cikisi 12~14: Rezerve 15 x 0513
15: Bos, tanimlanmamis
AO1 cikis segim 0:0~10V/0~20mA
) aralig 1:2~10V /4~ 20mA 0 ° 0514
Rezerve
(3004GB/ SSBSPB Rezerve 0 .
veya altindaki
modellerde)
P4.21 0515
AO2 gikig segim
araligi(35R5GB/37 0:0~10V/0~20mA 0 °
R5PB ve Ustlindeki 1:2~10V /4~ 20mA
modellerde)
P4.22 AO1 kazanci 1~200% 100% o 0516
Rezerve
(3004GB/ BSBSPB Rezerve 0 .
veya altindaki
modeller)
P4.23 0517
AO2 kazanci
(35,3598/3 7RSPB 1~200% 100% o
ve Ustiindeki
modellerde)
P4.24 DO max. gikis ‘DO’ min. ¢ikis pals frekansi ~50.00kHz | 10.00kHz | o 0518
impals frekansi
P4.25 PO min. cikis 0.00~ ‘DO’ max. gikis pals frekansi 0.00kHz | o 0519
impals frekansi
P5: PLC Calismasi
Fonksiyon . - . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi et izni Adresi
0: Tek dongli 1
P5.00 PLC galisma modu 1: Tek déngu 2 (son degeri tutan) 2 x 0600
2: Surekli galisma
0: ilk asamadan baglar.
PLC yeniden 1: inverter durdugu yerden devam
P5.01 baslama modu eder. 0 x 0601
segimi 2: inverter durdugunda calisma
frekansindan devam eder.
PLC kapanirken 0: Kaydetmez
P5.02 kaydetme durumu 1: Kaydeder. 0 x 0602
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Fonksiyon . . . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri oni Adresi
.. .| 0:Saniye

P5.03 Adim zamani birimi 1: Dakika 0 x 0603

P5.04 Program calisma 0.1~3600 10.0 o 0604
zamanlamasi T1

P5.05 Program calisma 10.0 o 0605
zamanlamasi T2

P5.06 Program calisma 10.0 o 0606
zamanlamasi T3

P5.07 Program calisma 10.0 o 0607
zamanlamasi T4

P5.08 Program calisma 10.0 o 0608
zamanlamasi T5

P5.09 Program calisma 10.0 o 0609
zamanlamasi T6

P5.10 Program calisma 0.0~3600 10.0 o 060A
zamanlamasi T7

P5.11 Program calisma 10.0 o 0608
zamanlamasi T8

P5.12 Program calisma 10.0 o 060C
zamanlamasi T9

P5.13 Program calisma 10.0 o 060D
zamanlamasi T10

P5.14 Program calisma 10.0 o 060E
zamanlamasi T11

P5.15 Program calisma 10.0 o 060F
zamanlamasi T12

P5.16 Program calisma 10.0 o 0610
zamanlamasi T13

P5.17 Program calisma 0.0~3600 10.0 o 0611
zamanlamasi T14

P5.18 Program calisma 10.0 o 0612
zamanlamasi T15

P5.19 Adim T1 Program 1F o 0613
¢alisma ayarlari

P5.20 Adim T2 Program 1 o 0614
¢alisma ayarlari

P5.21 Adim T3 Program | 4 ¢/ g g 1F o 0615
¢alisma ayarlari

P5.22 Adim T4 Program 1F o 0616
¢alisma ayarlar

P53 Adim T5 Program 1F o 0617
¢alisma ayarlari
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Fonksiyon . I . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri oni Adresi
P5.24 Adim T6 Program 1F o 0618
¢alisma ayarlari
P5.25 Adim T7 Program 1F o 0619
¢alisma ayarlari
P5.26 Adim T8 Program 1F ° 061A
¢alisma ayarlari
P5.27 Adim T9 Program 1F o 0618
¢alisma ayarlari
P5.28 Adim T10 Program 1F o 061C
¢alisma ayarlari
P5.29 Adim T11 Program 1F ° 061D
¢alisma ayarlari
P5.30 Adim T12 Program 1F ° 061E
¢alisma ayarlari
P5.31 Adim T13 Program 1F ° 061F
¢alisma ayarlari
P5.32 Adim T14 Program 1F ° 0620
¢alisma ayarlari
P5.33 Adim T15 Program 1F ° 0621
¢alisma ayarlari
0: Kayit sifirlamaz
P5.34 Program kayit 1: Kayit sifirlar - - 0 " 0622
temizleme (Kayit sifirlama isleminden sonra bu
fonksiyon kodu ‘0’a déner.)
P5.35 Program adimlarini 0~15 0 N 0623
kaydetme
P5.36 Program calisma 0.0~3600 0.0 * 0624
zamani
P6: Salinim frekansinda galisma
Fonksiyon . Ao . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Aralig et izni Adresi
Salinim frekansinda 0: Durdurmadan dnce frekans ve
P6.00 eniden calisma yonu yeniden baslama 0 x 0700
Y sl 1: Yeniden baslama
Gli¢ kaybi oldugu
zaman galisma .
P6.01 frekansini salinim 0: Kaydetmez 0 X 0701
1: Kaydeder
frekansi olarak
kaydetme.
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Fonksiyon . L . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degerl izni Adresi
3004GB/35R5PB veya altindaki
Valpalama frekansi modeller igin: 0.00~650.0Hz
P6.02 P 35R5GB/37R5PB veya Ustiindeki 0.00Hz o 0702
ayarlama L
modeller igin:
0.00~400.0Hz
Salinim frekansi ile
P6.03 ¢alismadan 6nce 0.0~3600s 0.0s o 0703
tutma siresi
P6.04 Salinim frekansi 0.0~50.0% (P0.00’a bagl) 00% | o 0704
genligi
0.0~50.0% .
P6.05 Atlama frekansi (P6.04% bagl) 0.0% o 0705
P6.06 Atlama zamani 5~50ms 5ms o 0706
P6.07 Salinim frekansi 0.1~999.9s 100s | o 0707
¢alisma zamani
P6.08 Salinim devri 0.1~10.0 1.0 <] 0708
P6.09 Ras.tgs.ele salinim 0: Rastgele ge;ers.lz 0 ° 0709
segimi 1: Rastgele gegerli
P6.10 Max. rastgele 0.1~10.0 10.0 o 070A
salinim orani
Min. rastgele
P6.11 0.1~10.0 0.1 o 070B
salinim orani
P7: PID Kontrol
Fonksiyon . P . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degerl o Adresi
0: PID dijital giris
1: All terminal
P7.00 :;Di:f'eme 2: AI2 terminal 1 x 0800
¢ 3: Pals frekansi
4: Seri haberlesme
0: All terminal
1: AI2 terminal
2: Seri haberlesme
3: Pals geribeslemesi
P7.01 PID‘ge‘rlbesIeme 4: |AI1-AI2] 1 " 0801
segimi 5: Rezerve
6: AI1+AI2
7: MIN (Al1, AI2)
8: MAX (Al1, AI2)
9: PG veya tek faz hiz 6lgme girisi
P7.02 Analog PID dijital | p7 14 0.0 o 0802
besleme
P7.03 PID hiz besleme 0~24000rpm Orpm o 0803
P7.04 PDyén O:izin yok 0 x 0804
degistirme izni 1:izin var
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Fonksiyon . A . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri ot Adresi
P7.05 PID oransal kazang |, . g 1.0 o 0805
(KP)
P7.06 PID integral 0.00~100.0s 10.00s | o 0806
zamani
P7.07 PID tiirev zamani 0.00~1.00s 0.00s o 0807
P7.08 PID gecikme 0.00~25.00s 0.00s | o 0808
zaman sabiti
P7.09 Artik marj 0.0~999.9 0.2 o 0809
P7.10 PID ozelligi 0: Ayarlanabilir 0 " 030A
ayarlamak 1: Ayarlanamaz
0: Frekans sinirina ulastiginda integral
P7.11 Integral segimini ayarini kapatmak; . - 0 " 0308
ayarlamak 1: Frekans sinira ulastiginda integral
ayarina devam etmek.
3004GB/35R5PB veya altindakiler igin:
Onceden 0.00~650.0Hz
P7.12 ayarlanmig PID 35R5GB/37R5PB veya Ustiindekiler 0.00Hz o 080C
frekansi icin:
0.00~400.0Hz
Onceden
P7.13 ayarlanmig PID 0.0~3600s 0.0s x 080D
tutma slresi
Analog kapali
P7.14 gevrim 6lgiim Max.[P7.02,1.0]~999.9 100.0 o 080E
aralig
P7.15 Uyku modu 0: Aktif degil  1: Aktif 0 x 080F
P7.16 Uyku modu 0~999s 120s o 0810
gecikmesi
P7.17 Uyku modu esigi 0 ~ Frekans alt limit 20.00Hz | o 0811
P7.18 Uyanma esigi 0.0~ 999.9 3.0 o 0812
PID genlik
) 0:1%(P2.11)
1 | 1
P7.19 modulasyon 1:(Frekans ayari 2 / P0.07)*(P2.11) 0 * 0813
katsayisi
P8: Sabit Uzunluk Fonksiyonu
Fonksiyon . . . Fabrika Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Avyar Araligi et zni Adresi
P8.00 Ayarlanmig uzunluk Max[0.000,P8.06]~65.53 m 0.000m o 0900
P8.01 Aktiiel uzunluk 0.000765.53m (Gic kaybr 0.000m | * 0901
oldugunda kaydet)
P8.02 Uzunluk orani 0.001~30.00 1.000 o 0902
P8.03 Uzunluk diizeltme | 7.1 000 1.000 o 0903
katsayisi
P8.04 Mil gevresi 0.10~100.0 cm rlﬂ0.00c o 0904
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Fonksiyon . A . Fabrika Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri ot Adresi
P8.05 Yavaslama noktasi 50~100 % 90 % x 0905
P8.06 Sapma degeri Max[-200.0,P8.00]~200.0 mm 0mm x 0906
P9: Advanced Control
Fonksiyon . P . . o Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Fabrika Degeri oni Adresi
|~ 0,
P9.00 Kayma frekansi 0.0 2'50.06 0.0% ° 0A0O
kompanzasyonu (Nominal kayma bazh)
Kayma
P9.01 kompanzasyonu 0.01~2.55s 0.20s o 0A01
zamani
Eneriji tasarrufu 0: Pasif
P9.02 kontrol segimi 1: Aktif 0 X 0A02
Bu deger
P9.03 Enerji tasarrufu 0.00~655.3 |nvertgr < 0A03
kazang katsayisi modeline
baglidir.
Eneriji tasarrufu
P9.04 alt voltaj siniri 0~120% 50% x 0A04
(50Hz)
Eneriji tasarrufu
P9.05 alt voltaj siniri 0~25% 12% x 0A05
(5Hz)
| —
P9.06 Ortalama gti¢ 1~200%(25ms) 5 x 0A06
zamanli
0: Pasif
P9.07 AVR Fonksiyonu 1: Genellikle aktif. 2 x 0A07
2: Sadece yavaslamada pasif
taksek ncakerio
P9.08 Z"tf(’i Ll'fi‘i’:r’::ek 35R5GB/37R5PB veya 0 * 0A08
? Usttindekiler: 1
P9.09 Dustis kontrold 0.00~10.00Hz 0.00Hz o 0A09
(yuk dagilimi)
PA: Motor Parametreleri
Fonksiyon . s M . P Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Aralhigi Fabrika Degeri o Addresi
PA.00 Motor polarite numarasi 2~56 4 X 0B0O
PA.01 Nominal giig 0.4999.9kW Bu deger invertor x 0BO1
modeline baglidir.
PA.02 Nominal akim 0.1~999.9A Bu deger invertor x 0802
modeline baghdir.
B - =
PA.03 Yiikstiz akim 10 0.1~999.9A u deger invertor x 0803
modeline baghdir.
PA.04 Stator direnci %R1 0.00%~50.00% Bu deger invertor o 0804
modeline baglidir.
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Fonksiyon . P e . M Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Fabrika Degeri ot Addresi
PA.05 Kagak indiktans %X 0.00%~50.00% Bu deger invertor o 0805
modeline baglidir.
PA.06 Rotor direnci  %R2 0.00%"50.00% Bu deger invertor o 0BO6
modeline baglidir.
PA.07 Ortak indiiktans %Xm 0.0%~200.0% Bu deger invertor o 0807
modeline baglidir.
PA.08 Nominal Hiz 0~24000 rpm Bu deger invertor o 0B08
modeline baghdir.
PA.09 Rezerve Rezerve 0 - 0B09
Pb: MODBUS Haberlesmesi
Fonksiyon . L . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri o Adresi
0: 1200 1: 2400
Pb.00 Sngoi?nfiaus Baud rate 2: 4800 3: 9600 3 x 0C00
¢ 4: 19200 5: 38400
Pb.01 MODBUS slave 1~31 1 x 0co1
addresi
. 0: Even parity
MODB
Pb.02 seoimi US parite 1: 0dd parity 0 x 0C02
¢ 2: No parity
0.0~100.0s
Pb.03 xS]Zﬁl;SI:?"ama 0: No time-out Setting 0.0s o 0C03
3 Others: Time-out  detection time
Pb.04 Response delay time 0~500ms 5ms X 0C04
MODBUS frequency 0: 0.01Hz
Pb.05 reference unit 1:0.1Hz 0 * 0cos
Selection of MODBUS 0: Not save to EEPROM
e data storage 1: Directly save to EEPROM 0 X 0co6
0: Not generate fault and keep on
Pb.07 CCF6 Fault Handling running 0 x 0co7
1: Generate fault and stop
Pb.08 Reserved Reserved 0 - 0co8
PC: Display Control
Fonksiyon . . . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Avyar Araligi et zni Adresi
0: Gince (Ekrani Gince diline
. - uyarlar)
d LCD P P . D
PC.00 CD dil segimi 1: Ingilizce (Ekrani Ingilizce diline 0 ° 0Doo
uyarlar)
Cikis frekansi (Hz)
PC.01 (kompanzasyon 0:GOstermez  1: Gosterir 1 o 0D01
oncesi)
PC.02 Gkas frekanst (Hz) 0:Gostermez  1: Gésterir 0 o 0D02
(Aktuel)

80




Bolim 4 Parametre Listesi

Fonksiyon . A . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri ot Adresi
PC.03 Cikis akimi (A) 0:Gostermez  1: Gosterir 1 o 0D03
PC.04 Referans frekansi 0:Gostermez  1: Gosterir 1 o 0D04
(Hz,yanip séner)
PC.05 Dénis hizi (r/min) 0:Gostermez  1: Gosterir 0 o 0D05
PC.06 Referans hizi (r/min | o o termez  1: Gosterir 0 o 0D06
yanip soner)
PC.07 Dogrusal hiz (m/s) 0:Gostermez  1: Gosterir 0 o 0D07
PC.08 Referans hat hizt (m/s, | o ctormez  1: Gosterir 0 o 0D08
yanip soner)
PC.09 Cikis guict (kw) 0:Gostermez  1: Gosterir 0 o 0D09
PC.10 Cikis torku (%) 0:Gostermez  1: Gosterir 0 o 0DOA
PC.11 Cikis voltaji (V) 0:Gostermez  1: Gosterir 1 o 0D0B
PC.12 Bus voltaji (V) 0:Gostermez  1: Gosterir 0 o 0DOoC
PC.13 AlL(V) 0:Gostermez  1: Gosterir 0 o 0DOD
PC.14 Al2(V) 0:Gostermez  1: Gosterir 0 o 0DOE
PC.15 Analog PID 0:Gostermez  1: Gosterir 0 o 0DOF
geribeslemesi
PC.16 Analog PID beslemesi 0:Gostermez  1: Gosterir 0 o 0D10
PC.17 Harici sayim degeri 0:Gostermez  1: Gosterir 0 o op11
(birimsiz)
PC.18 Terminal durumu 0:Gostermez  1: Gosterir 0 o 0D12
(birimsiz)
PC.19 Aktlel uzunluk 0:Gostermez  1: Gosterir 0 o 0D13
PC.20 Ekran Gnytkleme 0~19 1 o 0D14
segimi
0.1~999.9%
Donis hizi = aktiel donis hizi x
PC.21(PG)
Dénus hizi = 120 x Galisma
Déniis hizi ekan frekansi / PA.00 x PC.21(non PG)
PC.21 Katsa §|5| Referans hizi = PID referans hizi x 100.0% | o 0D15
Y PC.21(PG)
Referans hizi = 120 x referans
frekansi / PA.O0*PC.21(non PG)
Not: Bu ayarin gergek hiza etkisi
yoktur.
Dogrusal hiz ekran 0.17999.9%
PC.22 katia ol Dogrusal hiz = Calisma frekansi X 100.0% | o 0D16
y PC.22 (no PG))
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Fonksiyon . A . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri ot Adresi
Dogrusal hiz = Donus hizi x PC.22
(PG)
Referans dogrusal hizi = referans
frekansi x PC.22 (no PG)
Referans dogrusal hizi = referans
hizi x PC.22 (PG)
Not: Bu ayarin gergek hiza etkisi
yoktur.
Pd: Koruma ve Hata Parametreleri
Fonksiyon . P . Fabrika Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri oni Adresi
0: Gegersiz
Motor asiri yik 1: Genel motor(dusik hiz
Pd.00 koruma modu kompanzasyonu ile) 1 X 0E0O0
segimi 2: Degisken frekansli motor (diisik hiz
kompanzasyonu olmaksizin)
Pd.01 Elektrotermik = =1 551109 100% | o 0E01
koruyucu degeri
Pd.02 Asriytkoeesi | 00)00.0% 160.0% | x 0E02
algilama seiyesi
Pd.03 Asinyikéneesi 1 550 0 600s | x 0E03
algilama zamani
0: Gegersiz
1: Hizlanma ve yavaslama sirasinda
Pd.04 Akim dalga boyu gegerli, Sf‘lblt hizda galismada gegersiz 3 o 0E04
siniri 2: Gegerli
3: Hizlanma esnasinda veya sabit
hizda, frekans diserken asiri akim
Akim genligi limit G:20~180% tipi G:150%
03 seviyesi P:40~140% tipi p20% | © 0E05
Yuksek voltajda 0: Gegersiz (Frenleme direnci
Pd.06 durus fonksiyonu baglanmasi 6nerilir) 1 x 0E06
segimi 1: Gegerli
3004GB/35R5PB veya altindakiler: 220V:
1 ~ 0, i 10,
Pd.07 Asiri voltajda 110.0~150.0% (Bus vo!'taj!') A 120.0% " 0E07
durma noktasi 35R5GB/37R5PB veya Ustiindekiler: 380V:
120.0~150.0% (Bus voltaji) 140.0%
Girig faz kaybi
algilama duzeyi
Pd.08 (SP1)  (800V 1~100% 100% x OEO08
- %100’e tekabiil
eder)
Giris faz kaybi
Pd.09 algilama gecikme | 2~255s 10s x 0E09
zamanli
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Fonksiyon . A . Fabrika Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri ot Adresi
Cikis faz kaybi
algilama seviyesi
(SP0)
(Motor nominal
Pd.10 akiminin 0~100% 2% OEOA
: 100%’tine karsilik ° ° x
gelir)
Rezerve
(S2R4GB,
S2R75GB)
Cikis faz kaybi
Pd.11 algilama gecikme 0.0~25.0s 2.0s x OEOB
zamanli
Gegerli klaveye 0: Gegersiz
G tuslari UP/DN 1: Aktif 0 x OE0C
Pd.13 AEll, A‘EZ Alarm 0: Ekran alarm vermez. 0 " OEOD
segimi 1: Ekran alarm verir.
0~10,"0"olursa otomatik reset
Pd.14 O__tomgtnk reset gecersiz demektir. ) 0 N OEOE
suresi Sadece 3 ariza otomatik reset
fonksiyonu vardir.
Pd.15 Araligi sifirlama 2.0~20.0s /zaman ylzdesi 5.0s X OEOF
Asiri akim sayma
Pd.16 degerini arttirip 0~250 100 x OE10
azaltma
Enerjilenme )
Pd.17 sonrasi otomatik O:Eylem y.ok 1 x OE11
o 1:Otomatik ¢alisma
¢alisma segimi
Enerji kesildikten MaLi :
Pd.18 sonra calisma 0:Makine durur (kapatma yolu ile) 1 " 0E12
. 1:Durmaz (kisa slre)
segimi
Darbe yuku )
direng katsayisi Bu deger
Pd.19 100.0 ~ 250.0 % nverter 0E13
Rezerve(3004G/3 modeline
5R5PB veya baghdir
altindakiler)
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PE: Calisma kaydi gegmisi

Fonksiyon

Kodu Fonksiyon Ismi

Ayar Araligi

Fabrika
Degeri

Degisme
izni

Haberlesme
Adresi

PE.OO En son hata tipleri

= o

QU hEWN

10:
11:
12:
13:
14:
15:
16:
17:
18:

19:

20:

21:
22:
23:
24:

25

26:
27:
28:

: bos

Uul: Galisma sirasinda bus diisiik
vaoltaji.

: Uu2: Kontrol devresi diisiik voltaji

Uu3: Sarj devresi zayiflik durumu
OC1: Hizlanma aninda asiri akim
0OC2: Yavaglama aninda agiri akim
0C3: Sabit hizda galisirken agiri
akim

Oul: Hizlanma aninda yiiksek
gerilim

: Ou2: Yavaslama aninda yuksek

gerilim

Ou3: Sabit hizda galigirken yuksek
gerilim

GF: topraklama hatasi

OH1: Sogutucuda asiri Isinma
OL1: Motor asiri ylikte

OL2: Inverter asir yikte

SC: Yuk kisa devresi

EFO: Seri haberlesmede harici hata
EF1: Terminalde harici hata

SP1 Giris faz hatasi ve dengesizligi
SPO Cikis faz hatasi veya
dengesizligi

CCF1: Kontol devresi hatasi 1:
Eneriji verildikten sonra 5 sn.
boyunca klavye ve inverter
iletisiminin saglanamamasi.
CCF2 Kontol devresi hatasi 2:
Enerji verildikten sonra klavye ve
inverter iletisiminin bir kez
saglandiktan sonra 2 sn.den fazla
kopma durumu

CCF3 EEPROM hatasi

CCF4 AD donus hatasi

CCF5 RAM hatasi

CCF6 CPU hatasi

:PCE parametre kopyalama
hatasi

Rezerve

HE Hall akimi algilama hatasi

DE uzunluk ayari hatasi

bos

OF00

Son hatada ¢ikis

PE.01 frekansi

0 ~ Frekans st limit

0.00Hz

OF01

Son hatada

PE.02 referans frekansi

0~ Frekans alt limit

0.00Hz

0F02
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Fonksiyon . A . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri ot Adresi
PE.03 Son hatada gikis 0.0~ 2 x (nominal akim) 0.0A * 0F03
akimi
PE.04 Sonhatada DCbus | .15y ov * 0F04
voltaji
0: StP : durma
PE.OS Son hatada 1: Acc: hizlanma 0 " OFO5
¢alisma durumu 2: Dec: yavaglama
3: con: sabit
Hata ge¢misi 1 . «
PE.O6 PE.OO ile ayni bos 0F06
(sonuncusu)
PE.O7 Hata gecmisi 2 PE.00 ile ayni bog * 0F07
PE.O8 Hata ge¢misi 3 PE.00 ile ayni bog * 0F08
PE.09 Toplam calisma 0~65530h oh * 0F09
suresi
PE.10 Toplam enerjil 0~65530h oh * OFOA
kalma suresi
Toplam elektrik - «
PE.11 taketimi (MWh) 0~9999MWh OMWh OF0B
Toplam elektrik
PE.12 ~ KWh KWh * FOC
tiiketimi (KWh) 07999 0 0F0
PF: Parametrelerin korunmasi
Fonksiyon . s . Fabrika Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi St izni Adresi
I 0: sifre yok
PF.00 Kullanici sifresi Lo L 0 o 1000
Digerleri: sifre korumali
0: Bituin parametreler degistirilebilir.
Yazma korumasi 1: Sadece referans frekansi (P0.00) ve
PF.01 parametresi PF.01 degistirilebilir; 0 © 1001
2: Sadece PF.01 degistirilebilir.
0: islem yapmaz.
PEO2 P?rametrg 1: Hata-gegmlsml siler. o 0 N 1002
yuklemesi 2: Fabrika ayarlarini geri yukler
(kayitli veriler\ kullanici sifresi disinda)
Rezerve
(3004GB/35R5PB Rezerve 0 -
veya altindakiler)
0: islem yapmaz
PF.O3 Parametre 1: Parametreler! yuk'leli 1003
2: Parametreleri geri yukler
kopyalama 3: Motor disindaki parametreleri 0 X
(35R5GB/37RSPB ' viklor s P
veya Ustiindekiler) Not: Bu fonksiyon LCD klavye igin
gecerlidir
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Fonksiyon . A . Fabrika | Degisme | Haberlesme
Kodu Fonksiyon Ismi Ayar Araligi Degeri ot Adresi

. 0: G tipi (Sabit tork)
PF04 G/P secimi 1: P tipi (fan ve pompa gibi yikler igin) 0 X 1004
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Boliim 5 Parametre Agiklamalari

5.1 Temel Fonksiyonlar (PO Grubu)

P0.00 Referans frekansi Aralik: 0 ~ Maksimum frekans [0.00Hz]

Not:

€ P0.01 veya P0.02 ‘1’ oldugunda P0.00 aktif olur, bu deger sadece klavye
Uzerindeki potansiyometre ile ayarlanabilir. P0.00 inverter frekans ayar degerini
tanimlar.

Tavsiyeler:

Klavye Uzerindeki potansiyometre aktif oldugunda P0.00’in degeri hemen degisecektir. Eger
ENTER butonuna basilirsa deger inverterin dahili EEPROM hafizasinda saklanacaktir ve inverterin
enerijisi kesildiginde de deger kaybedilmeyecektir.

P0.01 ‘1’ olarak ayarlandigi zaman; eger P3.12 ‘2’ ayarlanirsa, P0.00 degeri degisecek ve enerji
kesildiginde de klavye Uzerindeki potansiyometre degeri saklayacaktir. Aksi halde degisen deger
kaydedilemez.

P0.01 Frekans ayari 1 Aralik: 0~10 [1]

P0.02 Frekans ayari 2 Aralik: 0~6 [0]

0: Bos 1: Klavye lizerindeki potansiyometre
2: All Terminali 3: Al2 Terminali

4: Giris palsi 5: Seri haberlesme

6: Cok kademeli hiz 7: UP/DOWN Terminali

8: Programlanabilir lojik kontrolor (PLC) 9: PID kapali gevrimi

10: Salinim frekansinda galismasi

Not:

& Dijital frekans ayari i¢in (P0.01=1) yapilirsa klavye lizerindeki potansiyometre aktif
olmus olur.

@ Analog giris sinyali icin Al1 ve Al2 terminalleri kullanilir. Bu terminaller 0-10 V
veya 4-20 mA cikis gerilim ve akim degerleriyle degistirilebilir. Fakat sinyal
durumuna gore dogru tercih yapmak gerekir: mod anahtarini dogru
ayarlamalisiniz. Ayrintilar icin kontrol devresi baglantilarini agiklayan Bolim 2.5’e
bakiniz.

Programlanabilir Al1, programlanabilir Al2 ve programlanabilir pals girisleri igin
P4 parametre grubuna bakiniz.
Seri haberlesme ayarlari icin: Kullanicilar, inverter referans frekansini kontrol
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etmek icin daha sonra haberlesme yoluyla, PC veya PLC seri iletisim portuna
baglayabilir.

€@ Eger P0.01 parametresi 7 yapilirsa UP/DOWN ile referans frekansi ayarlamak igin
P3 parametre grubuna bakiniz

P0.03 Frekans ayar segimi Aralik:0~5 [0]

0: Frekans ayari 1
1: Terminal Segimi
2: Frequency ayari 1+ Frekans ayari 2
3: | Frekans ayari 1- Frekans ayari 2 |
4: Min(Frekans ayari 1, Frekans ayari 2)
5: Max(Frekans ayari 1, Frekans ayari 2)
Not:
@ Frekans ayari 1: P0.01 degeri ayarlanir (Frekans ayari 1).
€ Terminal Segimi: "FC" fonksiyon terminalleri tanimlanmigsa (P3.01 ~ P3.08
parametrelerine bakiniz) ve terminal fonksiyonu aktif olur, P0.02 (frekans ayari 2)
nihai frekans ayari olarak segilir; bu terminal fonksiyonlari tanimlanmissa fakat
aktif degilse, P0.01 (frekans ayari 1) secilecektir. "FC" fonksiyon terminalleri
tanimlanmamissa, P0.01 (frekans ayari 1) varsayilan frekans ayari olacaktir.
Frekans ayar secimi iki farkli sinyal arasinda anahtarlama ile yapilr.
€ 2 den 5’e ayarlama: Nihai referans frekans degerine frekans ayari 1 ve frekans
ayari 2 degerlerinin aritmetik uygunlugundan sonra karar verilecektir.
Ek notlar:
Eger P0.01 ‘7’ olursa (UP/DOWN) veya ‘10’ olursa (salinim frekansinda ¢alisma) aktif
olur. P0.03’lin ayar degeri 3 ila 5 olursa (P0.03=3~5) gecersiz olacaktir, ayar degeri ‘0’
olursa gecerli hale gelecektir. UP/DOWN fonksiyon agiklamalari icin P3 parametre
grubuna, salinim frekansinda ¢alisma fonksiyon agiklamalari icin P6 parametre
grubuna bakin.
Eger P0.01 ‘9’ olursa (PID kapali gevrim) calisir ve P0.03 frekansi ile konfigiire edilmistir.
(P0.03>1), ¢oklu parametre P2.11, analog PID regulatorin ¢ikis frekans limitini
tanimlamak igin kullanilir ve frekans araligi -P2.11 ~ P2.11 dir (birim Hz).

P0.04 Calisma modu komut segimi Aralik: 0~5 [0]

0: Klavye kontroli
: Terminal kontrol 1 (STOP gecersiz)
: Terminal kontrol 2 (STOP gecerli)

1
2
3: Seri haberlesme 1 (STOP gecersiz)
4: Seri haberlesme 2 (STOP gegerli)
5

: Terminal kontrol 3 (STOP ve JOG gecersiz)
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Not 1:

*

Klavye kontrol: inverter start ve stop kontrolleri RUN, STOP/RESET tuslariyla
saglanir.

€ Terminal kontrol: Kullanicinin RUN, F/R, FWD, REV, HLD ve calisan diger islevleri
gerceklestirmek icin ilk olarak X1 ~ X8 terminallerini tanimlamasi gerekir
(bkz.P3.01~P3.08) ve sonra start/stop kontrol terminalleri kullanilir.

@ Seri haberlesme: Kullanicilar PC veya PLC ile seri haberlesme portlarini
tanimlayarak da start/stop ve F/R kontrolini yapabilir.

Not 2:

@ Eger “STOP/RESET” tuslari gecerliyse, kullanicilar inverteri “STOP/RESET”
tuslariyla acil stop islevi gibi durdurabilirler. Eger “STOP/RESET” tuslari gegersizse,
kullanici sadece dnceden ayarlanmis bir kontrol modunda siirliciyl durdurabilir.
Eger P0.04 ‘5’ olarak ayarlanmigsa, JOG tusu gegersiz olur. Eger JOG tusu
gecersizse, kullanici sadece FJOG veya RIOG terminali ile Jog islemini baglatabilir.
Klavye ve terminal kontrol modunda iken haberlesme ile okuma ve yazma
komutlari.

P0.05 Klavye yon ayari Aralik: 0,1 [0]
0: ileri 1: Geri

Not:

€ “FWD/REV” tuslarina kullanarak veya P0.05 parametresini degistirerek yén
degistirme yapilabilir. Fakat degisen yon sadece o an icin gegerli olur.

@ Degeri kaydetmek sadece fonksiyon kodunun degeri degistirilerek ve ENTER
tusuna basilarak yapilir ve klavye yon ayari kalici olarak kaydedilir.

€@ Yon dnceligi: En yuksek ayar 6nceligi terminaldedir, ikinci olarak haberlesme ile
ayarlanir ve en disik ayar 6nceligi de klavyenindir. Yiiksek 6ncelikli olan
gecersizse duslk gecerliligi olan ayar secimleri aktif olur.

Aralik:
P0.06 Temel frekans S2R4GB~3004GB/35R5PB: 0.10~650.0Hz [50.00Hz]
35R5GB/37R5PB ve {stii: 0.10~400.0Hz [50.00Hz]
Aralik:
S2R4GB~3004GB/35R5PB:
MAX [50.00Hz, frekans st limit, referans frekansi]
P0.07 Max. gikis frekansi ~650.0Hz [50.00Hz]
35R5GB/37R5PB ve Usti:
MAX [50.00Hz, frekans Ust limit, referans frekansi]
~400.0Hz [50.00Hz]
P0.08 Frekans Ust limit Aralik: MAX[frekans alt limit, Jog frekansi, UP/DN
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referans genligi, dormansi esigi] ~ Max frekans
[50.00Hz]
P0.09 Frekans alt limit Aralik: 0.00 ~ Frekans alt limit [0.00Hz]
P0.10 Max gikis voltaji Aralik: 110~480V [inverter nominal degeri}
Not:
€ Temel frekans Fease: inverterin cikis voltaji nominal voltaja (Un) esit oldugu zaman,

temel gcalisma frekansi minimum cikis frekansi olmus olur. Genellikle, motor
nominal frekansi temel frekans olarak davranir. Bu serideki invertelerin temel
frekans Fgase degistirme araligi 0.10 ila 400.0Hz arasidir. Normalde, Fgase motor
nominal frekansina gore secilir. Bazi 6zel durumlarda, Fease gerekli uygulamaya
gore ayarlanabilir. Fakat o zaman, yikin ve olusturdugu etkinin V/F karakteristigi
dikkate alinmalidir. Sekil 5-0-1’e bakiniz.

Cikis voltaji (V)

Nominal
Voltaj

> Gikis frekansi (Hz.)

Temel frekans Max. gikis
frekansi

Sekil. 5-0-1 V/F karakteristik diyagrami

Maksimum frekans Fmax: Bu ayar, bu serideki inverterler igin izin verilen
maksimum c¢ikis frekansidir. Eger referans frekansi stirticii ekipmaninin nominal
degerinden blylikse, motor ve ekipmanlar hasar gorebilir.

Frekans ust limit Fu inverterin en yilksek frekansta ¢alismasina olanak saglar.
Ayrica frekans alt siniri Fu en disiik frekans degeridir. Ust ve alt limit frekanslarini
ayarlamak inverterde Ust limitten fazla, alt limitten daha az olamayacak sekilde
otomatik olarak sinir belirlemeye yarar. Bu fonksiyon motorun yiiksek hizda veya
cok distk hizda ¢alismasi durumunda olusturacagi hasari ve mekanik problemleri
garanti altina almis olur. Bu yliksek ve diisiik hizda ¢alismay1 6nlemeye yarar.
P2.04 parametresine bakiniz.

90



Boliim 5 Parametre Ac¢iklamalari

€ Maksimum gikis voltaji inverter temel frekansta calistigi zaman cikis voltaji olur.
Genellikle motor plakasinda yazmaktadir.

P0.11 Klavye tizerindeki potansiyometrenin
adim uzunlugu

Aralik: 0~ 250 x (0.01Hz|1rpm)

[o]

Not:

Bu parametre donis hizini degistirmek ve diizenlemeyi ¢evrimici izlemek igin etkin

olur.

€ Eger P0.11 ‘0’ yapilirsa, potansiyometre tamamlayici diizenleme fonksiyonlari icin
kullanilir. Bu potansiyometrenin dénus halinde tutulmasi ile her adimin uzunlugu

1, 10 ve maksimum 100 olarak gikabilir.

€ Eger P0.11 ‘0’ yapiimazsa, sabit uzunlukta diizenleme fonksiyonu aktif olur.

P0.11'in degeri potansiyometrenin bir kez saga ve sola donlstindeki adim
uzunlugudur ve referans frekansinin degerini ((P0.11)x30)x(0.01Hz/1rpm)

miktarinca arttirip azaltir.

€ Ortak calisma modunda ve 1r/min dijital PID kontrol modunda ayarlanan deger
referans frekansi oldugunda, P0.11’in birimi 0.01Hz olur; referans hizi oldugunda

birimi (6/(5xPA.00))r/min.
Ornek:

Aralik, P0.11 ‘100’ oldugunda, sola/saga bir kez donduruldigiunde, referans frekansi

30.00 Hz. artip azalacaktir ve dénis hizi her dakika i¢in 900 doniis kadar arttip

azalacaktir; P0.11 ‘10’ oldugunda, referans frekansi 3.00Hz artip azalacaktir ve donis
hizi her dakika igin 900 donis artip azalacaktir.

P0.12 V/F ayar egrileri

Aralik: 0~4 [0])

P0.13 V/F frekans degeri F1

Aralik: 0.0~P0.15 [10.00Hz]

P0.14 V/F voltaj degeri V1

Aralik: 0~100.0% [20.0%]

P0.15 V/F fekans degeri F2

Aralik: P0.13~P0.17 [25.00Hz]

P0.16 V/F voltaj degeri V2

Aralik: 0~100.0% [50.0%]

P0.17 V/F frkans degeri F3

Aralik: P0.15~P0.06 [40.00Hz]

P0.18 V/F voltaj degeri V3

Aralik: 0~100.0% [80.0%]

Not:

€ Yukarida listelenen parametreler dzel yuk karakteristikleri talebini karsilamak igin
esnek V / F ayari modu ile tanimlanabilir.
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Cikg voltajp(V)

Max. cikigvoltap

(POT0) -’,-"|

e Chilas lrekansi(He)

Temel frekans (P0.06)

Sekil. 5-0-2 Tork-azaltma egrisi

@ EgerP0.12 ‘4’ yapilirsa sekil 5-0-3’deki gibi P0.13~P0.18 degerleri ile V/F egrileri
tanimlanabilir. V/F egrisi 6zel yiik karakteristikleri talebini karsilamak icin 4 nokta
ile tanimlanabilir.

Volta) %o
I

100% |
PO.1R el

P16

PO.14 /

PO.13 PO.LS PO.1T7  Temel frekans
(PO.06Y

Frekans (11z)

-

Sekil 5-0-3  Kullanici tarfindan tanimlanan V/F egrisi
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Aralik: 0.0~3 0.0%
P0.19 Tork arttirma modu [ S2R4GB~3004GB/35R5PB:40%;
35R5GB/37R5PB ve {istii:0.0% ]

Not:
@ inverter diisiik frekansta calisirken yiikii telafi etmek amaciyla voltaji ve torku
arttirmak gerekir. P0.19 '0'a ayarli ise, manyetik aki vektor modiilasyonu etkin

olur, P0.19 sifira ayarlanmaz ise, manuel tork etkin olur, Sekil. 5-0-4’e bakiniz.

Cikas voltaj
y

Max. ¢ikis

voltaj

Manuel tork
arttima

— — - — - o 1las [rekans
Fork artirma igin kesim noktast  Temel cahsma (rekans

Sekil. 5-0-4 Manuel tork arttirma diyagrami
(Cizgili bolge arttirma degeridir)

Tavsiyeler:

1. Yanlis parametre ayari motorun asiri isinma veya asiri akim korumasina neden
olabilir.

2. inverter senkron motor siirecegi zaman tork artis fonksiyonunun motor
parametrelerine goére secilmesi tavsiye edilir ve yine V / F egrisi motor
parametrelerine gore ayarlanmalidir.

P0.20 Manuel tork arttirma icin kesim noktasi | Aralik: 0.00~50.00Hz [16.67 Hz]
Not:
€ P0.20 temel calisma frekansinda manuel tork arttirmak icin kesme frekansini
tanimlar (P0.19 tarafindan tanimlanmistir), Sekil. 5-0-4’bakiniz. Bu kesme
frekansi P0.12 tarafindan tanimlanan herhangi bir V / F egrisi igin gecerlidir.
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P0.21 Hizlanma zamani 1 Aralik: 0.1~3600s [6.0s/20.0s])
P0.22 Yavaslama zamani 1 Aralik: 0.1~3600s [6.0s/20.0s])
Not:
€ Hizlanma zamani: Hizlanma zamani 0 Hz.den maksimum frekansa yiikselirken

*

inverter icin alinan zamandir. Yavaslama zamani ise maksimum hizdan motoru
yavaslatirken gegen zamandir.

Bu seri inverterlerde 4 gesit hizlanma/yavaslama zamani vardir. Burada sadece bir
tanesi tanimlanir ve Hizlanma/Yavasama 2~4 zamanlari P2.18~P2.23 tarfindan
tanimlanir. istege gore harici terminallerden farkl Kalks / Durus zamani
secgebilirsiniz. Ayrica, PLC operasyonda farkl Kalks / Durus zamani da
secebilirsiniz.

5.2 Start/Stop Kontrol (P1 Grubu)

| P1.00 Start modu |AraI|k: 0~2 [o]
0: Dogrudan galismaya baslama
1: Once fren sonra baslangi¢ frekansinda baslar
2: Hiz izleme ile yeniden baslama (sadece 35R5GB/37R5PB veya Usti strticlilerde
aktif olur)
Not:
€ Dogrudan calismaya baslama: ‘0’ hizdan belirlenen ACC siiresince hizlanarak
ayarlanmig frekansa ¢ikarmak.
@ Once fren sonra baslangic frekansinda baslama: inverter ilk yiikte DC enjeksiyon

frenleme glicl gosterir ve sonra calismaya baslar. Sekil. 5-1-1’bakiniz. ‘Start modu
1’ kiiglk ataletli yuklerin ileri-geri calismasinda veya fan gibi ylklerin duruslari
esnasinda inverteri calistirirken kullanilir. DC enjeksiyon frenleme parametreleri
icin P1.03 ve P1.04’e bakiniz.
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Cikas [rekansi.{Hz)

i Once fren, sonra baslama
: » Zaman
Frenleme voltaji ? i
4 E :
]-Tcnlmém: enerjisi
y \ » Zaman

— _

DC enjeksiyon frenleme zamani
Calisma komutu | |

Durdurma komutu

i

Sekil. 5-1-1 Once fren ve sonra baslama

@ Hizizleyerek yeniden baslama: Motorun calisma yéniinii ve hizini arayin ve tespit
edin ve sonra tespit ettiginiz hiz ile baslayin, Kalks/Durus slresinde referans
frekansi ile calisarak, motorun diizglin bir baslangic geceklestirmesi saglanir, Sekil.
5-1-2.e bakiniz. Bu mod biyik atletli yukler icin ¢alisan motorlarda uygundur.
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Cahsma Frekans Motorn iz ve Gniini saptamak

A £ =
- -

-

Sire

Motor iz

T~

Ll

[¥]

» Slire

Sekil. 5-1-2 Hiz izleyerek yeniden baslama diyagrami

& Baglangic islemleri serbest durustan sonra inverter enerjili iken calisma, giic geri
kazanimi, harici hata resetleme ve yeniden galisma gibi islemleri igerir.

Tavsiyeler:

3018G/3022P ve ustindeki modeller hiz izleme fonksiyonunu kullanir;
35R5GB/37R5PB~3015GB/3018PB modellerinde hiz izleme fonksiyonunu ¢alistirmak
istiyorsaniz eslesen bir hiz izleme karti kullanmaniz gerekmektedir; 3004GB/35R5PB
veya altindaki modellerde bu fonksiyon kullaniimaz.
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P1.01 Start frekansi Aralik: 0.10~60.00Hz [0.50Hz]
P1.02 Start frekansinda tutma stiresi Aralik: 0.0~10.0s [0.0s]
Not:

€ Start frekansi inverter calismaya bagladigindaki ilk frekans degeridir sekil. 5-1-3’e
bakabilirsiniz. Baslangi¢ frekansinda tutma siresi inverter start frekansinda
¢alismaya bagladigi sirada gorev yapar, Sekil. 5-1-3’e bakiniz:

C |‘|§ frekans Alz)
&

Referans frekans:

Start Frekans:

»Saman
—_— Il ,(_

Start frekansy tutma siresi

Sekil. 5-1-3 Start frekansi ve galisma zamani

Tavsiyeler:

Baslangic¢ frekansi, frekans alt siniriile sinirli degildir.

1
2. Referans frekansi hizlanma sirasinda baslangig frekansindan daha azdir, inverter
sifir hizda galisacaktir.

Aralik: Bu deger inverter modeline

P1.03 Baglangigta DC enjeksiyon frenleme akimi baghdir [0.0%]

P1.04 Baslangigta DC enjeksiyon frenleme suresi Aralik: 0.0~30.0s [0.0s]

Not:
€ P1.00, ‘1’ olarak ayarlandiginda sadece P1.03 ve P1.04 aktif olur.

€@ DC enjeksiyon akimi ve siiresinin araligi inverter modeline baghdir, Tablo igin
5-1-1’ bakiniz.
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€ DCfrenleme akimi nominal inverter akiminin yiizdesel bir degeridir. Frenleme
surresi 0.0s yapildigi zaman, DC enjeksiyon frenleme islemi yapilmayacaktir.
Tablo 5-1-1 DC enjeksiyon frenleme siiresi

Model Akimin ayar araligi Surenin ayar araligi
G 0.0~100.0% 0.0~30.0s
P 0.0~80.0% 0.0~30.0s

Not:

€ Sekil . 5-1-1" bakin,
inverter calismaya basladiginda DC enjeksiyon frenleme siiresinde DC
enjeksiyon frenleme akimi (P1.03) parametresindeki gibi cikis verir.
Tavsiyeler:
Motor nominal akiminin degeri inverter akimindan kiigikse, bu parametre degeri
onerilir:
Motor nominal akimi (A) / inverter nominal akimi (A) x 100%

P1.05 Hizlanma/Yavaslama modu Aralik: 0~3 [0]
0: Lineer 1: S-egrisi

2: Rezerve 3: Rezerve
Not:

& Siradan yiikler icin kullanilan lineer hizlanma/yavaslama modu: sabit bir orana
gore cikis frekansi artar veya azalir. Sekil. 5-1-4’e bakiniz.

Cikis frekansi(Hz)
&

Ayarlanan
frekans

=Sire

Hizlanma » Yavaslama
zaman zamani

Sekil. 5-1-4 Lineer hizlanma/yavaslama
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S-egrisini degistirmek hizlanma siiresinin basinda, yavaslama siresinin sonunda
cikis frekansini yavasca degistirir, mekanik glriltiiyl ve start-stop esnasinda
olusacak sarsintiyi azaltir. Bu, dislik frekansta azalan tork ihtiyacina sahip yikler
ile kisa slirede yiksek frekans icin hizlanan tasima bandi gibi yikler i¢in uygundur.

Calisma frekansi (Hz)

A

Sire

anme vasls
Hizlanma | Yavaslama
zamani zamani

Sekil. 5-1-5 S-egrisi hizlanma/yavaslama

P1.06 S-egrisi baslangic zamani Aralik: 10.0~50.0% [20.0%]
P1.07 S-egrisi yikselme zamani Aralik: 10.0~80.0% [60.0%]
Not:

€ P1.06 ve P1.07 sadece hizlanma ve yavaslama S-egisi modunda aktif olur.

L 4

(P1.05=1) ve P1.06 + P1.07 < %90.

S-egrisinin baslangic islemi icin sekil. 5-1-5’e bakiniz ”@”, burada cikis
frekansinin degisen orani ‘0’dan baglayarak artar.

S-egrisinin yikselme islemi icin sekil. 5-1-5’e bakiniz ”@”, burada cikis
frekansinin degisen orani sabittir.

S-egrisinin sonlanma islemi igin sekil. 5-1-5’e bakiniz ”@", burada cikis
frekansinin degisen orani ‘O’a dogru azalir.

Tavsiyeler:
S egrisi Hizlanma/Yavaslama modu elevator ve tasima bandi gibi tasiyici yukler igin

uygundur.
P1.08 Stop/Durma modu Aralik: 0~2 [0]
0: Yavaslamali durus 1: Serbest durus

2: Yavaslamali + DC frenli durus
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Not:

0: Yavaslamali durus

€ Stop komutu aldiktan sonra, inverterin gikis frekansi yavaslama hizi ile azalir ve
frekans sifira distigiinde motor durur.

1: Serbest durus

€ Stop komutu aldiktan sonra, siirticii gikisi hemen keser fakat motor bagl oldugu

yukin mekanik ataletiyle durur.
2: Yavaglamali durugs + DC fren

€ Stop komutu aldiktan sonra, inverter ¢ikis frekansinin sikhgini azaltir ve dnceden
ayarlanmis DC enjeksiyon frenleme frekansina ulasir ve frenlemeye baslar.
€ DC enjeksiyon frenleme fonksiyonu agiklamalari igin P1.09~P1.12’ye bakiniz.

P1.09 Durus esnasinda DC enjeksiyon
frenleme frekansi

Aralik: 0~"MIN (50.00, frekans Ust limit)
[0.00Hz]

P1.10 Durus esnasinda DC enjeksiyon
frenleme bekleme zamani

Aralik: 0.00~10.00s [0.00s])

P1.11 Durus esnasinda DC enjeksiyon
frenleme akimi

Aralik: Bu deger inverter modeline
baghdir. [0.0%]

P1.12 11 Durus esnasinda DC enjeksiyon
frenleme siresi

Aralik: 0.0~30.0s [0.0s]

Not:

@ DC enjeksiyon freni motoru hizlica dudurmak icin motora DC akim ejekte eder,
uygulanan DC enjeksiyon freni sliresi bitene kadar motor milini tutar.

100




Boliim 5 Parametre Ac¢iklamalari

Chlkas lrekans:

' Durus esnasinda DO
% enjeksiyvon frenleme frekansi

-

Cikas voltaj

B Durus esnasinda DC
ctlkan diegern

enjeksiyon frenleme
bekleme siiresi

Frenleme

| |:| enerjisi
= Sare

-

DC enjeksiyvon frenleme stiresi

Cahsma komutu |

Sekil. 5-1-6 DC enjeksiyon frenlemesi

€@ DC enjeksiyon frenleme frekansi inverterin stop frekansidir. DC enjeksiyon
frenleme islemi yavaslamali durma islemi ile baslar. Sabit oranli yavaslama
isleminde eger ¢ikis frekansi DC enjeksiyon frenleme frekansinin altinda ise DC
enjeksiyon frenleme fonksiyonu baslayacaktir.

€ Durus esnasinda DC enjeksiyon frenleme akimi nominal akimin bagil bir yizdesel
degeridir. Frenleme siiresi 0.0s yapilirsa DC enjeksiyon frenlemesi aktif
olmayacaktir. Ayar aralig G tipi icin 0.0~100.0%, ve P tipi i¢in 0.0~80.0%.

€ DC enjeksiyon frenleme siiresi DC enjeksiyon frenleme tutma zamanidir. Bu
zaman ¢ok uzun ayarlanamz; aksi takdirde inverter asiri isinir. DC frenleme siiresi
sifir olarak ayarlandiginda, DC enjeksiyon frenleme fonksiyonu aktif olmayacaktir.

3 Tavsiyeler:

Bu fonksiyon start komutu aldiktan sonra baslayacaktir. Genellikle durdurma
hassasiyetini gelistirmek icin kulanilir ortak calismada yavaslamali frenleme igin
kullanilmaz. Eger motoru daha hizli durdurmak gerekiyorsa, enerji rejenerasyon
initesine fren direnci baglanmalidir veya dahili fren bulunan inverterler secilmelidir.

P1.13 Dinamik frenleme segimi Aralik: 0~3 [1]
0: Dinamik frenleme pasif 1: Dinamik frenleme aktif
2: Manyetik aki frenleme aktif 3: Her ikisi de aktif
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Tavsiyeler:

Eger parametre ‘3’ yapilirsa, dinamik fren ve manyetik aki frenlemesi otomatik
olarak kontrol yetenegini gelistirmek icin yavaslamada etkin olur; atalet ve hizli
kapatma talebinin yliksek oldugu durumlarda, parametre ‘1’ ve uygun fren direnci
segilmis olmalidir; ‘2" ayarlanir ise, hizli bir yavaslama elde edilebilir, ancak ¢ikis
akimi buylk olabilir.

Sadece 3015GB/3018PB’den daha kigtik gliclti inverterler igin aktif olur.

P1.14 Frenlemenin ¢alisma siiresindeki voltaj | Aralik: 360~750 [1 faz:380V

(3004GB/35R5PB ve altindakiler) 3 faz: 700V ]
P1.14 Frenlemenin ¢alisma siresindeki
kullanim orani (35R5GB/37R5PB ve Aralik: 0.0~100.0% [100.0%]
Ustundekiler)
Not:

€ 3004GB/35R5PB ve altindakiler: P1.14 frenleme voltajina ayarlanirsa degeri cok
diisuk ayarlanmamasina ve inverter modeline dikkat etmek gerekir.

€ 35R5GB/37R5PB ve iistiindekiler: Bu parametreyi ayarlarken fren direncinin
direng degeri ve giict dikkate alinmalidir. Eger %5.0 ayarlanirsa, toplam DC
frenleme siiresi 5.0s olacak; DC enjeksiyon frenleme baslangic noktasi voltaji:
710V olacaktir.

P1.15 Hata diizeltme Aralik: 0~2 [0]

1: Hata duizeltme zamani Uul alarmi verir,

0: Bir kez hata diizeltme, Uul raporu aksi takdirde Uu1 raporu verir.
2: Bir kez hata dizeltme, Uu alarm

Not:

@ Opsiyonel bélgeler icin hiz takibi yapilmasi istenirse, P1.15 ‘1’ veya ‘2’

ayarlanmahdir.

Aralik: 0.5~10.0s [ Bu deger inverter

P1.16 Hata dizelt
ata guzeltme zaman! modeline baglidir]

Not:

@ Eger hata gerilim altinda olusursa, inverter diplayde sadece Uu alarmi gésterir ve
motor ¢alismaz. Sekil. 5-1-7’ye bakiniz:

@ Eger gerilim altinda calisirken olusursa, inverter displayde “Uu” alarmi gésterir ve
“Uul” hatasi verir, Sekil.5-1-7’ye bakiniz. PIWM cikisi engellenir ve motor sifir
hizda calisir. Eger voltaj diizelirse, "Uu" alarm kalkacaktir,

& Eger Uul hatasi olusursa, inverter duracaktir. Eger voltaj 300V’un altina diismeye
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devam ederse, bir ariza ge¢misi veya bir hata cikisi olmayacaktir. Ancak voltaj eski
haline dénerse sistem Uul hatasi kaydedecektir.

Gic1 ON ON
OFF
Hata
i ditzelime
Diizeltme ¢ RUN [ zamant |
Uul Uut i Uut .. Kaydeder
Diizelime 1 RUN Uu
sifir-hie Uu1 Uutl .. KaydedEr
Diizeltme 2 RUN Uu Uu Kay|t yapmaz.
\I|II';|IIZ
Gug 2 ON
OFF
+Hata

i Zamani

Diizeltme 0 RUN :
Uu1 Uu1; Uul ... Kayit yapmaz

Diizeltme 1 RUN Uu

sifir hiz | Uu'1 Uut ... Kaylt yapmaz

Diizeltme 2 RUN E Uu Uu

\|I'\|';I|u Kay\t yapmaz

Sekil. 5-1-7 Hata diizeltme diyagrami

5.3 Yardimci operasyon (P2 Grubu)

Aralik: 0.10~Ust limit frek
P2.00 Jog Frekansi [r:.IOOHz] Stimit irexanst
P2.01 Jog hizlanma siiresi Aralik: 0.0~3600s [6.0/20.0s]
P2.02 Jog yavaslama suresi Aralik: 0.1~3600s [6.0/20.0s]
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t:
Jog isleminin ilgili P2.00 ~ P2.02 parametrelerini tanimlayin.
Sekil. 5-2-1’e bakin, t1 jog hizlanma zamani ve jog yavaslama zamani, t2 jog siresi;
P2.00 Jog frekansi.
Aktiel hizlanma zamani JOG (t1) asagidaki formulde belirlenmistir. Dolayisiyla jog
yavaslama siresi (ts).
P2.02 degeri jog durdurma moduna baghdir: Eger P2.02 ‘0’ olarak ayarlanmazsa,
motor stop modunda duracak; Eger P2.02 ‘0’ olarak ayarlanirsa, motor serbest
durus modunda duracaktir.

o & o0z

P2.00 xP2.01

l]:

P0.07

Calisma frekansi.(Hz)
A

P2.00f

, Sure

JOG Komutu

Sekil. 5-2-1 JOG Calisma

D Tavsiyeler:

1. Jog calismada, inverter start modu ‘0’ da galisir.

2. Eger jog yavaslama siresi ‘0’ ise: serbest durus, fakat DC enjeksiyon frenleme
terminali jog durdurma islemini yaptig zaman, yavaslama zamani P2.23’ teki
‘yavaslama siresi 4’ isleme girer.

3. Jog islem klavye, terminal veya seri port ile kontrol edilebilir.

P2.03 ileri ve geri calisma arasindaki
anahtarlama siresi

Not:

€ Gecikme zamani inverterin ¢alisma esnasinda yon degistirirken 0 Hze duserek
tekrar referans frekansina ulasmasi icin gecen siredir. Sekil 5-2-2’ye bakiniz.

Aralik: 0.0~3600s [0.0s]
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Calisma frekans: ([z)
"~

A

Sekil. 5-2-2 ileri-geri anahtarlama zaman diyagrami

P2.04 Frekans alt limit karar modu Aralik: 0,1 [0]
0: Frekans alt limitte ¢calisma 1: Sifir hizda calisma.
Not:

€ Eger ‘0’ ayarlanirsa, referans frekansi frekans alt limitten daha dusik oldugu
zaman, gevirici referans frekansi yerine frekans alt limitte ¢alisacaktir. Sekil

5-2-3’e bakiniz.
Calisma frekansi(Hz)
A

Referans
frekansi 1
Alt limit
frekansi
Referans / s
frekansi 2 ure

Sekil 5-2-3 Frekans alt limitte calisma

@ Eger ‘1’ olarak ayarlanirsa, referans frekansi frekans alt limit degerinden daha
duslik oldugu zaman, inverter ilk olarak frekans alt limitte ¢alisir ve sonra
P3.22’deki gecikme zamani sonunda sifir hiza geger. Sekil.5-2-4" bakiniz.
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Calisma frekansi{Hz)

Refterans

Frekans alt limat ulasma zamam (P2.22)

-

frekansi. 1

Frekans
alt limit

Reterans
frekansi 2

\

Sire

Sekil. 5-2-4 Sifir hizda galisma

.

olursa olsun, invertor sifir hizda galigir.

Bekleme fonksiyonu etkin ve inverter calisma modunda ise, P2.04 degeri ne

P2.05 Frekans yikselme ayari

Aralik: 0.00~2.50Hz [0.00Hz])

Not:
2

Bu fonksiyon analog girisin dalgalanmalarini 6nlemek ve cikis frekansina etkisini

azaltmak icin kullanilir. Frekans kalkis ayarinin %20si tepki olarak davranir.

P2.06 Tasiyici frekans

Aralik: 1~¥16.0kHz [Bu deger inveter modeline

baghdir]

S2R4GB 35R5GB 37R5GB/30 iging/So 3055G/307
inverter Giicii (kW)  [~3004GB/3 37R5PB 11PB~3011 3045G/305 5P~3075G/

5R5PB GB/3015PB p 3093P
Tasiyial frekans (KHz) 1.0~16.0 1.0~16.0 [1.0~16.0 ([1.0~10.0 [1.0~6.0

3 601 [[80] |[601 [[60] |[3.0]

Not:
€ Daha iyi kontrol performansi elde etmek igin, maksimum frekans inverter tasiyici

frekansinin 36 katindan az olmamalidir.

*

GuUraltayd azaltmak igin, daha yiiksek bir tasiyici frekans ayarlanabilir. Mutlak

sessizlik invertér calismasi sirasinda gerekli degilse, inverterin eskimesi ve
asinmasini engellemek ve radyasyon yogunlugunu azaltmak icin distk tastyici
frekans kullaniimalidir.

¢alisma akimi azaltilmahdir.

Tastyici frekansi, fabrika ayarindan daha biylik ayarlanirsa, nominal strekli
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P2.07 Atlama frekansi 1 Aralik: 0.00~Max frekans [0.00Hz]
P2.08 Atlama frekansi 2 Aralik: 0.00~Max frekans [0.00Hz]
P2.09 Atlama frekansi 3 Aralik: 0.00~Max frekans [0.00Hz]
P2.10 Atlama frekansi band genisligi Aralik: 0~15.00Hz [0.00Hz]

Not:

€ Mekanik rezonansi 6nlemek igin inverter, atlama frekansinin ¢agirdigi bazi ¢alisma
noktalarini atlar. Sekil. 5-2-5’e bakiniz.

Referans frekansi(Hz)
Atlama trekans:
band genishiz ’ ..s‘
- Atltma
Atlama frekans: rekgnsi 3
band genisligi
j2 j2 —
- AtRima
Atlama o R
vekans ~ Irekans: 2
band
genisligi Allama
frekanst |
Frekans ayarlama sinyalh

Sekil. 5-2-5 Jump Frequency

@ inverter {ic atlama noktasina ayarlanabilir ve atlama frekansi band genisligi
Ustiiste gelebilir veya i¢ ice gegebilir. Ust (iste gelmis ise, aralik genisletilir. Her (i

atlama frekansi da 0.00 Hz ayarlandiginda, atlama fonksiyonu devre disi kalir.

P2.11 Cok adimli frekans 1

Aralik: 0.00~Max frekans [5.00Hz])

P2.12 Cok adimli frekans 2

Aralik: 0.00~ Max frekans [0.00Hz]

P2.13 Cok adimli frekans 3

Aralik: 0.00~ Max frekans [0.00Hz]

P2.14 Cok adimli frekans 4

Aralik: 0.00~ Max frekans [0.00Hz])

P2.15 Cok adimli frekans 5

Aralik: 0.00~ Max frekans [0.00Hz]

P2.16 Cok adimli frekans 6

Aralik: 0.00~ Max frekans [0.00Hz]

P2.17 Cok adimli frekans 7

Aralik: 0.00~ Max frekans [0.00Hz]

P2.18 Cok adimli frekans 8

Aralik: 0.00~ Max frekans [0.00Hz])

P2.19 Cok adimli frekans 9

Aralik: 0.00~ Max frekans [0.00Hz])

P2.20 Cok adimli frekans 10

Aralik: 0.00~ Max frekans [0.00Hz])
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P2.21 Cok adimli frekans 11 Aralik: 0.00~Max frekans [0.00Hz]
P2.22 Cok adimli frekans 12 Aralik: 0.00~ Max frekans [0.00Hz]
P2.23 Cok adimli frekans 13 Aralik: 0.00~ Max frekans [0.00Hz ]
P2.24 Cok adimli frekans 14 Aralik: 0.00~ Max frekans [0.00Hz]
P2.25 Cok adimli frekans 15 Aralik: 0.00~ Max frekans [0.00Hz]
Not:
€ Cok adimli hiz calismasini ve temel PLC ¢alismasini kullanacaginiz zaman sirasiyla

¢ok adimli frekans tanimlamasi yapin.

€ Frekans tipi, frekans kombinesi olarak ayarlanacagi zaman (P0.03>1) ve frekans
ayari 1 PID kapali gevrim i¢in (P0.01=9), analog PID degerini ayarlamak igin P2.11,
aktiiel aralik [-P2.11~P2.11] Hertz olacaktr.
P2.26 Hizlanma zamani 2 Aralik: 0.1~3600s [6.0/20.0s])
P2.27 Yavaslama zamani 2 Aralik: 0.1~3600s [6.0/20.0s]
P2.28 Hizlanma zamani 3 Aralik: 0.1~3600s [6.0/20.0s]
P2.29 Yavaslama zamani 3 Aralik: 0.1~3600s [6.0/20.0s]
P2.30 Hizlanma zamani 4 Aralik: 0.1~3600s [6.0/20.0s]
P2.31 Yavaslama zamani 4 Aralik: 0.1~3600s [6.0/20.0s]
Not:
€ Hizlanma/Yavaglama siirelerini 2, 3 ve 4 sirasiyla ayarlayin (Hizlanma/Yavaglama
zamani 1 P0.21 ve P0.22 ile tanimlanir). Hizlanma/Yavaslama stireleri 1, 2, 3 ve 4
harici terminalleri araciligiyla secilebilir, P3.01~P3.08 tarafindan ayarlanir. Eger
hizlanma/yavaslama zamani ile ilgili tim terminaller gegersiz ise inverter
tarafindan ‘hizlanma/yavaslama zamani 1’ tanimlanacaktir. Ancak inverterin PLC
veya JOG cgalismasi segilirse hizlanma/yavaslama zamani harici terminaller ile
kontrol edilemez fakat PLC veya JOG parametreleri tarafindan ayarlanacaktir.
P2.32 Fan kontrol modu Aralik: 0,1 [0]
0: Otomatik mod 1: Surrekli agik
Not:

Otomatik durdurma modu

L 4

Fan genellikle inverter calisinca devreye girer. inverter durduktan 3 dakika sonra,
dahili sicaklik algilama programi, fani durdurmak ya da calisan IGBT'nin sicakhigina
gore fani aktif tutmak igin devreye girecektir. IGBT'nin sicakligi 60 ° C'nin lizerinde
ise, fan calismaya devam edecektir. Aksi takdirde IGBT'nin sicakhgi 50 ° C'den
diisuk oldugunda, fan duracaktir.
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Fan slrekli olarak calisir.
@ inverter acildiktan sonra fan siirekli galigir.

P2.33 Motorun yon baglantisi Aralik: 0,1 [0]
0: Pozitif yon 1: Ters yon
Not:

@ inverter cikisinin ydnii motorun aktiiel yéniinden farkli olabilir. Bu durumda
Kullanici faz yonlerini degistirebilecegi gibi P2.25 degerini de degistirebilir.

P2.34 Ter galismayi yasaklamak Aralik: 0,1 [0]
0: Ters calisma aktif (fabrika degeri)

1: Ters galisma pasif

Not:

@ Eger P2.34 ‘1’ olarak ayarlanirsa, ters calismay! aktif etme 6zelligi yasaklanir ve
ters calismaz:

€ Klavye lzerindeki yon tuslariyla geri calismay aktif ettiyseniz, inverteri sifir hizda
calistirin.

€ RJOG terminal aktif oldugu zaman veya REV terminal aktif oldugu zaman inverter
¢alismayacaktir.

5.4 1/0 Terminal Kontrolu (P3 Grubu)

| P3.00 Terminal fonksiyon modu |Ara||k: 0~1 [o]

0: Kapal gegerlidir. 1: Agik gecerlidir.

Not:

@ Kapali gecerlidir: Eger kontrol terminali ve COM terminali kisa devre ise sinyal
aktiflesir;

@ Acik gecerlidir: Eger kontrol terminali ve COM terminali kisa devre ise sinyal
pasiflesir. Normalde acik ve normalde kapali siniri yoktur.

3004GB/35R5PB modellerine esit veya altindaki glgler icindir:
P3.01 Cok fonksiyonlu giris secimi Terminal X1 Aralik: 0~65 [1]

P3.02 Cok fonksiyonlu giris secimi Terminal X2 Aralik: 0~65 [2]

P3.03 Cok fonksiyonlu giris secimi Terminal X3 Aralik: 0~65 [37]

P3.04 Cok fonksiyonlu giris secimi Terminal X4 Aralik: 0~69 [26]
P3.05 Cok fonksiyonlu giris secimi Terminal X5 Aralik: 0~69 [27]
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35R5GB/37R5PB modellerine esit veya ustiindeki glgler igindir:

P3.01 Cok fonksiyonlu giris se¢imi Terminal X1 Aralik: 0~65 [1]
P3.02 Cok fonksiyonlu giris se¢imi Terminal X2 Aralik: 0~65 [2]
P3.03 Cok fonksiyonlu giris se¢imi Terminal X3 Aralik: 0~65 [37]
P3.04 Cok fonksiyonlu giris segimi Terminal X4 Aralik: 0~65 [26]
P3.05 Cok fonksiyonlu giris se¢imi Terminal X5 Aralik: 0~65 [27]
P3.06 Cok fonksiyonlu giris se¢cimi Terminal X6 Aralik: 0~65 [28]
P3.07 Cok fonksiyonlu giris secimi Terminal X7 Aralik: 0~69 [0]
P3.08 Cok fonksiyonlu giris segimi Terminal X8 Aralik: 0~69 [0]
Not:

4 3004GB/35R5PB modellerine esit veya altindaki giiclerde, sadece X1~X5 gegcerli,
fonksiyon kodu P3.06 ~ P3.08 degistirilemez; fakat P3.04, P3.05 (X4, X5 terminal,
3004GB/35R5PB ve altindaki modellerde) P3.07, P3.08 (X7, X8 terminali
35R5GB/37R5PB ve ustiindeki modellerde) ayni olacaktir, ayar araligi 0’dan 69’a
kadardir.

€ Kontrol terminalleri X1 ~ X8 ¢ok fonksiyonlu terminallerdir. P3.01~P3.08
parametreleri tarfindan tanimlanmis olup, izin fonksiyonu yeniden
tanimlanmaktadir. Yeniden tanimlanan fonksiyon terminalinden birinin gecerli
olup olmadigi fonksiyon etkinliginden belli olmaktadir. Detayl ayarlar ve

fonksiyonlar icin tablo 5-3-1‘ deki P3.01~P3.08, parametrelerine bakiniz.

Tablo 5-3-1 Cok fonksiyonlu giris segimi

Ayar Fonksiyon Ayar Fonksiyon

0 Bos: Tanimlanmamis 1 FWD: ileri calisma

2 REV: Geri ¢calisma 3 RUN

4 F/R: Calisma yonu 5 HLD: Kendini tutma segimi
6 RST: reset 7 FC: Frekans ayarlama segimi
8 FJOG: JOG FWD 9 RJOG: JOG REV

10 upP 11 DOWN

12 UP/DOWN Reset 13 FRE: Serbest durus

14 Zorlanmis ¢ikis (Yavaslama 4 15 DC enjeksiyon frenleme
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Ayar Fonksiyon Ayar Fonksiyon
zamanina uygun olarak)
16 Hizlanma/Yavaslama Yasag| 17 inverter calisma yasag|
18 S1 Cok adimli hiz 1 19 S2 Cok adimli hiz 2
20 S3 Cok adimli hiz 3 21 S4 Cok adimli hiz 4
22 S5 Cok adimli hiz 5 23 S6 Cok adimli hiz 6
Komut kanal anahtari Terminal
24 57 Cok adimli hiz 7 25 . Hermi
kontrol 2
26 SS1 Cok adimli hiz 27 SS2 Cok adimli hiz
28 SS3 Cok adimli hiz 29 SS4 Cok adimli hiz
30 T1 Hizlanma/yavaslama zamani 1 |31 T2 Hizlanma/yavaglama zamani 2
32 T3 Hizlanma/yavaslama zamani 3 |33 T4 Hizlanma/yavaglama zamani 4
34 TT1 Hizlanma/yavaslama zamani |35 TT2 Hizlanma/yavaslama zamani
EHO: Harici hata sinyali
36 Zorl k Ide kapali |37
orlanmis ¢ikis normalde kapal normalde acik
EH1: Harici hata sinyali EI0: Harici kesme sinyali
38 39
normalde kapali normalde acik
Ell: Harici k inyali
40 ancl xesme sinyall 41 Klavye kontrolii anahtari
normalde kapali
42 PLC calismaya baslama 43 PLC calismasini durdur
44 PLC stop durumunu sifirla 45 salinim frkansinda ¢alismaya
baslama
Reset th bble f
46 ese . € Wobble frequency 47 PID galismaya baslama
operating status
48 Rezerve 49 Zamanlama siruci girisi
50 Sayici tetikleme sinyal girisi 51 Sayicl temizleme
52 Aktuel uzunluk segimi 53 Zamanlama skala segimi
54 EH2 Harici hata ylikselen 55 EH3 Harici hatadiisen kenari
kenari gegerli gegerli
56765 [Rezerve
PUL: Pals girisi (eger iki giris 1 fazl hiz 6lgme girisi (eger iki giris
gobziikiiyorsa: 3004GB/35R5PB ve goziikuyorsa: 3004GB/35R5PB 35R5PB
=z altindaki modellerde X4 tarafindan 67 ve altindaki modellerde X4 tarafindan
karar verilir; 35R5GB/37R5PB ve karar verilir; 35R5GB/37R5PB ve
Ustuindekilere ise X7 tarafindan karar Ustlindekilere ise X7 tarafindan karar
verilir. verilir.
Hiz 6lgme girisi SM1 (3004GB/35R5PB Hiz 6lgme girisi SM2 (3004GB/35R5PB
ve altindaki modellerde X4 tarafindan ve altindaki modellerde X5 tarafindan
68 karar verilir;, 35R5GB/37R5PB 37R5PB | 69 karar verilir;, 35R5GB/37R5PB 37R5PB

ve Ustlindekilere ise X7 tarafindan
karar verilir )

ve Ustlindekilere ise X8 tarafindan karar
verilir)
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Tablo 5-3-1 deki fonksiyon agiklamalari:

0: Bos: Tanimsiz

€ Tanimlanmis terminal gegersiz. inverter terminali ve terminalin yanit durumunu
algilayamiyor. Diger bir deyisle terminalin fonksiyonu yasaklanmistir. Bozulma ve
yanlis bir eylemi etkili bir sekilde 6nlemek igin kullaniimayan terminalleri
tanimlayin.

1~5: Galisma modlari
€ P3.09 calisma modlari ayarlarina bakin.

6: RST: Reset

€ Hata durumunda, klavyedeki “STOP/RESET” tuslarina basarak veya terminal RST
fonksiyonu igin ayarlanmigsa terminal tizerinden sifirlanir. Calisma durumda,
durdurma modu segimine gore siriict durdurulabilir. RST fonksiyonu ylikselen
kenarda aktif olur, bu nedenle devre digi-etkin-devre digi "olarak galistirilmahdir”,
Sekil. 5-3-1'e bakiniz.

Calisma frekansi (Hz)

/

Resel komutu |_| F|

uyan ekrant | Normal ekran

Sire

Klavye ekrani

Calisma komutu H H

Sekil 5-3-1 Reset Terminali

7: FC: Frekans se¢im ayari

@ Eger ayarlanan deger 7 ise: P0.03 ‘1’ yapilirsa, ¢calisma frekans ayar modu FC
fonksiyon terminali tarafindan secilmektedir. Eger FC terminal aktif ise, frekans
ayari P0.02 tarafindan belirlenir (frekans ayari 2); eger FC terminali aktif degilse,
frekans ayari P0.01 tarafindan belirlenir (Frekans ayari 1 1). FC terminali ile
kullanici, inverter galisiyorken frekans ayar modunu degistirebilir. Bu fonksiyon
cikis frekans kontrol modunu daha esnek yapabilir.

8~9: Jog calisma sinyali (FJOG/RJOG)

@ Eger 8 veya 9 ayarlandiysa, invertdr diger calistirma komutu tarafindan
calismadiginda bu terminal jog calismayi aktif hale getirir. FJOG ileri jog komutu
ve RJOG geri jog komutu igindir, Sekil 5-3-2"ye bakiniz. Terminalin tanimlanan Jog
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fonksiyonu, ¢alisma komut modu secimi (P0.04) ile sinirl degildir. Jog frekansinda
ve jog hizlanma/yavaslama zamaninda iken P2.00~P2.02 ile tanimlanir.

Calisma frekansi (Hz)

P2.00

Sire

JOG |

Sekil. 5-3-2 JOG ¢alisma

10~12: UP/DOWN
@ Eger P0.03 ‘2’ yapildiysa, frekans ayari; frekans ayari 1 ve frekans ayari 2
degerlerinin toplami olacaktir.

UP/DOWN terminali etkin olsa da olmasa da, referans frekansi UP/DOWN
terminallerinin ilk degeri ve frekans degeri 2’ nin toplami olacaktir. Eger herhangi bir
UP/DOWN terminali aktifse, frekans degeri UP/DN orani (P3.10) kadar artip,
azalacaktir. Ve UP/DOWN frekans araligi frekans ayari 2 ve P3.11 degerlerinin farki
ve frekans ayari 2 ile P3.11 degerlerinin toplaminin araligindadir. Eger UP/DN
terminal fonksiyonlari aktif degilse, UP/DN frekans referansi sabit tutulacaktir.
UP/DN islevi etkin degilse ve STOP tusuna basiliyorsa UP/DN frekans referansi
kaydedilecektir veya UP/DN referans kayit secimine uygun degildir. Fakat UP/DOWN
fonksiyonu etkinse UP/DN frekans referansi baslangic degerini koruyacaktir.
Sekil.5-3-3’ bakiniz.
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Referans
Frekansi (Hz.)

Frekans ayan 1+Frekans ayan 2 UP/DN terminal ¢calismasi
UP/IDN

Referans

*
Genlik

Frekans v
Ayan 2

Cahstirma |_‘

Komutu

ileri | |
Komutu
Geri l

Komutu
Durdurma |_‘
Komutu

Sekil. 5-3-3 UP/DOWN kombinasyon calisma diyagrami

Not: UP/DOWN Terminali sadece P0.01 ‘7’ yapilirsa aktif olur ve inverter ¢alisma

durumunda olmali.

@ Eger frekans ayar secimi (P0.03) ‘2’ degilse, frekans ayar modu, ‘frekans ayar
modu 1’ olacaktir. Eger frekans ayar modu 1 segildiyse Terminal UP/DN (ayar
degeri 7) fonksiyonu, UP/DN terminali etkin olsa olmasa da inverter UP/DN
baslangic degerinde calisacak (Eger UP/DN referansi sifirdan kiciikse, inverter
sifir hizda calisacaktir). Eger herhangi bir UP/DN fonksiyon terminali etkin ise,
UP/DN referans frekansi UP/DN terminali tarafindan degistirilecektir. UP/DN
terminali ayar orani (P3.10) ¢alisma frekansinin artma ve azalma oranidir. Eger
UP/DN devre disiysa o anki ¢calisma frekansi son UP/DN frekansi olacaktir. UP/DN
fonksiyonu etkin degilse ve “STOP/RESET” tusuna basildiysa UP/DN frekans
referansi segilen kayith UP/DN frekansini kaydedecektir. Kaydedilen y6n pozitiftir.
Ancak UP/DN fonksiyonu etkili ise, UP/DOWN frekans referasni “STOP/RESET”
tusuna basilsa bile baslangi¢ degerini koruyacaktir. Sekil.5-3-4’e bakiniz.

13: FRE Serbest durus

@ Ayar degeri ‘13’ olursa ve fonksiyon terminali etkin olursa, inverter hemen PWM
¢ikisini durduracaktir ve galisma durumundan g¢ikacaktir. Calisma komutu sadece
FRE terminalinden sinyalin kalkmasindan sonra aktif hale gelecektir. P0.04 ayar
secimi ne olursa olsun (Calisma komutu mod segimi) ve P1.08 (stop mode) ne
ayarlanirsa ayarlansin, eger terminal se¢cimi tanimlanmis ve etkin olmussa FRE
serbest durus fonksiyonu devreye girer.

14: Zorlanmis cikis (Yavaslama zamani 4 ile yavaslayarak durur)

36: Zorlanmis ¢ikis normalde kapali kontagi
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@ inverter yavaglama zamani 4 ile durur ve P1.08 tarafindan belirlenir (stop mode).

Calhisma frekansi.(11z)
A

. o UP/DN rererdn:.
UP/DOWN genhgl
baslangic '

referansi

Calisma komutu | |
lleri komutu I | | | | |

Geri komutu I |
Durdurma |_|
komutu

Sekil. 5-3-4 UP/DOWN kombine olmayan ¢alisma diyagrami

15: DC enjeksiyon frenleme

€ Terminalin fonksiyonu DC enjeksiyon frenleme olarak tanimlanmis ise, terminal
DC enjeksiyon frenleme gergeklestirmek icin kullanilabilir. DC enjeksiyon
frenleme frekansinin basinda, DC enjeksiyon frenleme zamani saymaya baslar ve
DC enjeksiyon frenleme akimi P1.09~P1.11 tarafindan tanimlanir. P1.12’nin
frenleme zamani maksimumdur ve DC enjeksiyon frenleme kontrol terminali son
kez aktif olur. Sekil. 5-3-5" bakiniz.
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Cikis frekansi (He)

Y DC enjeksiyon frenleme
| baslangi¢ frekans

DC enjeksiyon
frenleme icin

- bekleme siiresi

Frenleme
l D enerjisi

Crlas voltaj

- Sire
-— Frenleme enerjisi
Frenleme stiresi

Caligma komutu |

Sekil. 5-3-5 DC enjeksiyon frenleme

16: Hizlanma/yavaslama yasagi

@ Ayar degeri 16 oldugunda, terminal harici sinyal etkisinde kalmaksizin motoru
mevcut hizinda galistirabilirsiniz. (STOP komutu harig).

17: inverter galisma yasag|

@ Eger bir terminal bu fonksiyon ile tanimlanmis ve etkinlestirilmisse ¢alisan motor
serbest durus ile durdurulur ve yeniden galismasi yasaklanir. Bu fonksiyon
ozellikle gerekli glivenlik koruma uygulamasinda kullanilir.

18~24, 26~29: Cok adimli hiz

€ S1~S7: Cok adimli hizda calisma klavyedeki start-stop tuglariyla, terminal
komutuyla veya haberlesme yoluyla yapilabilir. Cok adimli hiz komutu, cok adimli
hiz frekansini temsil eder.

@ Frekans, cok adimli hiz frekansi S1’den ¢ok adimli hiz frekansi S7’ye ayarlanabilir
(detayl bilgi icin P2.11~P2.17 bakiniz). Eger birden fazla ¢ok adimli hiz terminali
gecerli ise, cok adiml hizlardan kiiglik olan etkili olacaktir.

@ S51~SS4 Cok adimli hiz diizeni: Cok adimli hiz ayarlamak (maximum 15 adim)
mimkindir. SS1~SS4 ayarlanmamissa, kapali gosterir. Tablo 5-3-2’ye bakiniz:

Tablo 5-3-2 Cok adimli hiz frekansi
Frekans Segimi

SS4 | SS3 SS3 SS3 SS3
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OFF OFF OFF ON Cok adimli frekans 1
OFF OFF ON OFF Cok adimli frekans 2
OFF OFF ON ON Cok adimli frekans 3
OFF ON OFF OFF Cok adimli frekans 4
OFF ON OFF ON Cok adimli frekans 5
OFF ON ON OFF Cok adimli frekans 6
OFF ON ON ON Cok adimli frekans 7
ON OFF OFF OFF Cok adimli frekans 8
ON OFF OFF ON Cok adimli frekans 9
ON OFF ON OFF Cok adimli frekans 10
ON OFF ON ON Cok adimli frekans 11
ON ON OFF OFF Cok adimli frekans 12
ON ON OFF ON Cok adimli frekans 13
ON ON ON OFF Cok adimli frekans 14
ON ON ON ON Cok adimli frekans 15
Aciklama

Run Freq.(Hz)

Time(S)

o] [or [ow [o  [ow [m] [ow [av

.

SA

s [ [ofo] o [ov [on][av][ o]

=0 [ov][ o] [ov][ov [o [ov [ov][ v

. [or [on][o][ov][ o [on [a][or
Aciklama

S1~ S7 ve SS1 ~ SS4 islevi ayni anda tanimlanmis ise, S1 ~ S7 6nceliklidir.
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25: Komut kanal anahtari terminal kontrol 2
€ Bu fonksiyon terminali etkinse, "Terminal kontrol 2" i¢in ¢calisma komutu modu
aktif olur.

30~35: Hizlanma/Yavaslama Zamani

€ T1°T4: Hizlanma/yavaglama zamani ayri ayri ayarlanir. Birden fazla
hizlanma/yavaglama terminali etkinlestirilmisse zaman fonksiyon terminalleri
aktif olur, zamani daha kigik olan fonksiyon terminali 6nceliklidir.
TT1~TT2: iki terminalin hizlanma/yavaslama kombinasyonu 1~4 icin Tablo 5-3-3’e
bakiniz.
Eger T1~T7 ve TT1~TT2 arasinda eszamanl tanimlanmis ise, T1~T7 dnceliklidir.

Tablo 5-3-3

TT2 TT1 Hizlanma/Yavaslama zaman segimi
OFF OFF Hizlanma/Yavaslama zaman 1

OFF ON Hizlanma/Yavaslama zaman 2

ON OFF Hizlanma/Yavaslama zaman 3

ON ON Hizlanma/Yavaslama zaman 4

37, 38: Harici hata normalde acgik/normalde kapali; 54, 55: EH2 Harici hata ylkselen

kenar gecerli/disen kenar gegerli.

€ EHO Harici hata normalde agik, EH1Harici hata normalde kapali; EH2 Harici hata
yukselen kenar gecerli/harici hata diisen kenar gegerli, EH3 Harici hata diisen
kenar gegerli: Harici hata talimatlar.

@ inverterlerile iliskili cihazlardan ariza talimatlari EHO, EH1 EH2, EH3 fonksiyon
terminali yoluyla alinabilir. inverter harici ariza talimat aldiktan sonra, PWM cikis
bloke edilecek ve son hata tipi goriintllenecektir.

€@ EHO, EH1 ile giris harici hata talimati ve hata sinyali yiiksek gerilim seviyesi veya
duslk gerilim seviyesinde gegerli oldugunda harici ariza sinyali kaldirilmadan,
inverter reset edilemez; harici hata sinyali EH2, EH3 {izerinden geldiginde ve
sadece hata sinyali yikselen kenari geldiginde veya diisen kenari geldiginde,
harici hata gecerli ve harici hata PWM cikisi engellenmis ve de invertoér sifirlanmis
raporu verir.

€ Harici hata kaldirilip, sifirlama yaptiktan sonra inverteri geri kurtarabilirsiniz.

€@ Sekil 5-3-6’da resmedilmistir, EHO, EH1, EH2, and EH3 agiklamalari P3.00 degerleri

tarafindan etkilenmez.
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39 ve 40: EIO Harici kesme normalde agik, EI1 Harici kesme normalde kapal

€ Calisma sirasinda, inverter gikisini durdurur ve harici kesme sinyali aldiginda

sifir hizda galisir. Sinyal kaldirildiktan sonra, inverter baslayacak ve normal
calismasina devam edecektir. Yukaridaki EHO ve EH1 notuna bakiniz.

Sekil 5-3-6.
Hata Roalesi
Xi{Harici hata sinyali
/ /Harici kesme sinyali girigi)
: Xj{Harici hata sinyali
‘*\J fHarici kesme sinyali girigi)
COM

Sekil. 5-3-6 Normalde agik/normalde kapali

41: Klavye kontroli komut kanal anahtari

*
*

Bu fonksiyon gecerli oldugunda, klavye kontrolii i¢in komut kanalini agmak.

Oncelik: terminal kontrol 2 agmak> klavye kontroliinii agmak > P0.04 (calisma
komut kontrol modu).

42~44: Terminal PLC kontrol

* e o

*
*

PLC galismasina baslamak: Fonksiyon gecerliyse, frekans ayari 1 PLC ¢alismasi
secilecektir. Salinim frekansinda ¢alisma ve PID galismasi birbirine benzerdir.

PLC ¢alismasini durdurmak: Zamanlama durduruldu.

Ayar degeri ‘43’ ve terminal fonksiyonu gecerliyse, PLC ¢alismasi duracak ve
inverter sifir hizda ¢alisacaktir. Duraklatma sinyali kaldirilirsa, invertér duraklama
noktasindan PLC calismasina devam edecektir. Eger “STOP/RESET” tusuna
basilirsa terminal PLC kontrolii gegerli ve invertér PLC ¢alisma durumda iken, PLC
calisma sayaci silinecektir. Ve start modu bir sonraki sefer ¢alismaya uygun
baslayacaktir. inverter PLC ¢calisma modunda degilse, PLC ¢alismayi duraklatma
fonksiyonu gecersiz olacaktir.

PLC stop durumunu sifirla:

PLC calismasi stop durumundayken, bu terminal etkinlestirildiginde ve PLC isletim
adimlari, calisma stiresi ve benzeri gibi hafizaya alinmis PLC isletim bilgisi silinir.

45~46: Terminal salinim frekansinda galismasi

*

Salinim frekansi galismasina baslama: Salinim frekansi islemi etkinse, ‘frekans
ayari 1’ salinim frekansi operasyonu olarak segilecektir.
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€ Salinim frekansi calisma durumunu sifirla: Salinim frekansinda calisirken stop
durumunda, salinim frekansinda ¢alismada hafizaya alinan bilgileri sifirlar.

47: Terminal PID galismasi

€ PID calismaya baslama: Eger PID calisma terminali aktifse, ‘frekans ayari 1’ PID
kapali cevrim galismasi segilecektir.

49/53: Suriis zamanlama girisi

€@ Eger terminal 49 gecerliyse, zamanlama baglar.

€ Eger zamanlama P3.25’teki degere ulasirsa, zamanlama durur. Sekil. 5-3-7'ye
bakiniz:

€@ Terminal 53 gecerli oldugu zaman, P3.25 parametresinin birimi (ulasilan
zamanlama ayarlanmissa) dakika veya saniye olacaktir.

Surus zamanlamasi
A

Ayarlanan varns
zamani P3.25

Surucu giris
terminal zamanlamasi ! ‘
Sirlct sinyal | ‘
cikis zamanlamasi

Sekil. 5-3-7 Zamanlama stirticli girisi

50: Sayicinin tetikleme sinyal girisi
€ Bu terminal inverterin dahili sayici pals girisi icin kullanilmaktadir. En yiiksek pals
frekansi 400 Hz'dir. Enerji kesildiginde mevcut sayma degeri kaydedilir.
51: Sayici silme
€ Buterminal sayici silmek icin kullanilir.
52: Aktiel uzunluk silme
€ Terminal 52 aktif oldugu zaman, P8.01 degeri (aktiiel uzunluk) sifirlanacaktir.
66: PUL: Pals girisi
@ Bu fonksiyon 3004GB/35R5PB ve alti modeller icin, sadece ¢ok fonksiyonlu giris
terminali olarak X4 ve X5 tanimlanmaktadir. 35R5GB/37R5PB ve Uistti modeller
icin de, sadece ¢ok fonksiyonlu giris terminali olarak X7 ve X8 tanimlanmaktadir.
Giris darbe frekansi frekans referansi olarak kullanilabilir. P4 parametre grubu
giris frekansinin ve referans frekansi arasindaki iliskiyi tanimlamaktadir.
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67: Tek fazli hiz 6lglim girisi

€ Bu fonksiyon icin sadece ¢ok fonksiyonlu giris terminalleri X7 ve X8 tanimlanmistir.
Kontrol devre baglantisi icin bolim 2.5 ve 2.6’ya bakiniz. Hiz kontrol hassasiyeti
1+%0.1dir. Tek-fazl hiz geri besleme kontroli bu terminal ve PG kullanilarak
gerceklestirilebilir.

68~69: Hiz 6l¢lim girisi SM1/SM2

€ 3004GB/35R5PB ve alti modeller igin, sadece ¢ok fonksiyonlu giris terminalleri X4
ve X5 bu fonksiyon olarak tanimlanabilir. 35R5GB/37R5PB ve Usti modeller igin
sadece ¢ok fonksiyonlu giris terminalleri X7 ve X8 bu fonksiyon olarak
tanimlanabilir. Bolim 2.5 ve 2.6 kontrol devresi kablolama ayrintilarina bakiniz.
Hiz kontrol hassasiyeti +%0.1dir. iki fazli hiz geri besleme kontrolii bu terminal ve
PG kullanilarak gergeklestirilebilir.

P3.09 Terminal fonksiyon modu ayarlari Aralik: 0~3 [0]

0: 2-telli kontrol modu 1 1: 2-telli kontrol modu 2

2: 3- telli kontrol modu 1-kendini tutma fonksiyonu (X1-X8 den herhangi bir
terminali ekleyin)

3: 3- telli kontrol modu 2- kendini tutma fonksiyonu (X1-X8 den herhangi bir
terminali ekleyin)
Not:
P0.04 1, 2 veya 5 olarak ayarlandiginda belirtilen fonksiyonlari yukaridaki gibi olur
(terminal kontrol).

2-telli kontrol modu 1

€ FWD, REV: Calisma yon ayari. FWD ileri yénde calisma ve Rev geri ydnde calisma
demektir. Motor ¢alisma yoniini FWD ve REV terminalleri ile belirleyebilirsiniz.
Eger FWD gecerliyse ileri calisir; eger REV gecerliyse ve P2.26 ‘1’ (geri yonde
calisma yasaklanmigsa) inverter duracaktir. Eger P2.26 ‘0’ ise (geri yonde galisma
yasaklanmigsa), inverter geri yonde galisacaktir. ESer FWD ve REV ayni anda aktif
ya da pasif ise, inverter duracaktir. Terminal baglantisi igin sekil.1’e bakiniz.

2-telli kontrol modu 2

4 Bumodda, hem RUN komutu hem de F/R (¢alisma yénii) kullanilir: Eger RUN
aktifse, inverter calisacaktir. Eger F/R secili fakat aktif degilse, inverter ileri yonde
calisacaktir. Eger F/R secili ve aktifse, inverter geri calisacaktir. F/R segcili degilse,
calisma yonu fonksiyon kodu tarafindan belirlenecektir. Eger RUN gecerli degilse,
inverter duracaktir. Terminal baglantisi igin sekil.2’ye bakiniz

3-telli kontrol modu 1

@ Eger HLD ‘ON’ ise, FWD ve REV sinyalleri kendini tutacaktir. Eger HLD ‘OFF’ ise,
inverter kendini tutmayi ve durma halini birakacaktir. FWD, REV: Ayarlanan yonde
cahisir. FWD ileri calisma ve REV geri ¢alisma demektir. Motorun g¢alisma yonini
terminaldeki FWD ve REV ile kontrol edebilirsiniz. Eger FWD aktifse inverter ileri
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yonde calisacaktir; eger REV aktifse, inverter geri yonde calisacaktir. Terminal
baglantilari igin sekil.3’ bakiniz.

3-telli kontrol modu 2

*

Eger HLD ‘ON’ ise, RUN sinyali kendini tutacaktir. Eger HLD ‘OFF’ ise, kendini
tutmay! birakacaktir. Bu modda, hem RUN komut fonksiyonu ve F/R g¢alisma yoni
kullanilir: Eger RUN aktifse, inverter galisacaktir. Eger F/R segili fakat aktif degilse,
inverter ileri yonde calisacaktir. Eger F/R segili ve aktifse, inverter geri ¢alisacaktir.
F/R secili degilse, calisma yoni fonksiyon kodu tarafindan belirlenir. ESer RUN
aktif degilse, inverter duracaktir. Terminal baglantilari igin sekil.4’e bakiniz.

Sekil. 3’te, SB1 stop butonudur, SB2 ileri yonde ¢alisma butonudur. SB2 veya SB3
inverteri calistirir ve SB2 sivici ile SB3 degisimi calisma yonini degistirecektir.
SB1’e basmak inverter ¢ikisini durduracaktir.

Sekil.4’te, SB1 Stop butonudur, SB2 ¢alisma butonudur ve K ¢alisma yoni
butonudur. SB2’ye basinca inverter ¢alismaya baslar. ‘K’ sivicine basarak ¢alisma
yoniini degistirebiliriz. SB1’e basmak inverter gikisini kesecektir.

Sekil. 1

2-telli kontrol modu 1

Sekil 4

3-telli kontrol modu 1 3-telli kontrol modu 2

P3.10 Terminal UP/DN orani Aralik: 0.01~99.99Hz/s [ 1.00Hz/s]

P3.11 UP/DN referans genligi Aralik:0.00~Frekans (st limit [10.00Hz]

Not:

4 Terminal UP/DN orani UP/DN terminali tarafindan degisen referans frekansinin

degisme oranini belirler. UP/DN referans genligi, UP/DN terminali tarafindan
degisen referans frekansi agiklik miktarini belirler.
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P3.12 Dijital frekans UP/DOWN kayit secimi Aralik: 0~2 [2]

0: STOP konumuna alir, UP/DN referansini sifira resetler;

1: STOP konumuna alir, UP/DN referansini sifira resetlemez ve enerji kesildiginde
kaydetmez;

2: STOP konumuna alir, UP/DN referansini sifira resetlemez ve enerji kesildiginde
kaydeder. Eger P0.01 ‘1’ yapilirsa, P0.00 enerji kesildiginde kaydedilecektir.

Not

€ UP/DOWN calismasini sekil.5-3-3 ve sekil.5-3-4’te inceleybilirsiniz.

€ P0.01 ‘1’ yapilirsa: eger P3.12 ‘2’ olarak ayarlandiginda, enerji kesildiginde
P0.00’in degeri dijital potansiyometre tarafindan degisecektir. Aksi takdirde
kaydedilen deger degistirilemeyecektir. Detaylar icin P0.00 parametre ayarlarina
bakiniz.

P3.13 Terminalin fonksiyonlarini tanimlayin DO | Aralik: 0~30 [0]

P3.14 Terminal Y1 fonksiyon tanimi Aralk: 0~30 [1]
P3.15 Terminal Y2 fonksiyon tanimi Aralik: 0~30 [2]
P3.16 Réle 1 gikis fonksiyonu (TA/TB/TC) Aralik: 0~30 [19]

P3.17 Réle 2 ¢ikis fonksiyonu (BRA/BRB/BRC) | Aralik: 0~30 [0]

Not:

3004GB/35R5PB ve altindaki modeller igin, fonksiyon kodu P3.14, P3.15 ayrilmistir ve

degistirilemez. Bazi zamanlarda, cikis fonksiyon No. 26 ve 27 ayrilmistir, ¢ikis yoktur;

Fonksiyon kodu P3.17 “sabit uzunlukta terminal ¢ikis tutma zamani ayarina ulasmak”

icin kullanilir. Detaylar asagidadir:

@ Buserideki inverter 5 dijital ¢ikisa sahiptir (3004GB/35R5PB ve altindaki modeller
icindir ve sadece iki adet dijital ¢ikis vardir (DO ve Réle 1)). Cok fonksiyonlu gikis
terminalleri, DO, Y1, Y2, Role 1 ve Role 2 programlanabilir. Bunlar uygulama
ihtiyacina gore cikis icin bazi kontrol ve izleme sinyalleri segilebilir. Tablo 5-3-5’e
bakiniz.

@ Eger kollektdrler PLC calisma adimlari ¢ikisi veya hata cikisi olarak segili ise
(sadece 35R5GB/37R5PB ve Ustli ayarlanabilir), kombinasyon etkinligi icin DO, Y1,
Y2 ayni fonksiyonlar olarak segilmelidir (26 veya 27).

& Hata tipleri ve calisma adimlari icin sekil 5-3-4’e bakiniz.
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Tablo 5-3-4 Hata tipi ve ¢alisma adimi

TA |Y2 [v1 |DO :;ita Anlami Adimlari
OFF | OFF | OFF | ON oC Asiri akim T1
OFF | OFF | ON OFF | SC Kisa devre T2
OFF | OFF | ON ON ou Yiksek voltaj T3
OFF | ON | OFF | OFF | Uul Dusuk voltaj T4
OFF | ON OFF | ON OH1 Asirrisinma T5
OFF | ON ON OFF | OL2 Asiri yik T6
OFF | ON ON ON EH Harici hatalar T7
ON OFF | OFF | OFF | - - T8
ON OFF | OFF | ON - - T9
ON OFF | ON OFF | - - T10
ON ON OFF | OFF | - - T12
ON ON OFF | ON - - T13
ON ON ON OFF | - - T14
ON ON ON ON - - T15
Tablo 5-3-5 Cok fonksiyonlu gikis
Ayar [Fonksiyon Aciklama
0 Bos
1 RUN Calistirma inverter calisma durumunda, terminal ¢ikisi gegerlidir.
) FAR Frekansa P3.18 parametre agiklamalarina bakiniz. (Frekansa
ulagsma ulagma sinyali (FAR)).
3 FDT Frekans P3.19 parametre agiklamalarina bakiniz (FDT level),
algilama P3.20 (FDT lag).
o | FOTH Frekans st | e ek freans st it degerine
limite ulagsma e . . . .
ulasirsa, Ust limit terminal cikisi icin aktif hale gelir.
s | FoTLFensa | e vigtsa st it terminel gt i
limite ulagsma . -
aktif hale gelir.
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Ayar [Fonksiyon Aciklama
Eger salinimda calisma fonksiyonu segilmis ve salinim
Salinim e .
frekansi frekans st limit degerinden (P0.08) fazlaysa
6 frekansinin alt ve L - .
e veya frekans alt limitinden (P0.09) kiiglkse terminal
Gst limitleri .
¢ikisi gegerli olur.
7 Sifir hizda calisma !Eger g|k|§ frekansi 0 ve |n.verter ¢alisma durumunda
ise, terminal cikisi gegerli olur.
8 Basit PLC Eger PLC galismasi mevcut asamayi bitirdiyse, terminal
calismasi bitirme | cikisi gegerli olur (bir pals, 500 ms genisliktedir).
PLC gevrimi PLC galismanin bir dongisu bittiyse, terminal gikisi
9 tamamlama ecerli olur (bir pals, 500 ms genisliginde)
gosterimi gec pals, genizlis )
. inverter normal bekleme durumunda ve hatalar,
Inverter hazir
10 (RDY) kesmeler, resetler, serbest durus, Uu uyarisi ve ¢alisma
yasagi yoksa, terminal cikisi gegerli olur.
11 Serbest durus invertgr serbe.st durma halinde is.e,wt.erminal cikisi
gecerli olur (bir pals, 500 ms genisliginde).
. Eger inverter otomatik reset sonrasi yeniden
Otomatik . . .
12 bashyorsa, terminal ¢ikisi gecerli olur (bir pals, 500 ms
baslama s
genisliginde)
13 Ulasma zamani “Zamanlama siirtict girisi” agiklamalarina bakiniz.
3 (P3.01~P3.08)
14 Sayma degerine Sayma degeri P3.24’te tanimlanan degerden daha
ulasma gikisl blyuktdr, terminal ¢ikisi gegerli olur.
Ayarlanan Toplam ¢alisma siiresi (PE.09) ayarlanan g¢alisma
15 zamana ulasma . . .
aikis siresine ulasir (P3.26), terminal ¢ikisi aktif olur.
Motorun torku referans degerine ulasir (P3.23), terminal
16 Torka ulasma cikist aktif olur.
algilama esigi Eger referans degerinin %80’inden kiglkse, terminal
gecersiz olur.
Eger cikisi akimi akim genlik limit seviyesine ulastiginda
17 CL: Akim limiti (Pd.05), ¢ikis terminali gegerli olur.
Eegr %80’inden kiiglkse, ¢ikis terminali gegersiz olur.
Yitksek voltaj ile Eger motorun torku yuksel.< ge.rlllm dL.era noktasina
18 durma ulasirsa (Pd.07), cikis terminali gecerli olur.
Eger %80inden kiiglikse, ¢ikis terminali gecersiz olur.
19 inverter hatalari Eger inverterde hata varsa terminal ¢ikisi gegersiz olur.
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Ayar [Fonksiyon Aciklama
2 Harici hata Eger inverter harici hatadan dolayi duruyorsa,
durusu (EXT) terminal gikigi gegerli olur.
21 Uul: Diislik voltaj | DC bara voltaji voltaj alt limitinden daha kigiikse, terminal
kilitleme cikisi aktif olur.
22 Rezerve Rezerve
23 OLP2: Asiri akim Eger akim Pd.02'de tanimlanan degerden daha kiiglikse
sinyali (asir yuk algilama), terminal ¢ikisi gegerli olur.
Analog sinyal 1 Eger analog sinyal 1 seviyesi minimum seviyeden kiigiik ve
24 , - . .
anormal durum 500 ms’den daha geg ise, terminal ¢ikisi gegerli olur.
Analog sinyal 2 Eger analog sinyal 2 seviyesi minimum seviyeden kiigik ve
25 , - . .
anormal durum 500 ms’den daha geg ise, terminal gikigi gegerli olur.
STEP: Program Program if;eriéinin (;allslma adimlari, ilgfli prosedir ve
26 alisma adimlan ¢ikiglari igin tablo 5-3-4’e bakiniz. Terminal gikislari
salls 3004GB/35R5PB ve alti modellerde gegerli olur.
Cikis sinyallerine karsilik gelen hatalar igin tablo 5-3-4’e
27 Hata tipi cikis bakiniz. Terminal fonksiyonlari 3004GB/35R5PB ve altindaki
modellerde gecerlidir.
Sabit uzunluga Aktiiel uzunluk P8.01 tarafindan tanimlanmis P8.00
28 . . L ) -
ulasma degerinden daha kuiglikse, terminal ¢ikisi gegerli olur.
29 Uykuda bekleme Invert.er bekleme durumunda ise, terminal gikisi
gecerli olur.
30 Sifir hiz Eger cikis frekansi ‘0’ ise, terminal ¢ikisi aktif olur.
P3.17 Ayarlanan galisma zamani
Aralk: 0.0~3.0 1.0
(3004GB/35R5PB ve alti modellerde) el s [10s]

Not:

@ 3004GB/35R5PB ve alti modellerde: Ayarlanan sabit uzunluktaki kilitleme

siiresine ulasmak igin fonksiyon kodu P3.17 gegerli olur. Ustiindeki mdellerde ise;

P3.17 Role 2'nin ¢ikis fonksiyonu olur. P3.16 ve lstlindeki modeller igin

actklamalara bakiniz;

€ P3.13=28 veya P3.16 =28 oldugu zaman, DO veya Rélel cikisi secilmisse "sabit

uzunluga ulasma", P3.17 degeri etkinlesecektir.

€ P3.17 ‘0 ise: sabit uzunluga ulasma c¢ikis terminali, uzunlugu sifirlanana kadar

cikis seviyesini tutacaktir.

€ P3.17 ‘0’ yapilmazsa: P3.17 degeri sabit uzunluk ulagsma ¢ikis terminalinin ¢ikis

seviyesini tutma siresi olacaktir.
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| P3.18 FAR algilama genisligi | Aralik: 0.00~10.00Hz [2.50Hz] |
Not:
€ Cikis frekansi referans frekansina ulastiginda bu fonksiyon FAR algilama bant

genisligini ayarlamak icin kullanilir. Ayar araligi referans frekansinin 0’dan £10.00
Hz’e kadar. Inverter ¢ikis frekansi, referans frekansi algilama genisligi iginde ise,
bir darbe sinyal cikisi olacak, Sekil. 5-3-8’e bakiniz.

Cahisma frekansi111z)
A

Referans [ A ~_- -~ -~ -
L /¢

~ ! r x v rorie e
frekanst L L -3 --2C Mgilama geniglig

Stire

FAR rl |_| 3
sinyali sure

Sekil. 5-3-8 FAR algilama diyagrami

Aralik:

3004GB ve alti modeller:

P3.19 Frekans algilama esigi (FDT seviyesi) 0.00~650.0Hz [50.00Hz]

35R5GB/37R5PB ve Usti modeller:

0.00~400.0Hz [50.00H:z]

P3.20 Frekans algilama histeresiz degeri (FDT lag) | Aralik: 0.00~10.00Hz [1.00Hz]

Not:

@ Cikis frekansi 6nceden ayarlanmis belli bir frekansa ulastiginda (frekans algilama
esigi), Y terminal cikisi gecerli olacaktir. Buna 6nceden ayarlanan frekans FDT
seviyesi denilir. Cikis frekansini diislirmek, Y terminal ¢ikisini gecerli olarak tutar,
cikis frekansi FMD seviyesinin baska belirlenmis bir frekans altina diistiglinde ise
acma frekansi olarak adlandirilir (FDT1 seviyesi-FDT1 gecikmesi), Sekil. 5-3-9a
bakiniz.
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Cilas frekans:

X
FDT gecikmesi
i

FDT seviyesi [~~~ e

= Siire

FDT sinyal Siire

Sekil. 5-3-9 FDT seviye ve gecikme diyagrami

P3.21 Frekans st limitin ¢ikis gecikme

suresine ulagsmasi

P3.22 Frekans alt limitin ¢ikis gecikme

suresine ulasmasi

Not:

€ 35R5GB/37R5PB ve iistii modeller icin: P3.13 ~ P3.17 fonksiyonlari DO, Y1, Y2.
Role 1ve role 2 cikislari ‘4’ olarak ayarlanacaktir (FDTH: Frekans st limite ulasma)
veya ‘5’ olarak ayarlanacaktir (FDTL: Frekans alt limite ulagsma).

€ 3004GB/35R5PB ve alti modeller igin: P3.13 ve P3.16 fonksiyonlari DO. Réle ¢ikis
‘4’ yapildiginda (FDTH: Frekans st limite ulagsma) veya ‘5’ yapildiginda (FDTL:
Frekans alt limite ulasma).

€@ Genellikle, bu fonksiyon birka¢c motorun déniistiirme frekanslari arasinda gegis

yapildiginda yik salinimini ve sinyal bozulugunu énlemek icin gecerlidir, sekil

5-3-10a bakiniz.

Aralik: 0.0~100.0s [0.0s]

Aralik: 0.0~100.0s [0.0s]
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Calisma frekansi (Hz.)
A

Frekans iist
limiti

Frekans alt |
limiti

Siire

FDTH Gecikme siiresi . — = «— | FDTL Gecikme siiresi

FDTH I_I
|_|

FDTL
Sekil 5-3-10 FDTH/FDTL diagram

[ P3.23 Tork algilama referansi | Aralik: 0.0~200.0% [100.0%] |

Not:

€ Motor torku, tork algilama referans araliginda esit veya daha fazla ise, terminal
¢ikisi gegerli olur. Motor torku referansin %80 inden az oldugunda, terminal ¢ikisi
gecersiz olur, sekil 5-3-11’e bakiniz.

C1kas torku
A
Tork algilama
relerans
Tork algilama I
referans: x %80 Tork algilama
ulasmas
Siire
Tarkun algilama | |
sinyaline ulagmasi
Sekil 5-3-11 Tork algilama esigine ulasma
| P3.24 Ayarlanan sayma degeri | Aralik: 0~9999 [0]
Not:

€ Eger sayma degeri P3.24’te tanimlanan degerden biyiikse, terminal cikisi gegerli
olur. Sekil 5-3-12’ye bakiniz.
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Xi Girisi —I‘_I [21[s] m_—:| 6 [7] |;_:L

Sayma dederinin
cikisa ulagsmasi

Reset sayma degeri

Sekil 5-3-12 Sayma degerine ulasma

| P3.25 Ayarlanan zamanlamaya ulasma Aralik: 0.0~6553.5s [0.0]

Not:

€ Zamanin ayarlanan zamana(P3.25) ulasmasi ile terminal gikisi gegerli hale gelir.
Sekil 5-3-7’ye bakiniz.

€ Zamanlama birimi terminal fonksiyonu ¢alismasi kadardir. Toplam zamanlama
‘terminal 49’ gecersiz hale geldiginde sifirlanacaktir veya toplamaya devam
edecektir.

| P3.26 Ayarlanan calisma siresi | Aralik: 0~65530h [65530]

Not:
€ Toplam ¢alisma siiresi ayarlanan calisma siiresine (P3.26) ulasirsa, terminal ¢ikisi
gecerli hale gelecektir.

5.5 Analog ve Pals Fonksiyonu (P4 Grubu)

| P4.00 Analog (dogrusal olmayan) segim | Aralik: 0~3 [0]
0: Bos 1: All
2: AI2 3: Pals

Not:

€ ‘0 olarak ayarlanirsa, P4.01~P4.05 ‘Al1’ girisi olarak tanimlanir, P4.06~P4.10 ‘Al2’
girisi olarak tanimlanir ve P4.11~P4.15 pals girisleri olarak tanimlanir. Onlar
birbirinden bagimsizdir ve birbirleri ile iliskileri yoktur.

€ ‘0’ olarak ayarlanmazsa, dogrusal olmayan secim yapilmis olur, bitiin
parametreler P4.01’den P4.15’e kadar P4.00 tarafindan segilen kanallar igin
ayarlanan noktalardir. Secilen kanal ayari ve digerlerinin fiziksel degerine gore
filtre zamani O'dr.

@ P4.00 degeri 1 veya 2 olursa, secim analog giris olacakir ve fabrika degeri her
kanal kii¢likten blylige dogru ayarlanmistir: 0.00V, 2.00V, 4.00V, 6.00V, 8.00V,
10.00V;

@ Deger ‘3’ olursa, secim pals girisi olacaktir. Kanallarin fabrika girisleri 0.00 kHz,
10.00 kHz, 20.00 kHz, 30.00 kHz, 40.00 kHz, ve 50.00 kHz’dir. Varsayilan fiziksel
degerler arasinda dogrusal bir iliski vardir.
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Tavsiyeler:

Sadece P4.00 degerini degistirin ve “ENTER” tusuyla kaydedin, giris kanali degeri
varsayilan degere gbre baslatilabilir.

P4.01 Min analog deger girisi 1 (Al1 Terminal) | Aralik: 0.0~P4.03 [0.10V]

P4.02 Minimum analog deger girisine gelen

fiziksel deger 1

P4.03 Max analog deger girisi 1 (Al1 Terminal) | Aralk: P4.01~10.00V [10.00V]

P4.04 Maximum analog deger girisine gelen

fiziksel deger 1

P4.05 Analog giris filtre zaman sabiti 1 (All

Terminal)

P4.06 Min analog deger girisi 2 (Al2 Terminal) | Aralik: 0.00~P4.08 [0.10V]

P4.07 Minimum analog deger girisine gelen

fiziksel deger 2

P4.08 Max analog deger girisi 2 (Al2) Aralik: P4.06~10.00vV [10.00v]

P4.09 Maximum analog deger girisine gelen

fiziksel deger 2

P4.10 Analog giris filtre zaman sabiti 2 (Al2

Terminal)

P4.11 Min pals deger girisi 3 (pals giris

terminali)

P4.12 Minimum analog deger girisine gelen

fiziksel deger 3

P4.13 Max pals deger girisi 3 (pals giris

terminali)

P4.14 Maximum analog deger girisine gelen

fiziksel deger 3

P4.15 Pals girisi analog zaman sabiti 3 (pals

giris terminali)

Not 1:

€ Analog girisin Min/Max sanal degeri is thesinyal girislerinin Min/Max sanal
degerleridir. Aktliel deger girisi minimum degerden daha kiigiikse, minimum
deger, analog girisin minimum sanal degeri olarak kabul edilecektir. Aktlel deger
girisi maksimum degerden daha biiylikse, maksimum deger, analog girisin
maksimum sanal degeri olarak kabul edilecektir. Analog girisin maksimum sanal
degeri minimumdan daha buyilk olmaldir.

€ Analog giris sanal degerine karsilik gelen fiziksel deger: Fiziksel deger referans
frekansi, donis hizi veya basing vb...

@ inverter 3 grup analog giris sinyali sunar. Bunlar analog giris terminal Al1, Al2, ve

Aralik: 0.0~100.0% [0.0%]

Aralik: 0.0~100.0% [100.0%]

Aralik: 0.01~50.00s [0.05s]

Aralik: 0.0~100.0% [0.0%]

Aralik: 0.0~100.0% [100.0%]

Aralik: 0.01~50.00s [0.05s]

Aralik: 0.00~P4.13 [0.00K]

Aralik: 0.0~100.0% [0.0%]

Aralik: P4.11~50.00kH [50.00k])

Aralik: 0.0~100.0% [100.0%]

Aralik: 0.01~50.00s [0.05s]
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pals girisleridir. Kullanicilar, her kanalin giris/cikis egrisini belirleyebilir. Toplamda
Ug egri tanimlayabilirsiniz.

€@ Allve A2 analog girisleri (0~10V) voltaj veya (0~20mA) akim degerlerini alabilir,
secimi kontrol karti Gzerindeki sivigle yapilabilir. (SW1 ‘1’ olursa OFF olur 0-10V
anlamina gelir. Eger SW1 ‘0’ ON olursa, 0-20mA anlamina gelir.)

€ P4.01~P4.04, P4.06~P4.09 ve P4.11~P4.14 sayesinde iki karakteristik egri
tanimlanabilir. Pozitif ve negatif fonksiyonlar igin sekil 5-4-1’e bakiniz.

A
%
Maksimum analog deger
girisine gelen
fiziksel deger
Minimum analog deger
girisine gelen
fiziksel deger
: .
»
Min analog, Max analog
deger (V) deger (V)
4
Yo
Maksimum analog
deger girisine gelen —
fiziksel deger
Minimum analog
deger girisine gelen ™~
fiziksel deger i
Min analog Max analog
deger (V) deger (V)

Sekil 5-4-1 Analog giris dogrusal egrisi

Not 2:

€ P4.001, 2, veya 3’ olursa, Not 1’deki gibi P4.01~P4.04, P4.06~P4.09 ve
P4.11~P4.14 fonksiyonlari bir fiziksel deger icin birlesmislerdir. Kullanici bu
parametreleri ayarlayarak kendi dogrusal olmayan egrilerini tanimlayabilir. Egri
icin 6 nokta ayarlanabilir. Sekil 5-4-2’ye bakiniz. Buna ilaveten, ayarlanan degerler
P4.01, P4.03, P4.06, P4.08, P4.11, P4.13 arttirilarak diizenlenir.
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Analog deger girisine
eelen fiziksel deger %%

A

P4.14
P4.09 P4'1?____..,

P4.07 o ——® |

|
| I Analog
[ giris

P4.02 ®

-

P4.01 P4.03 P4.06 P4.08 P4.11 P4.13

Sekil 5-4-2 Analog giris dogrusal olmayan deger

Not 3:

€ Sistemdeki parazitleri engellemek amaciyla giris sinyalinin filtresi icin giris filtre
zaman sabiti kullanihr.

€ Filtre zaman sabiti daha biiyikse, karsi koyma seviyesi daha yiiksek ve cevap
suresi daha uzun olur. Aksi olursa, daha kisa zaman sabiti, daha kisa cevaplama
suresi ve daha kisa karsl koyma siiresi olacaktir. En iyi ayar yapmak icin, kontrol
durumu ve tepki gecikme siresi durumuna gore ayar degerini degistirebilirsiniz.

| P4.16 PG Pals araligi

| Aralik: 179999 [1024]

Not:

@ P4.16 ayar degeri (PG tur basina pals sayisi) PG’nin karakteristik parametreleri

tarafindan tanimlanmistir.

P4.17 AO1 Fonksiyon tanimi

Aralik: 0~15 [0])

P4.18 AO2 Fonksiyon tanimi

Aralik: 0~15 [1])

P4.19 DO Fonksiyon tanimi

Aralik: 0~15 [15])

0: Kompanzasyon 6ncesi ¢ikis frekansi
(0~Max. frekans)

2: Cikis voltaji (0~Max Voltaj)

4: PID geribeslemesi (0~10V)

6: Cikis torku (0~2 motorun nominal
tork stiresi)

8: Bara voltaji (0~1000V)

10: Al2 (0-10V/0~20mA)

12~14: Reszerve
Not:

1: Cikis akimi (0~2 inverterin nominal
akiminin siresi)

3: PID beslemesi (0~10V)

5: Ayarlanan sinyaller (5V)

7: Cikis glicli (0~2 inverterin nominal
glc suresi)

9: All1 (0~10V)

11: Cikis frekansi sonrasi kompanzasyon
(0~max. frekans)

15: Bos

@ inverter iki analog ¢ikisa sahiptir (3004GB/35R5PB ve alti modellerde bir adettir).
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Cikis akim veya gerilim olabilir. Voltajin ayar araligi max. DC 10V ve akim aralig
max. 20mA’dir. Cikisin ne olacagini segebilirsiniz ve ihtiyaca gore aralig
ayarlayabilirsiniz

€@ 3004GB/35R5PB ve alti modellerde sadece bir analog kanal vardir (AO1). P4.18,
P4.21ve P4.23 parametrelerine karsilik gelen degerlerin timu ayarlanamaz.

P4.20 AO1 cikis araligi secimi Aralik: 0,1 [0]

P4.21 AO2 cikis araligi secimi Aralik: 0,1 [0]

0: 0~10V / 0~20mA 1: 2~10V / 4~20mA

P4.22 AO1 kazanci Aralik: 1~200% [100% ]

P4.23 AO2 kazanci Aralik: 1~200% [100%]
Not:

@ inverter cikis ve gdsterge sistemlerini sapma meydana getirmek amaciyla metre
kalibrasyonu icin gikis kazancini (AO1 or AO2) ve 6l¢iim araligr degisimini
ayarlayabilirsiniz.

€ Cikis kalibrasyon dalgalanmalari igin standart bir sinyal gikigi yapabilirsiniz (P4.17
veya P4.18 ‘5’ olunca DC 5 volt olur. O da toplam araligin %50’sidir) AO kazang
kalibrasyonu. Ornegin, AO1’i kalibre etmek igin P4.22 fonksiyon kodu segilir ve
“ENTER” tusuna basilir. Fonksiyon parametre menusinin icindeyken, klavyedeki

N, Fa\
potans saga . veya sola ® ayarlanarak ¢ikis sinyali 5 VDC yapilabilir.
P4.22 parametresindeki degisiklik gecerli olur ve ebter tusuna basildiktan sonra
deger P4.22 igerisine kaydedilir. AO2 kalibrasyonu yukaridaki gibidir.

Harici baglanan cihazda biyik bir sapma varsa, cihaz invertere baglanir ve gergek
ayarlar uygulanir.

Aralik: DO min. pals degeri ~50.00kHz
24D .

P4.24 DO max. cikis frekansi [10.00kHz )

P4.25 DO min. gikis frekansi Aralik: 0.00~DO max. pals degeri [0.00kHz]
5.6 PLC Calismasi (P5 Grubu)
| P5.00 PLC Calisma modu Aralik: 0~2 [2]

0: Tek cevrim 1 1: Tek cevrim 2 (son degeri tutma)

2: Siirekli galisma
Not:

¢ Tekcevrim1
inverterler bir déngiiden sonra otomatik olarak durur ve tekrar RUN komutunu
aldiginda baslayacaktir. Sekil 5-5-1’e bakiniz.
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Calisma frekansi(Hz)

2 f7

=T1=l=T2+=T3==T4= =T5='=T6='=T7~
Calisma
komutu |_|

Sekil 5-5-1 PLC’nin stop modu sonrasinda tek ¢cevrim galismasi

@ Tek cevrim 2 (son degeri tutma)
inverter calismasinin bir cevrimini tamamladiktan sonra son adimin yéniinii ve
calisma frekansini tutacaktir. Sekil 5-5-2"ye bakiniz.

(ahsma Irekans: (Hx)
A
2 . 7
i o~ e
5
f1 /
Siire
\i3 /
4
=Tl = T2+ = T3> = T4 =T5= =T =T7—=
Cahstirma ’_|
Komutu

Sekil 5-5-2 Tek ¢evrim sonrasinda frekansi tutma

€ Devamligalisma
inverter otomatik olarak stop komutunu aldiktan sonra PLC islemi devrini
tamamlayacak ve ¢alisma bir sonraki dongtiden baslayacaktir.
Sekil 5-5-3’e bakiniz.
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(alisma frekans: (Hz)
A

f2 5 7 f2 i 7 f2
5 5
ﬂ /_/—/_\ﬂ/_ \ /—ﬁ/_\ﬂf \

e/ e

f4 f4

<T1s <[2=<T3=<Td= <T5= <[B= <T7==<T1= <[22 <T3=<Td= <T5=<TG= <[ 7= <T1= <] 2=

e—— |. ¢evrim 2. ¢evrim ——>
Calistirma
komutu |_|
Durdurma |:|
komutu

Sekil 5-5-3 PLC daimi ¢calismasi

P5.01 PLC yeniden galisma modu segimi Aralik: 0~2 [0]
0: ilk adimin yeniden calismasi.

1: inverterin durdugu adimdan devam eder.

2: Inverter durdugunda frekansta ¢alismaya devam eder.

Not:

€ ik asamadan yeniden baslamasi

@ Egerinverter PLC calismasi sirasinda durduysa stop komutu, hata veya giic
kaybindan dolayidir. O ilk adimdan sonra yeniden baslayacaktir.

@ inverterin durdugu adimdan devam etmesi

€@ Egerinverter PLC calismasi sirasinda durduysa stop komutu, hata veya giic

kaybindan dolayi olabilir o zaman calisma siresini kaydedecek, durdugu adimdan
devam edecek ve bu asama icin tanimlanan frekansta yeniden calisacaktir. Sekil
5-5-4’e bakiniz.
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Calisma trekans: (Hz)
A
Inverterin durdugu asamadan devam etmesi

6 /5
a/
a6
- > Siire
NG
4
«Tl> «T25 <T3><T4> < T6—= ieT7—

> —> . -
Bélim 3

Cabistirma Bélim 5 ) Kalan siire
calisma siiresi e

komutu
||)Um|:| sinyali

Sekil 5-5-4 PLC ¢alisma modu 1

inverter durdugu zaman calisma frekansindan devame etme

inverter PLC galismasi sirasinda durdugunda, STOP komutuna veya hataya maruz
kalmis olabilir, o zaman ¢alisma zamani ve mevcut frekansi kaydedecektir.
Yeniden baslatildiktan sonra kaydedilen frekansta ¢alismaya devam edecektir.
Sekil 5-5-5’e bakiniz.

Cahsma frekansi (Hz)
A

L R 4

[nverterin durdugu zaman ¢ahisma frekansindan devam etmesi

f2 f5
f4
a N3 3 47 a5
f1
al a
T >Sill‘.’
=Tl =T2—> <« T4 < T5—
Bdltim 3 kalan siire
- -
Balim 3 ¢alisma stiresi
Calisma
Komutu

| Durma sinyali

Sekil 5-5-5 PLC ¢alisma modu 2

D Tavsiyeler:
Mod 1 ve mod 2 arasindaki fark mod 2’de inverter durdugu zaman galisma frekansini
kaydetmesi ve kaydettigi frekanstan yeniden baslamasidir.

137



Boliim 5 Parametre Agiklamalari

P5.02 Eneriji kesildiginde PLC durumunu
kaydetmesi

Aralik: 0,1 [0]

0: Kaydetmez
Not:

1: Kaydeder

€ Kaydetmez: Enerji kesildikten sonra PLC ¢calisma durumunu kaydetmez ve yeniden
enerji verildiginde ilk asamadan yeniden baslar.

€ Kaydeder: Enerji kesildiginde PLC galisma parametrelerini, PLC ¢alisma agamasini,
PLC calisma frekansini ve calisma siiresini kaydeder. inverter P5.01 tarafindan
tanimlanan yeniden ¢alisma moduna uygun olarak tekrar ¢alismaya baslar.

| P5.03 Adim siiresinin birimi

Aralik: 0,1 [0]

0: Saniye
Not:

1: Dakika

€ Bu birim sadece PLC calisma siiresini tanimlamak icin gecerlidir.
Hizlanma/yavaslama siresinin birimi yine saniyedir.

P5.04 Calisma zamanlamasi T1

Aralik: 0.1~3600 [10.0]

P5.05 Calisma zamanlamasi T2

Aralik: 0.0~3600 [10.0]

P5.06 Calisma zamanlamasi T3

Aralik: 0.0~3600 [10.0]

P5.07 Calisma zamanlamasi T4

Aralik: 0.0~3600 [10.0]

P5.08 Calisma zamanlamasi T5

Aralik: 0.0~3600 [10.0]

P5.09 Calisma zamanlamasi T6

Aralik: 0.0~3600 [10.0]

P5.10 Calisma zamanlamasi T7

Aralik: 0.0~3600 [10.0]

P5.11 Calisma zamanlamasi T8

Aralik: 0.0~3600 [10.0]

P5.12 Calisma zamanlamasi T9

Aralik: 0.0~3600 [10.0]

P5.13 Calisma zamanlamasi T10

Aralik: 0.0~3600 [10.0]

P5.14 Calisma zamanlamasi T11

Aralik: 0.0~3600 [10.0]

P5.15 Calisma zamanlamasi T12

Aralik: 0.0~3600 [10.0]

P5.16 Calisma zamanlamasi T13

Aralik: 0.0~3600 [10.0]

P5.17 Calisma zamanlamasi T14

Aralik: 0.0~3600 [10.0]

P5.18 Calisma zamanlamasi T15

Aralik: 0.0~3600 [10.0)

Not:

@ Her PLC isletim adimin calisma siiresini yapilandirin. Aralik 0.00~3600s (Zaman
birimi P5.03 tarafindan segilebilir. Varsayilan zaman birimi saniyedir). Adimin
calisma siresi ‘0’ olursa, inverter o adimi atlayarak sonraki asamada ¢alisacaktir.
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P5.19 Adim T1 program ¢alisma ayari Aralik: 1 F~4 r [1F]
P5.20 Adim T2 program ¢alisma ayari Aralik: 1 F~4 r [1F]
P5.21 Adim T3 program ¢alisma ayari Aralik: 1 F~4 r [1F]
P5.22 Adim T4 program ¢alisma ayari Aralik: 1 F~4r [1F]
P5.23 Adim T5 program galisma ayari Aralik: 1 F~4r [1F]
P5.24 Adim T6 program galisma ayari Aralik: 1 F~4r [1F]
P5.25 Adim T7 program calisma ayari Aralik: 1 F~4r [1F]
P5.26 Adim T8 program ¢alisma ayari Aralik: 1 F~4r [1F]
P5.27 Adim T9 program c¢alisma ayari Aralik: 1 F~4 r [1F]
P5.28 Adim T10 program c¢alisma ayari Aralik: 1 F~4 r [1F]
P5.29 Adim T11 program c¢alisma ayari Aralik: 1 F~4 r [1F]
P5.30 Adim T12 program ¢alisma ayari Aralik: 1 F~4 r [1F]
P5.31 Adim T13 program ¢alisma ayari Aralk: 1 F~4r [1F]
P5.32 Adim T14 program ¢alisma ayari Aralk: 1 F~4r [1F]
P5.33 Adim T15 program ¢alisma ayari Aralk: 1 F~4r [1F]
Not:

4 P5.19~P5.33 her PLC ¢alisma adiminin yénii ve hizlanma/yavaslama siresi igin
kullanilir. Toplam 8 ¢esit kombinasyondan secim yapmak icin Tablo 5-5-1'e
bakiniz.

Tablo 5-5-1 PLC agama ayarlari

Sembol Hizlanma/yavaslama zamani Yoni
F: ileri
1F H.!zlar?ma/yavaslama P0.21, P0.22 erl.
1r stresi 1 r: Geri
2F H.!zlar?ma/yavaslama P2.26, P2.27 F: IIer|.
2r suresi 2 r: Geri
3F H.!zlar?ma/yavaslama P2.28, P2.29 F: I|er|.
3r suresi 3 r: Geri
4F H.!zlar?ma/yavaslama P2.30, P2.31 F: IIerl.
ar siresi 4 r: Geri
P5.34 PLC kayit temizleme Aralik: 0,1 [0]
P5.35 PLC adimlarini temizleme Aralik: 0~15 [0]
P5.36 Bu adimin galisma zamani Aralik: 0.0~3600 [0.0]
Not:

€ PLC adimlarini (P5.35) kaydetmek demek PLC ¢alismasinin anlik adimlarini
kaydetmek demektir.

€@ Buadimlarin ¢calisma siiresini (P5.36) kaydetmek PLC ¢alisma siiresini anlik olarak
kaydetmek demektir.
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*

Eger P5.34 ‘1’ yapilirsa, PLC adimlarinin kaydi (P5.35) ve bu adimlarin ¢alisma
suresi (P5.36) P5.34 degeri ‘0’a gekildikten sonra silinecektir.

Tavsiyeler:

Grup 3’te tanimlanan harici terminal fonksiyon ayari ile PLC ¢alismasini baslatabilir,
durdurabilir ve resetleyebilirsiniz.

5.7 Salinim frekansinda calisma (P6 Grubu)

P6.00 Salinim frekansi galigmasina yeniden
baslama

Aralik: 0,1 [0]

0: Durmadan 6nce frekans ve yoniin yeniden baslamasi, sekil 5-6-2.
1: Yeniden baslama sekil 5-6-3

P6.01 Salinim frekansi ¢alisma parametrelerini
kaydetme

Aralik: 0,1 [0]

0: kaydetmez

Not:
2

.

1: kaydeder

Kaydetmez: inverter enerijisi kesildiginde salinim frekansi ¢alisma parametrelerini
kaydetmez ve enerji tekrar verildiginde yeniden baslar.

Kaydeder: inverter enerijisi kesildiginde salinim frekansi ¢alisma parametrelerini,
calisma frekansini ve ¢alisma yontini (UP/DN) kaydeder ve enerji tekrar
verildiginde P6.00 tarafindan belirlenen modda galismaya baslar.

P6.02 Salinim frekansinin ayarlanmasi

Aralik:

3004GB/35R5PB ve alti modellerde:
0.00~650.0Hz [0.00Hz]
35R5GB/37R5PB ve iistli modellerde:
0.00~400.0Hz [0.00Hz]

P6.03 Salinim frekansi galismasindan 6nce
tutma suresi

Aralik: 0.0~3600s [0.0s]

P6.04 Salinim frekansi genligi

Aralik: (0.0~50%) of P0.00 [0.0%]

P6.05 Atlama frekansi

Aralik: (0.0~50%) of P6.04 [0.0%]

P6.06 Atlama suiresi

Aralik: 5~50ms [5ms]

P6.07 Salinim frekansi ¢alisma ¢evrimi

Aralik:0.1~999.9s [10.0s)

P6.08 Salinim orani

Aralik: 0.1~10.0 [1.0]

Not:
L 4

L 4
L 4

P6.02, salinim frekansi ¢calisma moduna girmeden 6nce ¢alisma frekansini
tanimlamak igin kullanihr.

P6.03 6nceden ayarlanan salinim frekansinda galisma stresini tanimlar.
P6.04 salinimda galisma frekans araligini tanimlar. Aktiel deger P0.00xP6.04.
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P6.07 yiikselen ve diisen kenar siirecleri de dahil olmak tizere, salinim frekansi
operasyon dongisiini tanimlamak igin kullanilir.
P6.08 UP/yukari zamaninin DOWN/asagi zamanina orani olan salinim oranini

tanimlar.
P6.09 Rastgele salinim segimi Aralik: 0,1 [0]
P6.10 Rastgele salinim MAX. orani Aralik: 0.1~10 [10]
P6.11 Rastgele salinim MIN. orani Aralik: 0.1~10 [0.1]

Not:
€ P6.09; P6.11~P6.10 arasindaki P6.08 veya rastgele bir deger tarafindan
tanimlanan sabit bir salinim degeri oranini tanimlar.

Salinim frekansinda galisma iki ¢alisma modunu igerir:

€ Otomatik mod: Eger P0.01 ‘10’ yapilirsa, enerji verildiginde inverter otomatik
olarak salinim frekansinda ¢alisma moduna girecektir.

€ Manuel mod: Eegr P0.01 ‘10’ yapilmazsa, inveter ilk calismasina tanimlanan diger
mod ile baslar. Cok fonksiyon terminali (Xi ‘45’ olursa) gegerli olursa, inverter
salinim frekansinda ¢alisma modun girer.

Fark: Otomatik modu ile karsilastirildiginda, manuel mod dnceden ayarlanmis
frekansta calismayi ihmal eder.

Salinim frekansinda galisma islemi: ilk olarak, inverter (P6.02)’de tanimli salinim
frekansi ile hizlanma zamani boyunca hizlanir ve sonra belirli bir siire (P6.03) kadar
bekler. inverter kalkis/durus zamani icinde frekans ortasina ulasir ve sonra inverter
onceden ayarlanmis salinim frekansi genligine (P6.04), atlama frekansina (P6.05),
atlama slresine (P6.06), salinim frekansi galisma donguslne (P6.07) ve salinim oranina
(P6.08) gore calisir, bir durdurma komutu alir ve yavaslama siresi sonunda durur.

Eger frekas ayar segimi frekans ayari 1 ve frekans ayari 2 ile kombine olursa, frekans
merkezi ‘P0.00 ve frekans ayari 2’nin toplami olacaktir. Aksi takdirde frekans merkezi
P0.00 olacaktir. Salinim frekansi ¢calisma islemini sekil 5-6-1’de inceleyebilirsiniz.
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Calisma [rekans: (Hz)

Salmim frekans:
cahgma genligi Degisme zaman! < Degisme frekans
v

¥
Frekans /\ /\ 'y

o N\
e T N NN
S | —

Siire(S)
-
Yiikselme o
¥ siiresi -~ Yavaslama
- Diigme zamani
Bekleme siiresi (P6.03) Calisma siiresi
dangiisii
- -
Hizlanma zamani
Calisma |_|
komutu
Durdurma |

komutu

Sekil 5-6-1: Salinim frekansinda galisma diyagrami

Sekil 5-6-2: Salinim frekansi ile galisma iglemi

Cahisma frekans: (Hz)
h

Frekans /\. /\

merkezi \(/ \K
Avyarlanan

frekans

Siire (S)

Cahstirma Jj ﬂ
komutu
Durdurma T

komutu

Sekil 5-6-2 Salinim frekansinda ¢alisma: inverter durmadan 6nce ¢alisma frekansi ve
yoninde galismaya devam eder.
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Calisma frekans: (Hz)

Frekans /\ //\\

merkezi \/ \!/
Ayarlanan

frekans

Siire (S)

Calistirma
komutu JT ﬂ
Durdurma —|

komutu

Sekil 5-6-3 Salinim frekansinda ¢alisma: Yeniden baslama

5.8 PID Kontrol (P7 Grubu)

| P7.00 PID besleme segimi Aralik: 0~4 [1]
0: PID dijital giris 1: All terminali
2: Al2 terminali 3: Pals frekansi
4: Seri haberlesme

Not:

€ P7.00 giris metodu ve PID kanal secimini tanimlar. Bir dijital giris olabilir (0, 4). Bir
analog giris olabilir (1, 2, 3). Dijital giris daha kararl ve stabil ¢alisir. Analog giris
egrisi parametre grubu P4 ile tanimlanabilir.

@ Eger P7.00 ‘0’ yapilirsa, PID dijital girisi icin 2 cesit kaynak vardir: “Analog PID
digjital beslemesi” (P7.02) ve “hiz PID beslemesi” (P7.03). Eger “Geribesleme
se¢imi(P7.01) ‘9’ yapilirsa, “hiz PID beslemesi” (P7.03) PID dijital beslemesi
olacaktir. Bunun disinda, “analog PID dijital beslemesi” (P7.02) PID dijital
beslemesi olacaktir.

€ AI/AI2 terminali: Analog giris tarafindan PID. Terminali 0 ~ 10V veya 0 ~ 20mA
analog giris olarak segmek igin voltaj ve akim anahtari olan Dial kullanilir. Detaylar
ve temel calisma baglantisi icin sekil 2.6’ya bakiniz.

& Seri haberlesme: PID beslemesi RS485 seri haberlesme vasitasiyla ana bilgisayar
tarafindan kurulacaktir. Eger analog PID kullanildiysa, 6l¢iim araliginin yiizdesi baz
alinarak ayar yapilmahdir. Eger hiz PID kullanilirsa, ayar degeri en bilyiik hizin
ylzdesi baz alinmalidir.

| P7.01 PID geri besleme se¢imi Aralik: 0~9 [1]
0: All terminali 1: AI2 terminali
2: Seri haberlesme 3: Pals geribeslemesi
4: |AI1-Al2 | 5: Rezerve
6: AlI1+AI2 7: MIN (Al1, AI2)
8: MAX (Al1, Al2) 9: PG veya bir faz hiz 6lcim girisi
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Not:

€ P7.01PID geribeslemesinin giris metodunu tanimlamak igin kullanilir. Eger P7.01
‘9" yapilirsa, hiz PID segimi PID geribeslemesi olur. Eger besleme analog giris
olursa, analog sinyal maksimum hizin tam 6lgegine gore ayarlanmasi gerekir
(Sinyalin max. degeri, max. frekans hizina tekabil etmelidir). P7.01’in diger
ayalari analog PID geribesleme segimidir.

Al1/A12, seri haberlesme: Agiklamasi PID besleme se¢imi (P7.00) ile aynidir.

PG veya tek faz hiz 6l¢lim girisi: Hiz PID kontrol olarak Enkoder (PG) kullanir. O
zaman, terminal X7 veya X8 hiz 6l¢iim ayari olmaldir.

| Al1-Al2|: PID besleme analog giris sinyali ve PID geribesleme giris sinyalini nihai
geri besleme degerinin mutlak degeri olarak kabul edilir. Bu fonksiyon, boylece
sicaklik farki ve basing farkini kontrol etmek icin kullanilabilir.

L X 2

| P7.02 Analog PID dijital beslemesi | Aralik: 0.0~P7.14 [0.0]

Not:

€ Analog geribesleme kullanildigi zaman (P7.01=0~8) bu fonksiyon klavye ile
referans dijital ayarini gergeklestirebilirsiniz. Ayar gergek fiziksel deger araligi ile
ayni olmaldir.

| P7.03 Hiz PID beslemesi | Aralik: 0~24000rpm [0 rpm]

Not:
@ Eger PG pals geribeslemesi kullanildiysa (P7.01=9) hiz referansi klavye tarafindan
yapihr. Hiz PID giris aralig1 10000 lzerindeyse, klavye “1000” gosterecektir.

| P7.04 PID yén degisiklik izni | Aralik: 0,1 [0]
0: izin verilmez 1: izin verilir.
Not:

@ P7.04 sadece analog PID (P7.01=9), Hiz PID (P7.01=9) sadece pozitif frekans
cikislariicin(P7.01=9) icin uygundur.

€ Ayar ‘0’ yapildiginda, anahtarlamaya izin vermez. Eger PID ¢ikis frekansi verilen
frekans tarafindan hesaplanirsa ve geribesleme frekansi, nihai ayarlanan frekans
negatif olursa P0.03 ayar frekansi se¢imi sonrasinda, ¢alisma yoni ayarlanamaz.
Ustelik nihai frekansi 0, inverter cikis frekansi 0 olur. Frekans kombinasyon
tarafindan ayarlanmadiginda, PID g¢ikis frekansi negatif olamaz; kombinasyon
tarafindan ayarlandiginda, frekansa kombinasyon tipi ve frekans ayari 2
tarafindan karar verilir.

€ Ayar ‘1’ yapildiginda, anahtarlamaya izin verilir. PID ¢ikis frekansi verilen frekans

tarafindan hesaplandiginda ve frekans ayari se¢cimi P0.03 slrecinden sonra
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geribesleme frekansi ve nihai ayarlanan frekans pozitif oldugunda, calisma
yonine galisma kontrol komutu tarafindan karar verilir: Ayarlanan yon ileri
oldugunda ileri yonde, ayarlanan yon geri oldugunda geri yonde galisir; ve eger
nihai frekans negatif ise, calisma y6éni ¢alisma kontrol komutu yoninin tersi
olacaktir: Ayarlanan yon geri oldugunda ileri yonde, ayarlanan yon ileri

oldugunda geri yonde galisacaktir.

€ P7.04 ‘1’ analog PID kontrol oldugunda, PID yén anahtarlama fonksiyonu gegerli
olacaktir ve ¢alisma ydn anahtari inverter calismasi sirasinda gegersiz olacaktir.
Aktlel yon, baslama anindaki ayarlanan yon ve PID frekansi tarafindan belirlenir.
P7.05 PID oransal kazang (Kp) Aralik: 0.1~9.9 [1.0]
P7.06 PID integral siresi Aralik: 0.00~100.0s [10.00s]
P7.07 PID tiirev siiresi Aralik: 0.00~1.00s [0.00s]
Not:
€ Oransal kazang (Kp) sapmaya karsilik P eyleminin tepki hassasiyetini belirleyen

parametredir. Daha biiylk olan oransal gli¢ (Kp) daha hassas sistem davranislari
ve daha hizli inverter tepkileri verilmesi demektir. Ancak, salinim kolaylikla
olugabilir ve diizenleme zamani uzatir. Kp ¢ok biyik oldugu zaman, sistem
istikrarsizlik egilimindedir. Kp ¢ok kiigiik oldugu zaman ise, sistem yavaslayacak ve
tepkiler gecikecektir.

integral hareketinin etkisini tanimlamak icin integral zamani kullanin. Daha uzun
integral zamani, daha yavas tepki ve harici ariza degisken kontrolliniin daha koéti
olmasina yol ac¢ar. Daha kiiglk integral zamani, daha gigli integral alma etkisi
demektir. Daha kigik integral siresi sabit durum hatasini ortadan kaldirmak,
kontrol hassasiyetini gelistirmek ve hizli yanit demektir. integral siiresi cok kiigiik
ise salinim kolay olur ve sistem kararliligi azalr.

Turev zamani diferansiyel eylem etkisini tanimlar. Daha biyiik tirev zamani,
salinim ve regulasyon siresinin kisa oldugu zaman P eyleminin hizli olmasi ile
salinimlari azaltabilir. Ancak tiirev siresi ¢cok biiytikse, salinim olusabilir. Eger
tlrev siresi kisa ise, sapmalar ve regilasyon siiresi uzun oldugu zaman,
sondiirme etkisi kiiglik olacaktir. Sadece dogru tiirev siiresi reglilsyon siresini
azaltabilir.

| P7.08 PID gecikme zaman sabiti | Aralik: 0.00~25.00s [0.00s] |
Not:
@ P7.08 PID cikis frekansi gecikme siiresini ayarlar.

[ P7.09 Artik marj [ Aralik: 0.0~999.9 [0.2] |
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Not:

@ Artik marji daha kiigiik besleme ve geri besleme degeri arasindaki kalinti ise, PID
diizenlemesi duracak ve PID gikisi sabit tutacaktir. Sekil 5-7-1’e bakiniz.

€ Bu parametrenin dogru ayarlanmasi sistem ¢ikisinin, dogruluk ve istikrarini
dengelemek igin yardimci olur. Artik marj sistemin diizenleme dogrulugunu azaltir,
ancak cikistaki gereksiz dalgalanmalari 6nlemek igin, sistem performansini 6nemli
Olglide arttirir.

@ Eger analog PID secilmisse, artik marjin ayari (P7.09) fiziksel degerin mutlak
degeri ve Olciim araligi ile eslesmesi gerekir. Eger hiz PID secilmisse, P7.09 degeri
hiz degeri olacaktir. Sekil 5-7-1’e bakiniz:

'y

Geribesleme Artik marj l

I

Referans

N > Siire
Cahisma frekans
E

SU"L\
Sekil 5-7-1 Artik marj diyagrami

| P7.10 PID karakteristigini ayarlamak Aralik: 0,1 [0]
0: Pozitif 1: Negatif
Not:

€@ Pozitif: PID ¢ikisi arttigi zaman, ¢ikis frekansi ve kontrol edilen fiziksel deger
artacaktir, su sebekesi gibi...

@ Negatif: PID ¢ikisi arttigi zaman, cikis frekansi artacak fakat kontrol edilen fiziksel
deger azalacaktir, sogutma sistemi gibi.

| P7.11 integral ayar se¢mi Aralik: 0,1 [0]
0: Frekans sinirina ulastiginda integrali durdrumak
1: Frekans sinirina ulastiginda integrali devam ettirmek

3 Tavsiyeler:

Sistemin hizli tepki ihtiyaci icin, “Frekans sinirina ulastiginda integrali durudrumak”
tavsiye edilir.
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Aralik:

3004GB/35R5PB ve altinda:

P7.12 PID ayar frekansi 0.00~650.0Hz [0.00Hz]

35R5GB/37R5PB ve Ustlinde:

0.00~400.0Hz [0.00Hz]

P7.13 PID ayar frekansinin tutma suresi Aralik: 0.0~3600s  [0.0s]

Not:

€@ Bu fonksiyon PID diizenlemesinin hizlica istikrarli duruma girmesini saglar. PID
calismasi basladigi zaman, frekans 6nceden ayarlanmis PID frekansina kadar
(P7.12) hizlanma siresince ytikselir ve belirli bir siire i¢in 6nceden belirlenmis PID
frekansinda galistiktan sonra inverter PID ¢alismasina baglar. (P7.13 tarafindan
belirlenmistir)

Calisma frekansi (11z)
A

Avarlanan AN
frekans

> Siire
Avarlanan PID freknsimin
tutma siresi
Sekil 5-7-2 PID ayarlanan frekans segimi
3 Tavsiyeler:
PID ayarlanan frekansi degistirerek fonksiyonu devre disi birakabilirsiniz (P7.12= 0).

| P7.14 Analog kapali gevrim ayar aralig| Aralik: Max[P7.02,1.0]~999.9 [100.0] |

Not:

€ Buparametre, analog PID beslemesi ve geribeslemesi icin bir kriter olarak kabul
edilir. Buna ek olarak, gercek olgiim arahgi ile uyumlu olmalidir.

| P7.15 Uyku modunu etkinlestirme | Aralik: 0,1 [0]
0: Etkin degil 1: Etkin

3 Tavsiyeler:

Hiz PID beslemesi kullanildigi zaman fonksiyonun hicbir bekleme islevi yoktur.

| P7.16 Uyku modu gecikme stiresi Aralik: 0~999s [120s]
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Aralik: 0~Frekans Ust siniri
[20.00Hz]

P7.18 Uyanma esigi Aralik: 0.0~999.9 [3.0]

Not:

€ Bu fonksiyon akis sifir oldugu zaman degisken pompalari durdurmak igin kullanilir
(yardimci pompalar asaidaki gibidir). Bu durumda degisken pompanin sikhgi
"dinlenme esik" degerinden daha dusikse uyku gecikmesi baslayacaktir.

@ Frekans, dinlenme esik degerinin altinda ise (P7.17) uyku gecikme siiresi (P7.16),
degisken pompalari kapatacaktir. Sonug olarak cihaz dinlenme durumunda
olacaktir.

€ Cihazin uyanmasi igin, basing geri beslemesi uyanma esik degerine disurilmelidir.
Sonra degisken pompa devreye girecektir. Sekil 5-7-3’e bakiniz.

Pl
geribeslem

P7.17 Uyku esigi

Uyanma
egigi

Motor
frekansi

Gecikme zamani

Sekil 5-7-3 Uyku ve uyanma diyagramlari

| P7.19 PID genligi modiilasyon katsayisi | Aralik: 0,1 [0] |
0:1x(P2.11) 1: ( Setting frequency 2 / P0.07)x(P2.11)
Not:

€@ Bu parametre frekans ayar metodu frekansi kombine oldugunda (P0.03>1) ve
frekans ayari 1 analog PID oldugunda (P0.01=9, P7.01<9) gegerlidir;

€ P7.19 ‘0’ oldugunda, analog PID genligi P2.11, P7.19 ‘1’ oldugunda, ayar frekans 2
genligi, ((ayar frekansi 2 / P0.07) x P2.11) olur;

5.9 Sabit uzunluk fonksiyonu (P8 Grubu)

Aralik: Max[0.000, P8.06] ~65.53m
[0.000m]
P8.01 Aktliel uzunluk Aralik: 0.000~65.53 m [0.000 m]

P8.00 Onceden ayarlanmis uzunluk
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P8.02 Uzunluk orani Aralik: 0.001~30.00 [1.000]

P8.03 Uzunluk diizeltme katsayisi Aralik: 0.001~1.000 [1.000]

P8.04 Mil gapi Aralik: 0.01~100.0cm [10.00cm]

P8.05 Yavaslama noktasi Aralik: 50~100 % [90 %]

P8.06 Sapma deger] Aralik: Max[-200.0,P8.00]~200.0
mm [0mm]

Not:
2
2

Parametrelerin bu grubu sabit uzunlukta bir durdurma islevi igin kullanilir.
Terminaller tarafindan sayilan inverter pals girisleri ( 35R5GB/37R5PB ve Ustl: X7
veya X8 fonksiyon 55 veya X7 fonksiyon 56 ve X8 fonksiyon 57 tanimlar;
(3004GB/35R5PB ve alti: X4 veya X5 fonksiyon 55 veya X4 fonksiyon 56 ve X5
fonksiyon 58 tanimlar ). Buna ilaveten PG darbe araligina (P4.16) ve mil gcevresine

(P8.04) gbre uzunlugunu hesaplar.

Hesaplanan uzunluk=Pals sayma numarasi / PG pals araligi (P4.16) x mil gevresi
(P8.04)

Hesaplanan uzunluk P8.02(uzunluk orani) ve P8.03 (uzunlugu dizeltme katsayisi)

yoluyla dizeltilebilir aktliel uzunluk dizeltilmis uzunluktur.
(Akttel uzunluk=hesaplanan uzunluk x uzunluk orani/uzunluk dizeltme katsayisi)

Eger aktliel uzunluk (P8.01) daha az ise ve ayarlanan uzunluga(P8.00) yakinsa,
inverter yavaslayacak ve otomatik olarak diistik hizda ¢alisacaktir. Aktiiel uzunluk
(P8.01) = ayarlanan uzunluk (P8.00) ise, ¢calisma frekansi sifir olacaktir ve invertor
stop moduna gére duracaktir. inverter yeniden basladigi zaman gergek
uzunlugunu silmek veya 6nceden ayarlanmis uzunlugu artirmak gerekiyor.
Ayarlanan uzunluk (P8.00) aktlel uzunluktan (P8.01) daha fazla olmaldir, aksi
takdirde, inverter calismayacaktir. Sekil 5-8-1’e bakiniz.
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(alisma frekans: (Hz)

inverterin éneeden ayarlannus
degerine gire galisma

-

Yavaslama
- siires
/ / Zaman(S)
Aktiel uaunluk
Onceden
ayarlanms /7
uzunluk
Zaman(S)
(alistirma ﬂ E—l |—|
komutu
Aktiicl uzunluk E—l

stilme komutu
Sekil 5-8-1 Sabit uzunluk kontrol diyagrami

Yavaslama noktasi ayari ile motor ataleti blylk oldugunda uygun yavaslama noktasini
azaltarak inverterin ilk yavaslama siresini ayarlayabiliriz, béylece motor planlanandan
once yavaslayacaktir.

Frekans ve sapma (P8.06) ayarlari ayni zamanda izlenir (P0.09 disiik frekans limiti).
Motor asiri salinimda oldugunda, P8.06 negatif; ve bu degere ulasamadigi takdirde
P8.06 pozitif olur. Simdi bir motor ilgili parametre ayarlarini yaptiktan sonra, ¢alisma

islemini sekil 5-8-2 gosterildigi gibi, motorun asiri salinimda oldugunu varsayalim.
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Aktiel frekans

P&.00
P8.00+P8.06

: Aktilel uzunlu

V.

[T SA——
BLLIND

. — o
PO.21 _— B
o = =

o o =

= 3 =

o =

=

Sekil 5-8-2 Sabit uzunluk kontrol diyagrami 2

Tavsiyeler:
Aktliel uzunluk cok-fonksiyonlu giris terminali ile silinebilir (terminal Xi No:52
fonksiyonunu tanimlar). Sadece bu terminalin baglantisi kesildiginde aktiel uzunlugu
hesaplayacaktir.
Aktlel uzunluk (P8.01 ayari) enerji kesildiginde otomatik olarak kaydedilecektir. Aktel
uzunluk P8.01 ‘0’ oldugunda, calisma frekansi frekans alt sinirindan daha yuksektir.
Eger P8.00 ‘0’ ise, sabit uzunlukta durma fonksiyonu devre disidir, ama hesaplanan
uzunluk hala devre disidir.
Ayarlanan deger (P8.06) MODBUS haberlesmesi tarafindan degistirildiginde 200.0mm
arttirlmalidir. Haberlesme degeri ile aktiiel deger arasindaki iliski (klavyede
goruntilenen) asagidaki gibidir:
Aktlel deger (klavyede gorintllenen) = Haberlesmede ayarlanan deger — 200.0mm

5.10 Gelismis Kontrol (P9 Grubu)

P9.00 Kayma frekansi kompanzasyon kazanci Aralik: 0.0~250.0% [0.0%]
P9.01 Kayma kompanzasyon zaman sabiti Aralik: 0.01~2.55s [0.20s]

Not:

€ Motorun kaymasi motor hizinin degisken sonuglarina gére yik torku ile degisir.
Inverter gikis frekansi yiik tork degerine gore kayma dengelemesi yoluyla
otomatik olarak ayarlanabilir. Bu nedenle, mekanik sertlik elektriksel 6zellikleri
daha gelistirilebilir. Sekil 5-9-1’e bakiniz.
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n

|\l'l||||1!|||/i|\\n'|'| j\
||”|I,I,\,I Kompanzasyon frekansi Al
Senkron — ‘F -
huz —']E-f__________:_.
)
Yk torku -

Sekil 5-9-1 Otomatik kayma kompanzasyon diyagrami

Nominal tork durumu, kayma kompanzasyonun degeri: Kayma frekans
kompanzasyon kazanci (P9.00) x Nominal kayma (Senkron hiz — Nominal hiz)
Elektro hareket durumu: Aktiel hiz referans hizindan daha diisik oldugunda
kayma kompanzasyon kazanci yavas yavas artar. (P9.00)

Uretim durumu: Gergek hiz, referans hizindan yiiksek oldugunda kayma
kompanzasyon kazanci yavasca artar. (P9.00)

3 Tavsiyeler:

Otomatik kompanzasyon kayma degeri motorun anma kayma degerine baglidir; bu
nedenle, motor anma hizi (PA.08) dogru ayarlanmaldir.
Kayma kompanzasyonu P9.00 “0” oldugunda gegersiz olur.

| P9.02 Enerji tasarrufu kontrol secimi Aralik: 0,1 [0]
0: Gegersiz 1: Gegerli
Not:

€  Enerji tasarrufu kontrol parametreleri optimum degerlere fabrika ayari olarak
onceden ayarlanmistir. Bu normal isleyis altinda ayarlamak icin gerekli degildir.
Eger motorunuzun 6zellikleri standart motor 6zelliklerinden ¢ok farkli ise
parametreleri ayarlamak igin asagidaki agiklamalara bakiniz.

Aralik: 0.00~655.3 [Bu deger

P9.03 Enerji tasarrufu kazang katsayisi
J ¢ y inverter modeline baglidir]

Not:

@ Enerji tasarrufu kontrol modunda kullanilan enerji tasarrufu kazang katsayisi
motor verimliligi blytk olmasi ve gikis gerilimi referansini ayarlamak igin voltaj
hesaplamasi yapacaktir. P9.03 degeri teslimattan dnce standart asenkron motora
gore ayarlanmistir. Enerji tasarrufu kazang katsayisi arttirildiginda, c¢ikis voltaji da
artacaktir.
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P9.04 Enerji tasarrufu voltaj alt limiti (50Hz) Aralik: 0~120% [50%]
P9.05 Enerji tasarrufu voltaj alt limiti (5Hz) Aralik: 0~25% [12%]

Not:

€ Bu parametreler gikis voltajin daha dusiik degerlerde ayarlanmasi igin
kullanilmigtir. Enerji tasarrufu modunda hesaplanan gerilim referans degeri enerji
tasarrufu gerilimi alt limitinden kiigcukse, enerji tasarrufu voltaj siniri ¢ikis gerilimi
referans olarak kabul edilecektir. Motorun hafif ylikte durmasini 6nlemek igin
enerji tasarrufu gerilimi alt limiti ayarlanmasi gerekir. Voltaj limitlerini 5Hz ve
50Hz olarak ayarlayin; eger frekans ¢ikis araligi 5 Hz. ila 50 Hz araligindaysa ayar
degeri dogrusal enterpolasyon ile elde edilir. Ayarlanan deger motor anma
geriliminin ylzdesi ile yapilir.

n
380V
V/F egrisi
Po.04 /
alt Tt
- :
Pa.05 Frekans
5Hz 50HZ

Sekil 5-9-2 Eneriji tasarrufu voltaj alt limiti

@  Enerji tasarrufu kontrol modunda uygun voltaj degeri, yiik giiciine gére
hesaplanir ve voltaj yliki besler. Ancak, ayarlanan parametre nedeniyle sicaklik
degiskenleri veya cesitli tireticilerin motorlarindaki degiskenler degisebilir; Bu
nedenle, optimum voltaj, bazi durumlarda temin edilemez. Otomatik ince ayar
kontrol voltaji yuksek verimli calismasini siirdirmektedir.

[ P9.06 Ortalama gilciin siresi [ Aralik: 1~200*(25ms) [51] |
Not:

€  Enerji tasarrufu kontrol modunda hesaplanan ortalama giic siiresi dnceden
ayarlanmistir. P9.06 ayar araligi 25ms x (1~200)dr.

| P9.07 AVR fonksiyonu | Aralik: 0~2 [2]
0: Gegersiz 1: Genellikle gegerli
2: Yavaslama isleminde gecersiz
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Not:

€ AVR otomatik ¢ikis voltaj regiilasyonu anlamina gelir. AVR fonksiyonu gecersiz
oldugunda, gl¢ kaynagi voltaji dalgalandikga, ¢ikis voltaji da dalgalanacaktir.
Gegerli oldugunda ise, ¢ikis voltaji giris gerilim dalgalanmasindan etkilenmez.
Cikis gerilimi inverter ¢ikis kapasitesi dahilinde sabit tutacaktir.

| P9.08 Asiri modiilasyon etkinlestirme Aralik: 0,1 [0]
0: Etkin degil 1: Etkin
Not:

€@ Asirt modiilasyon fonksiyonu etkin oldugunda, gerilimin ¢ikis kapasitesi
gelistirilebilir. Cikis gerilimi ¢cok yiksek oldugu takdirde, cikis akim harmonikleri
artacaktir.

| P9.09 Tasima kontroli (ytik dagilimi) | Aralik: 0.00~10.00Hz [0.00Hz] |
Not:

€@ Birden fazla inverter bir yiikii ayni anda siiriyorsa bu fonksiyon inverterlerde esit
yuk paylasimi yapacaktir.

@ Birinverterin yik akimi daha biyiikse (>50%) bu invertér bu parametrenin
ayarlarina gore yikan bir kismini akitan gikis frekansini azaltir. Bir kez yik
akimi %50’nin altina dustiginde (<=50%), inverter ¢ikis frekansini azaltarak
duracaktir. Yik akimi %50’den daha buyikse ¢ikis frekansi, referans frekansi ve
P9.09 arasindaki fark kadar azalacaktir.

D Tavsiyeler:

Kayma kompanzasyonu ve tasima kontroll ayni anda kullanilamaz. Kayma
kompanzasyonu dncelige sahiptir.

Yiik

M M

Kayig

Sekil 5-9-3 Tasima kontroli
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5.11 Motor Parametreleri (PA Grubu)

PA.00 Motor polarite numarasi

Aralik: 2~56 [4]

PA.01 Nominal gii¢

Aralik: 0.4~999.9kW [Bu deger
inverter modeline baglidir]

PA.02 Nominal akim

Aralik: 0.1~999.9A [inverter
modeline baglidir]

Not:

4 PA.00, PA.01 ve PA.02 motor parametrelerini ayarlamada kullanilir. Kontrol
performansini saglamak amaciyla, motor etiketi lizerindeki degerler ile PA.00 ~

PA.02 ayarlayin.

€ Motor giicli inverter giiciine uymalidir. Genellikle motor glicii %20 daha diisiik
veya inverter glici %10 daha fazla olmalidir. Aksi takdirde kontrol performansi

saglanmis olamaz.

PA.03 Yiikstiz akim 10

Aralik: 0.1~999.9A [Bu deger
inverter modeline baglidir]

PA.04 Satator direnci %R1

Aralik: 0.00%~50.00% [ Bu deger
inverter modeline baglidir]

PA.05 Kagak indlktans %X

Aralik: 0.00%~50.00% [Bu deger
inverter modeline baglidir]

PA.06 Rotor direnci %R2

Aralik: 0.00%~50.00% [Bu deger
inverter modeline baglidir]

PA.07 Karsilikl indiktans %Xm

Aralik: 0.0%~200.0% [Bu deger
inverter modeline baglidir]

Not:

& Detaylar icin sekil 5-10-1 bakiniz.
Ry iX; X,

I
U, 1 |OJ o

Sekil 5-10-1 Motor esdeger devresi
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€ Sekil. 5-10-1 de, R1, XI, R2, X2, Xm, ve 10 stator direncini temsil eder, stator kacak
endiktansi, rotor direnci, rotor kagak indiktansi, sirasiyla karsilikli indiktans ve
yukstiz akim. PA.O5 ayari stator ve rotorun kacgak indiiktansi ile sizinti indiktansi
toplamidir.

€ PA.04~PA.07 ayarlari asagidaki formiiller ile hesaplanan tiim yiizdesel
degerlerdir:

V: Nominal voltaj;

I: Motor nominal akimi

Direng hesaplamalari igin kullanilan formil (stator veye rotorun direnci)
%R = ﬂ\%}xw(%

indiiktans hesaplamalari icin kullanilan formiil (kagak indiiktans veya karsilikli

enduktans):

X
%X = x100%
vi(V3-1)

Eger motor parametreleri biliniyorsa, yukaridaki formil degerlerine gére PA.04 ~PA.07
degerlerini ayarlayiniz.

Motor glicini (PA.01) degistirdikten sonra, inverter motor glicline gére PA.02 ~ PA.08
degisecektir.

Aralik: 0~24000 rpm [Bu deger

PA.08 Nominal hiz
inverter modeline baglidir]

Not:

€ Motor nominal hizi kayma kompanzasyonu degerini hesaplamada kullanilir.

Kayma kompanzasyonu hakkinda, detayl bilgi igin P9.00, P9.01 bakiniz.

5.12 MODBUS Haberlesme (Pb Grubu)

ISISO 6000/6100 programlanabilir kontrol6r ile MODBUS haberlesmesi yapabilir (PLC).
MODBUS ag, bir master PLC ve 1 ila 31 (maksimum) slave ceviriciler icerebilir.
Genellikle master slave i¢in mesaj gonderir, slave master igin cevap verir.

Master tek seferde bir adresteki slave birimine bir mesaj génderebilir. Bu nedenle slave
birimine atanan ve master birimine sinyal iletimini gergeklestirmek i¢in adres
numaralari atanir slave adres numaralari ile master biriminden komutu alir ve yine
master Unitesine yanit verir.
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iletisim &zellikleri
Araylz: RS-485

Senkronizasyon: Eszamansiz-Asenkron.

& iletim parametreleri:
Baud rate: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400 BPS segilebilir (Pb.00 parametresi)

Veri uzunlugu: 8 bit sabit

Parite: even parity/no parity/odd parity secilebilir (Pb.02 parametresi)
Stop bit: 1 bit sabit

Protokol: MODBUS uyarinca

Birimlerinin maksimum sayisinca baglanacak: 31 birim (RS-485 kullanildiginda)

€ Haberlesme tarafindan veri gonderimi yapmak

Veri gonderimi veya haberlesme tarafindan alinacak komutlari galistirmayi, frekans
referansini, hata igerigini, inverter durumunu ve parametre yazma / okuma
bulunmaktadir. Parametre ayarlamaya gerek duymadan moitor agiklamasini
okuyabilir ve fonksiyon parametresini yazabilirsiniz.

“seri haberlesme” secin P0.01 (Frekans ayari 1, P0.01=5) veya P0.02 (Frekans ayari 2,
P0.02=5) ve sonra frekans ayarlama komutu PLC ile saglanabilir. Ozel bir register
icine frekans ayar degerini yazmak (002H) frekans ayarlama sayesinde olur ve enerji
kesildiginde degeri kaydetmez. P0.01(veya P0.02) ‘1’ayarlanarak P0.00 degeri
degistirilebilir ve haberlesme ile dogru frekans ayarina gelinmis olur.

Calisma kontrol metodu ayarlayin P0.04 “Seri haberlesme 1(STOP gegersiz)”
(P0.04=3) veya “Seri haberlesme 2(STOP gecerli)” (P0.04=4). Daha sonra c¢alistirma
komutu PLC ile saglanir;

Ayarlanan deger P7.00 ‘4’ olursa (Seri haberlesme), PID beslemesi PLC tarafindan
ayarlanabilir; Eger P7.01’in degeri ‘2’ olursa (Seri haberlesme), PID geribeslemesi
PLC tarafindan ayarlanabilir.

Seri haberlesme frekans ayarlamak veya galistirma komutu olarak segilebilir. Sonra
inverterin ¢alisma durumunda okuma, ¢alisma komutu yazma veya okuma/yazma
parametrelerinin timu gecerli olacaktir. Eger frekans ayari “seri haberlesme” ile
ayarlaniyorsa, frekans komutu haberlesme tarafindan dnceden ayarlanmis olabilir;
eger calisma komut modu “seri haberlesme” segcilirse, haberlesme tarafindan
gonderilen ¢alisma komutu etkin olacaktir. Eger hem ¢alisma komutu hem de
frekans komutunun gecerli olmasini istiyorsaniz, “seri haberlesme’’yi se¢melisiniz
frekans ayari (1 veya 2 parameterleri P0.01 veya P0.02) ve run g¢alisma modu (3 veya
4 parametreleri P0.04).
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Pb.00 MODBUS Baud rate secimi Aralik: 0~5 [3]
0:1200bps 1:2400 bps
2:4800 bps 3:9600 bps
4:19200 bps 5:38400 bps
| Pb.01 MODBUS slave adresi Aralik: 0~31 [1]
Not:

€ Slave adres numarasi ayarlanir. Bu agdaki diger diger slave adres numaralari ile
Ust Uste olmayacak sekilde adres numarasini ayarlamak igin gereklidir. Birgok
inverter ve PLC kontrollini agda calistirmak igin her invertere kendi adres
numarasini vermek gerekir. 1’den 31’e kadar adres numarasi ile 31 inverter ayni
anda kontrol PLC’ye baglanabilir. 0 yayin adresidir. Pb.01 ‘0’ ayarlandiginda slave
haberlesmesi komut almaz.

[ Pb.02 MODBUS parite secimi [ Aralik: 0~2 [0] |
0: Even parity 1: Odd parity
2: No parity
| Pb.03 MODBUS algilama zaman agimi | Aralik: 0~100.0s  [0.0s] |
Not:

€ Eger Pb.03 ‘0’ yapilirsa, bu fonksiyon gecersiz olacaktir.

@ Eger Pb.03 ‘0’ yapilmazsa, algilama zaman asimi gegerli olacaktir. Pb.03
tarafindan ayarlanan deger alglama siiresidir. Eger zaman algilamasi, anormal veri
gonderilmesi veya alinmasi durumunda, invertér hemen duracak ve EFO
gosterecektir. Bunun icin manuel reset gerekir.

Tavsiyeler:

Slave algilama sliresince anormal veri tespit ederse, duracak ve ekranda EFO
gOsterecektir.

Pb.04 Tepki gecikme siiresi Aralik: 0v500ms [5ms]
Not:
@ invertere verilen ana PC komutunun yine inverter tarafindan cevap verilmesi icin
gecen sure.
Pb.05 MODBUS frekans referans birimi Aralik: 0,1 [0]
0: 0.01Hz 1:0.1Hz
Not:

€ Bu haberlesme komutunun frekans birimini secmek icin kullanilabilir. Bu serideki
suriictinin gikis frekans ¢oziintrlagi 0.01Hz'dir. Frekans referans birimi
parametresi Pb.05 (Pb.05=0) 0.01Hz olarak ayarlanmissa, alinan frekans referans
birimi 0.01Hz olarak kabul edilecektir. Eger Pb.05 ‘1’ olarak ayarlanmissa (0.1Hz),
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alinan frekans referans birimi 0.1Hz olarak kabul edilecek ve deger dahili olarak
0.01Hz otomatik olarak transfer edilecektir. Ornegin, frekans komutu 01F4H ise
(500’tin hexadesimal deger), Pb.05 ‘0" ayarlandiginda zaman 5.00Hz olarak kabul
edilecek. Veya Pb.05 ‘1’e ayarlandiginda 50.0 (0) Hz transfer edilecek ve otomatik
olarak 50.00 Hz kabul edecektir.

| Pb.06 MODBUS veri depolama segimi | Aralik: 0,1 [0]

0: EEPROM’a kaydetmez 1: Dogrudan EEPROM’a kaydeder
Not:
€ Bu fonksiyon kodu Modbus verisini EEPROM’a kaydetip kaydetmeme istegini

secmek icin kullanilir. Eger pb.06 ‘1’ ise, parametreler MODBUS haberlesmesi
tarafindan degistirilecektir ve dogrudan EEPROM’a kaydedilecektir. Ancak Pb.06
‘0’ olarak ayarlanirsa degistirilen parametreler EEPROM’a kaydedilmeyecek fakat
RAM’de depolanacaktir ve eneriji kesildiginde onlar da kaybolacaktir. Verileri
EEPROM’a kaydetmenin diger bir metodu da Ox00FF'e degistirilecek parametreye
karsilik gelen MODBUS adresini yazmaktir.

A EEPROM igine siklikla yazmak ve silmek EEPROM Omriini azaltacaktir.
Haberlesme modunda EEPROM’a siklikla veri yazmak ve kaydetmek igin izin
verilmez. Siklikla veri yazmak icin Pb.06 icini ‘0’ olarak degistirmeniz
gerekmektedir.

| Pb.

07 CCF6 Hata isleme Aralik: 0,1 [0]

0: Hata olusturmaz ve ¢alisir halde tutar  1: Hata olusturur ve durdurur

Not:
L 4

Bu fonksiyon kodu haberlesme hatasi verip vermeme konusunda karar vermek
icin kullanilir. Deger ‘1’ olursa, haberlesme hatasi meydana geldiginde, ekran
CCF6 arizasi verecek ve inverter duracaktir; deger ‘0’ oldugunda, hata
olusturmayacak ve inverter ¢alisma halini tutacaktir.

5.13 Display Kontrol (PC Grubu)

| PC.00 LCD Dil segimi Aralik: 0,1 [0]

0: Cince, LCD ekran gince istemini gbsterecek
1: ingilizce, LCD ekran istegini istemini gdsterecek

Not:
L g

PC.00 LCD ekran ile panel icin etkilidir ve LCD panel sadece harf ve rakamlardan
olusan kodu goruntiler.

Sadece 35R5GB / 37R5PB ve Usti inverter modellerinde LCD klavye ile donatiimistir.
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PC.01 Cikis frekansi (Hz) (kompanzasyon dncesi) Aralik: 0,1 [1]
PC.02 Cikis frekansi (Hz) (Aktiel) Aralik: 0,1 [0]
0: Gorinmez 1: Goéranir

Not:

€ Eger PC.01 ‘1’ ise, izleme modunda gikis frekansi (kompanzasyon éncesi) “Hz”
birimi ile gorlinecektir ve gdsterge birimi “Hz” yanacaktir. ‘0’ ayarlandiginda
gosterilmeyecektir.

€ Eger PC.02 ‘1’ cikis frekansi izleme modunda (aktiel) “Hz” birimiyle
gosterilecektir ve gosterge birimi “Hz” yanacaktir. ‘0’ ayarlanirsa,
gosterilmeyecektir.

| PC.03 Cikis akimi (A) | Aralik: 0,1 [1]
0: Goérinmez 1: Gorunur
Not:

€ PC.03 ‘Y olarak ayarlandiginda, izleme modunda gikig akimi “A” birimiyle
gosterilecektir ve gosterge birimi “A” yanacaktir. ‘0’ yapilirsa, ¢ikis akimi
gosterilmeyecektir.

| PC.04 Referans frekansi (Hz, yanip soner) | Aralk: 0,1 [1]
0: Goérunmez 1: Gorlnur
Not:

€ PC.04 ‘1’ ayarlanabilir ve tusuna basarak izleme modunda referans
frekansini izlemek igin anahtarlanabilir. Referans frekansi izleme segili oldugu
zaman, “Hz” birimi gostergede titresecektir. P0.01 ‘1’ olmasi referans frekansinin
dahili potansiyometre tarafindan degistirilebilir olmasi demektir, sola/saga
cevrilerek referans frekansi degistirilebilir. D6nmeye devam ederse her adimin
uzunlugu 0.01 Hz'den 0.1 Hz'e yiikselecek ve max. 1 Hz. olacaktir. Bu fonksiyon ile
regilasyon hizli olabilir. Ayrintilar icin, P0.11 bakiniz (potansiyometre regillasyon
adim uzunlugu).

PC.05 Déniis hizi (r/min) Aralik: 0,1 [0]
PC.06 Referans hizi (r/min yanip soner) Aralik: 0,1 [0]
0: Gorinmez 1: Gordnur

Not:

@ Eger PC.05 ‘1’ olarak ayarlanirsa, izleme modunda déniis hizi gériinecektir ve
gosterge “r/min” gosterecektir. (birimin kombinasyonu “Hz” ve “A”) yanip
sonecektir. Eger ‘0’ yapilirsa, donis hizi gosterilmeyecektir.

@ Eger PC.06 ‘1’ olarak ayarlanirsa, izleme modunda referans hizi gésterilecektir ve
gosterge birimi “r/min” (birimin kombinasyonu “Hz” ve “A”) yanip sénecektir ve
titresecektir.
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Eger PC.06 ‘1’ yapilirsa, kullanici shift tusuna bastiginda bu parametreyi
veya donls hizini gosterecektir:
Basit calisma modunda: Eger P0.01 ‘1’ yapildiginda, referans hizi online
ayarlanabilir ve "ENTER" tusuna basarak parametre P0.00 igine referans frekans
degerini kaydeder.

€ PID calisma modunda: Eger P7.00 ‘0’ yapilirsa ve P7.01 ‘9’ yapilirsa (PG veya tek
faz hiz 6l¢im girisi), PID referansi (referans hizi) online olarak ayarlanabilir ve
“ENTER” tusuna basarak P7.03 parametresi icine kaydeder. Eger P7.01 ‘9’
yapilirsa, online olarak degistirilemez.

PC.07 Dogrusal hiz (m/s) Aralik: 0,1 [0]
PC.08 Referans dogrusal hiz (m/s yanip séner) | Aralik: 0,1 [0]
0: Gérlinmez 1: Gorunar

Not:

@ Eger PC.07 ‘1’ yapilirsa, izleme modunda hat hizi ekranda gésterilecektir ve
gosterge birimi “m/s” (birimin kombinasyonu ” A” ve ‘‘V”) yanip sdnecektir. Eger
‘0’ yapilirsa, hat hizi gosterilmeyecektir.

@ Eger PC.08 ‘1’ yapilirsa, izleme modunda referans hat hizi gdsterilecektir ve
gosterge birimi “m/s” (birimin kombinasyonu “A” ve “V”) yanip sdnecektir.
Referans hat hizi online olarak ayarlanamayacaktir.

| PC.09 Cikis giicti (kW) Aralik: 0,1 [0]
0: Gorinmez 1: Gorilinar
Not:

€ Eger PC.09 ‘1’ yapllirsa, izleme modunda “kW” birimi ile cikis giicii gdsterilecektir
ve tiim gosterge birimleri kapal oalcaktir. ‘0" yapilirsa, gikis giicii
gosterilmeyecektir.

| PC.10 Cikis torku (%) Aralik: 0,1 [0]
0: Gérlinmez 1: Gorunur
Not:

@ Eger PC.10 ‘1’ yapilirsa, izleme modunda cikis torku “%” birimiyle gdsterilecektir.
Eger PC.10 ‘0’ yapilirsa, cikis torku gosterilmeyecektir.

PC.11 Cikis voltaji (V) Aralik: 0,1 [0]
PC.12 Bara voltaji (V) Aralik: 0,1 [0]
0: Gérlinmez 1: Gorunur

Not:

€ eger PC.11 ‘1’ yapilirsa, izleme modunda cikis voltajini gésterecektir ve gdsterge
birimi “V” yanip sénecektir. Eger ‘0’ yapilirsa, ¢ikis voltaji gosterilmeyecektir.
@ Eger PC.12 ‘1’ yapilirsa, izleme modunda bara voltajini gdsterecektir ve gdsterge
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birimi “V” yanip sonecektir. Eger ‘0’ yaplilirsa, bara voltaji gosterilmeyecektir.

PC.13 AI1(V) Aralik: 0,1 [0]
PC.14 AI2(V) Aralik: 0,1 [0]
0: Gorinmez 1: Gorlnur

Not:

€ Eger PC.13 ‘1’ yapllirsa, izleme modunda analog giris voltaji Al1 gdsterilecektir ve
gosterge birimi “V” yanip s6necektir. ‘0’ yapilirsa, analog giris voltaji All
gosterilmeyecektir.

€ Eger PC.14 ‘1’ yapllirsa, izleme modunda analog giris voltaji Al2 gosterilecektir ve
gosterge birimi “V” yanip sdnecektir. Eger ‘0’ yapilirsa, analog giris voltaji Al2
gosterilmeyecektir.

PC.15 Analog PID geribeslemesi (birimsiz) Aralik: 0,1 [0]
PC.16 Analog PID beslemesi (birimsiz) Aralik: 0,1 [0]
0: Gérunmez 1: Goéranar

Not:

€ Analog PID geribeslemesi/beslemesi “analog degere karsilik gelen fiziksel degerin
ylzdesi”’ ve “Analog kapali cevrim 6lgiim araligl” Granaddr.

€ Eger PC.15 ‘1’ yapllirsa, izleme modunda analog PID geribeslemesi gdsterilecektir
ve bitiin gosterge birimleri yanip sonecektir. Eger ‘0’ yapilirsa, analog PID
geribeslemesi gosterilmeyecektir.

@ Eger PC.16 ‘1’ yapilirsa, izleme modunda analog PID beslemesi yanip sénecektir
ve biitluin gésterge birimleri yanip sdnecek ve titresecektir. Eger P7.00 ‘0’ yapilirsa
ve P7.01 ‘9’ yapilirsa, kullanici shift bastiginda bu nesne veya analog PID
geribeslemesi, analog PID beslemesi online olarak degistirilebilir ve “ENTER”
tusuna basarak deger P7.02 icine kaydedilir.

| PC.17 Harici sayma degeri (birimsiz) Aralik: 0,1 [0]
0: Gériinmez 1: Goéranur
Not:

@ Eger PC.17 ‘1’ yapilirsa, izleme modunda harici sayma degeri gdsterilecektir ve
biitlin gosterge birimleri kapanacaktir. Eger ‘0’ yapilirsa, harici sayma degeri
gosterilmeyecektir.

| PC.18 Terminal durumu (birimsiz) Aralik: 0,1 [0]
0: Gorinmez 1: Gorunur
Not:

@ Eger PC.18 ‘1’ yapilirsa, izleme modunda terminal durumu gésterilecektir; eger
PC.18 ‘0’ yapilirsa, terminal durumu gosterilmeyecektir.
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@ 3004GB/35R5PB ve alt modellerde: X1~X5, DO ve réle ¢ikis olan TA terminalleri
bilgi durumu igerir. Terminallerin durumu "on" veya "off" segment ile gosterilir.
Terminal gegerliyse segment agacaktir. Terminal gecersizse segment kapanacaktir.
Gozlem kolayligi icin genellikle merkezi dért segment vardir. Sekil 5-12-1'e
bakiniz:

€ 35R5GB/37R5PB ve (st modellerde: Terminallerin durumu terminal bilgileri
icierir. X1~X8, ¢ift yonlu acik kollektor gikis terminalleri DO, Y1 ve Y2, ve role gikis
terminali TA ve BRA. Terminallerin durumu "on" veya "off" segment ile gosterilir.
Terminal gegerliyse segment acgacaktir. Terminal gecersizse segment kapanacaktir.
Gozlem kolayligi icin genellikle merkezi dort segment vardir. Sekil 5-12-2"ye

bakiniz: -
I I
i A

TA/TBITC

Sekil 5-12-1 S2R4GB~3004GB/35R5PB modellerinin terminal durum diyagrami
X1 X2 )i3 )\(4 X5 X6 X7 X8

ey

ByNyugn
/ i

e

~ Genelde acik

/ )
DO Y1 Y2 Role1 Role2
TA/TB/TC BRA/BRB/BRC

Sekil 5-12-2 35R5GB/37R5PB~3500G modellerinin terminal durum diyagrami

| PC.19 Aktiiel uzunluk (m) Aralik: 0,1 [0]
0: Gorunmez 1: Gorlnur
Not:

@ Eger PC.19 ‘1 ise, izleme durumunda aktiiel uzunluk gésterilecektir ve bitiin
gosterge birimleri kapanacaktir. Eger ‘0’ olursa, aktiel uzunluk gosterilmeyecektir.

| PC.20 Ekran enerjisi | Aralik: 1~19 [1] |

@ PC.20 enerji verildiginde ekranda goriinecek ilk parametreyi ayarlamak icin
kullanilir. 1 den 19’a kadar ayarlanabilir, ilgili parametreler sirasiyla PC.01~PC.19. ilk
ekran parametresinin ekran niteligi ‘0’ ise (PC.20’nin degeri PC. XX=0, XX), klavye
PC.20 (PC. XX) gercek degerlerini arayacaktir. Son deger (PC.19) ve daha sonra ayar
degeri ‘1' oluncaya kadar (PC.01) PC.20 degeri geri gidecektir. Buna ilaveten, ilk
izleme nesnesi olarak bu goriintlilenen nesneyi tutar.

@ Kesinlikle PC.01 ~ PC.19 eneriji altinda iken éncelikli bir gériintii secimi vardir ve
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sadece onyulkleme sirasinda etkilidir. Bir hata oldugunda, bir alarm veya bir
haberlesme uyarisi CALL gosterir, ilk olarak hata gosterecektir sonra alarm CALL
gosterir. Enerjili iken ekran secimi ¢alismaz.

PC.21 Do6nis hizi gosterge katsayisi ‘ Aralik: 0.1~999.9% [100.0%]
Not:
€ PC.21 (Dénis hizi gdsterge katsayisi) gérintilenen dénis hizi sapmasini
diizeltmek igin kullanilir. Bunun gergek hiz tizerinde higbir etkisi yoktur.
€@ Déniis hizi = aktiiel déniis hizi x PC.21 (PG)
€ Donls hizi =120 x Galisma frekansi + PA.00 x PC.21 (PG degil)
@ Referans hizi = PID referans hizi x PC.21 (PG)
@ Referans hiz1 =120 x referans frekansi + PA.00xPC.21 (PG degil)
| PC.22 Dogrusal hiz gosterge katsayisi | Aralik: 0.1~999.9% [100.0%] |
Not:
@ PC.22 (Dogrusal hiz katsayisi) gériintilenen hat hizi sapmasini diizeltmek igin
kullanilir ve gercek hizin tizerinde higbir etkisi yoktur.
€ Dogrusal hiz = Calisma frekansi x PC.22 (PG degil)
€ Dogrusal hiz = Déniis hizi x PC.22 (PG)
€@ Referans dogrusal hiz = referans frekansi x PC.22 (PG degil)
@ Referans dogrusal hiz = referans hizi x PC.22 (PG)
Tavsiyeler:
Ekran aralig:
Dogrusal hiz ve referans: 0.000~65.53m/s
Cikis gict 0~999.9 kW
Cikis torku 0~300.0%
Cikis voltaji 0~999.9V
Bara voltaji 0~1000V
Al1/AI2 0.00~10.00V
Harici sayma degeri 0~65530

Aktlel uzunluk/Ayarlanan uzunluk  0.001~65.53m

5.14 Koruma ve Hata Paramtreleri (Pd Grubu)

| Pd.00 Motor asiri yiik koruma modu segimi | Aralik: 0~2 [1]

0: Gegersiz
1: Genel motor (diisuk hiz kompanzasyonu ile)
2: Degisken frekans motor (duslik hiz kompanzasyonu ile)
Not:
€  Gegersiz
€ Asiri akim korumasi gegersiz. Bu islevi kullanirken dikkatli olun. Asir yiik
olustugunda inverter motoru korumayacaktir.
€ Genel mod (diisiik hiz kompanzasyonu ile)
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€@ Genel motor sogutma etkisi, diisiik hizda (30

Hz'in altinda) bozulur, dusik hiz

kompanzasyonu da denilen motorun asiri isinma koruma esigi distrilmelidir.
@ Degisken frekans motor (disiik hiz kompanzasyonu ile)
@ Degisken frekans motorun sogutma etkisi motorun hizindan etkilenmez. Bu
yuzden disuk hiz kompanzasyonu gerekli degildir.

| Pd.01 Elektrotermik koruma degeri

Aralik: 20~110% [100% ]

Not:

@ Sekil 5-13-1'de gosterildigi gibi farkli tirde motorlarin asiri yiik koruma
uygulamalari igin inverter max. ¢ikis akimi ayarlanmalidir.

sure Motor asinyiik
+ 50%, 100% Kkoruma katsayis
| | rd
| |
| P
1 min i
.
— = Cikis
100% 200%

Sekil 5-13-1 Motor asiri yiik koruma egrisi

€ Motor asiriyik koruma katsayisi hesaplamasi

akinm

Motor asiriyiik koruma katsayisi = izin verilen max. yik akimi / inverterin nominal

¢ikis akimi x %100

Genellikle, max. yiik akimi motorun nominal akimidir. Eger motor isi direnci daha iyi

ise, bu deger esasa uygun sekilde arttirilabilir (6rnegin %10). Akine motor k&t bir 1s1

direncine sahipse bu deger azaltiimalidir.

3 Tavsiyeler:

Motor nominal akimi invertere uymuyorsa, motor

asirt yik korumasi Pd.01

ayarlanarak gergeklestirilebilir. Eger asiri yiik korumasi olursa inverter PWM gikisl

duracak ve OL1 gosterecektir.

Pd.02 Asiri yik oncesi algilama seviyesi

Aralik: 20.0~200.0% [160.0% ]

Pd.03 Asiri yiik 6ncesi algilama siiresi

Aralik: 0.0~60.0s [60.0s]

Not:
2

Pd.02 asiri yiik alarm dncesi koruma akimin e
akiminin ylzdesel bir degeridir.

sigini tanimlar. Ayar araligi anma
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€ Pd.03 inverter akimi Pd.02 degerini asan siireyi tanimlar. Eger agiri yiik durumu
bu periyot sonrasinda devam ediyorsa inverter alarm 6ncesi sinyali (OLP2)
verecektir.

€ Asinyik alarm éncesi etkisini vermek inverter akiminin Pd.02 degerini agmasi ve
asiri yik dncesi algilama siiresinin Pd.03 degerini agmasi demektir.

Cikis akinm

Algilama siirepi Siire
>
>

Harcket |

I Aktif

Sekil 5-13-2 Asiri yuk alarm 6ncesi fonksiyonu

3 Tavsiyeler:
1. Agiri ylik oncesi algilama esigi, asir yuk koruma esiginden dusiik olmalidir.
2. Asiri yiik algilama siiresinde, eger inverter akimi Pd.02 degerinden kiiglik ise,
invertor asiri yik 6ncesi algilama zamanin kaydini silecektir.

Pd.04 Akim genligi limiti Aralik: 0~3 [3]
Aralik:

Pd.05 Akim genligi limit seviyesi G tipi: 20~180% [150% ]
P tipi: 20~140% [120%]

0: Gegersiz

1: Hizlanma ve yavaslama sirasinda gegerli, sabit hiz calismasinda gegersiz.

2: Gegerli

3: Hizlanma veya sabit hiz, frekans azalmasi sirasinda asiri akim

Not:

@ inverter hizlanma/yavaslama veya sabit hizda ¢alisma esnasinda, akimda bariz bir
artis olabilir. Clinkl hizlanma zamani ile motor ataleti ve ylik torkunun degisimi
uygun eslesmiyor olabilir. Pd.04 ‘1’ veya ‘2’ veya ‘3’ olarak ayarlandiginda gikis
akimini kontrol etmek icin, inverter cikis frekansi otomatik olarak ayarlanabilir.

€ Hizlanma veya yavaslama islemlerinde, eger cikis akimi akim genlik seviyesine
ulasirsa inverter gikis frekansi akim seviyesi normale donlinceye kadar
degismeyecek ve daha sonra hizlanip yavaslayarak devam edecektir. Sonucta
akim, Pd.05’ten daha fazla kontrol edilmeyecektir.

@ Sabit hiz calisma siirecinde, Pd.04 ‘2’ veya ‘3’ ayarli ise, ¢ikis akimi "akim genlik
sinirlama seviyesi"ne (Pd.05) ulastiginda, invertor cikis frekansi azaltacaktir. Ne
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zaman akim diserse, inverter orijinal ¢calisma durumuna geri donecektir. Eger
Pd.04 ‘1’ yapilirsa, gikis frekansi degismeyecektir.
inverter 1 dakikadan fazla siire akim genligi limit seviyesinde kalirsa“STOP/RESET”
tusuna 2 saniyeden fazla basili tutun, inverter serbest durma moduna gegecektir.
Asirt akim hizlanma, sabit hiz veya azalan frekans siiresince: Bu fonksiyon
gecerliyse, hizlanma ve sabit hiz nedeniyle akim ¢ok yikselirse inverterin ¢ikis
frekansinda asiri yuk ve asiri akim 6nleme seviyesi azalacaktir. Ayrintilar igin Pd.16
bakiniz.

Cikas frekansi (Hz)

akimi (%)

i .
Cikis akimm Stire(s)
(A)
| g
Hizlanma Siire(s)
g]km Hizlanma
frekansi — Yavaslama 4
(Hz) \/
i
0 s —
_ i i Stre (s)
Cilkag i H o
A
i !
i !

>
Siire (s)

Sekil 5-13-3 Hizlanma
Sekil 5-13-4 Sabit hiz calismasi

Pd.06 Asiri gerilim durma fonksiyonu segimi Aralik: 0,1 [1]

Aralik:

3004GB/35R5PB ve alti:

110.0~150.0% DC bara voltaji

35R5GB/37R5PB ve sti:

120.0~150.0% DC bara voltaji
[380V:140.0%; 220V:120.0%]

Pd.07 Asiri gerilim durma noktasi

0: Pasif (6nerilen sekilde frenleme direnci monte edilir)
1: Aktif

167



Boliim 5 Parametre Agiklamalari

Note:

*

Yavaslama esnasinda, motorun yavaslama orani yik ataletinden dolayi
inverterden daha dislik olabilir. O zaman, motor invertere enerji geri beslemesi
yapacaktir bu da strticliniin DC bara gerilim artisi ile sonuglanir. Higbir dnlemin
alinmadig takdirde, inverter yiksek voltaj hatasi verecektir.

Eger Pd.06 ‘1’ yapilirsa ve etkin hale gelirse, yavaglama sirasinda, inverter
dogrudan merkezi gerilim tespiti ve asiri gerilim durma noktasi ile karsilastirma
islemi Pd.07 tarafindan tanimlanmaktadir. Merkezi gerilim asiri gerilim durak
noktasini asarsa, invertor ¢ikis frekansini azaltarak duracaktir. Merkezi voltaj bu
noktadan daha disik oldugunda yavaslama devam edecektir.

inverter asiri voltaj durma noktasindayken 1 dakikadan fazla kalirsa veya
“STOP/RESET” tusuna 2 saniyeden fazla basarak inverter serbest durma moduna
alinabilir.

AC ks ferkansi (Hz)

'--
vy
s
=]
<]
i
-
=)
p—

S
—

Yavaslama Siire (s)
Sekil 5-13-5 Yavaslama

Pd.08 Giris faz kaybi algilama diizeyi Aralik:1~100% [100%]

Pd.09 Giris faz kaybi algilama gecikmesi Aralik: 2~255s [10s]

Not:
L 4

Girig faz kaybi algilama fonksiyonu, inverteri korumak igin, giris fazi kaybini veya
Ug faz girisinde ciddi bir dengesizlik algilayabilir. Giris faz kaybi algilamasi asiri
duyarl ise, uygun sekilde algilama seviyesi (Pd.08) ve algilama gecikme siiresi
(Pd.09) arttirilabilir. Aksi takdirde, algilama seviyesini (Pd.08) ve algilama gecikme
suresi (Pd.09) azaltin.

Pd.10 Cikis faz kaybi algilama seviyesi (SPO) Aralik: 0¥100% [2%]

Pd.11 Cikis faz kaybi algilama gecikmesi Aralik: 0.0~25.0s [2.0s]
Not:
@ Cikis faz kaybi algilama fonksiyonu cikis faz kaybini veya (¢ faz ¢ikisindaki ciddi bir

dengesizlik algilayabilir. Cikis faz kaybi asiri duyarl algilaniyorsa uygun bir sekilde
algilama seviyesini (Pd.10) azaltabilir ve algilama gecikme siresini (Pd.11)
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arttirabilirsiniz. Aksi takdirde, algilama seviyesini (Pd.10) arttirin ve algilama
gecikme siresini (Pd.11)azaltin.

Pd.12 Klavyedeki UP/DN tuslarini
aktiflestirme

Aralik: 0,1 [0]

0: Pasif 1: Aktif
Not:
€ Dahili potans arizalandigi durumda, Pd.12 ‘1’ yapilir, bu ylizden “JOG” tusu can

UP olarak ve yon tusu DN olarak kullanilabilir veya “>>+JOG” tuslarina birlikte
basilip 5 saniye basili tutulursa, fonksiyon aktif olacaktir.

Pd.13 AE1, AE2 Alarm segimi Aralik: 0,1 [0]
0: Alarm gostermez 1: Alarm gosterir
Not:
€ Fonksiyon analog sinyal anormal oldugunda alarm gosterilip gosterilmeyecegine

karar vermek icin kullanilir. “1” yapilirsa, AE1 ve AE2 uyarisi gosterir. Eger analog
sinyal 1 veya 2 sirasiyla anormal ise; ayari 0 oldugunda, uyari gortintileri

olmayacak.

Pd.14 Otomatik reset siiresi Aralik: 0~10 [0]

Pd.15 Sireyi sifirlamak Aralik: 2.0~20.0s her zaman[5.0s]

Not:
2

.

Otomatik reset slresi 0 oldugunda otomatik reset fonksiyonu yok demektir.
Otomatik reset yapabilen sadece 3 hata vardir: OC, OU ve GF.

Otomatik sifirlama fonksiyonu 6nceden ayarlanmis zamanlarda (Pd.14) bu g
hatayi ve sireyi (Pd.15) sifirlayabilir. Araligi sifirlama sirasinda, inverter gikisi
durur ve sifir hizda galisir. Sifirlama sonrasinda ¢alisma moduna gére yeniden
baslayacaktir. Pd.14 ‘0’ yapilirsa, "otomatik sifirlama" devre disi birakilir ve

koruma fonksiyonu ariza durumunda devreye girecektir.

Tavsiyeler:

Otomatik sifirlama islevini kullanmada dikkatli olun. Aksi takdirde insan
yaralanmalarina veya maddi zararlara neden olabilir.
SC arizasini manuel resetlemek igin 10 saniye bekleme siresine ihtiyag vardir.

| Pd.16 Hizlanma asiri akim sayma degeri Aralik: 0~250 [100]
Notlar:
€ Hizlanma siirecinde ¢ikis akimi akim sinirlayici eylem seviyesi Pd.05 ulastiginda,

inverter frekansi degisimini durdurur ve akim sinirlama suresi ayarlanan gecikme
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suresine (Pd.16) ulasmaya devam ederse, inverter yavaslamaya baslar. Akimin
normal degeri geri kazanimi sonrasinda inverter hizlanmaya devam eder ve
kontrol akimi Pd.05’den daha yiiksek olmaz.

€ Eger OL, OC hizlanma esnasinda akim sinirlamasi gériiniiyorsa, Pd.16 degeri
uygun bir sekilde dusirilmelidir; frekans veya akim salinimi sik ya da keskinse
Pd.16 uygun bicimde arttirilmalidir. Pd.16 ayari cok genis olmamalidir.

Chikis Irekans: (He)
'y

Kullamlan yavaslama siiresi 4

Ayarlanan
frekans

0V HLiLc (s)

Cikis frekans: (A)
A

Sire (s)

]

Sekil 5-13-6 Hizlanma siresi asiri akimi

Pd.17 Enerjilenme sonrasi otomatik ¢alisma

L Aralik: 0,1 [1]
secimi

1: Enerjilenme sonrasinda otomatik

0: Enerjilenme sonrasinda ¢alismaz olarak calisir

Notlar:

€ Enerjilenme sonrasinda calismaz: Besleme gerilimi uygulandiginda otomatik

¢alismaya izin vermez.

@ Enerjilenme sonrasinda otomatik olarak ¢alisir: Baslangicta genel fonksiyonlar
saklidir.

Pd.18 Enerji kesilmesi da cal
nerji kesilmesi sonrasinda ¢alisma Aralik: 0,1 [0]

segimi
0:Enerji kesildikten sonra makine durur.  1:Enerji kesildikten sonra makine
(kapatma yoluyla) durmaz (kisa stire)

Notlar:

@  Enerji kesildikten sonra makine durur: ayarlanan sekilde durur.
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@  Enerji kesildikten sonra makine durmaz: Eneriji kesildikten sonra, cikisi kisa siire
tutulabilir ve glig yeniden verildiginde ¢alismaya devam edebilir. Bu fonksiyon
sadece riizgar makineleri ve su pompalari gibi hafif yiilk donanimlari igin uygundur.

Bunu diger bir parametre ile birlestirmek gerekir, ayrintili ayar asagida verilmistir:

Power<=22KW Power>22KW
P0.21 Hizlanma siiresi 1 20s 60s
P2.28 Hizlanma siiresi 3 20s 60s
P2.29 Yavaslama siresi 3 6s 20s
2:Birk il 2: Birk il
P1.15 Acil durma islemi |E ez ?CI durma, Uu !.r ez.au durma, Uu
gosterir. gosterir.
Sistem kapatma 6rneklemesi
Cikas frekans: (Hz)
A
Referans
frekansi
Sure (s)
s b
:| Enerjili, calisiyor :| Enerji kesildi [ Enerji verildi

Sekil 5-13-7 Makine elektrik kesintisinden sonra kapatiimiyor

5.15 Calisma ge¢misi kaydi (PE Grubu)

PE.O0 Son hatanin tipi Aralik: Tablo 5-14-1 [bos]
PE.O1 Son hatanin gikis frekansi Aralik: 0~Frekans tst limit [0.00Hz]
PE.02 Son hatanin referans frekansi Aralik: 0~Frekans Ust limit [0.00Hz]
PE.03 Son hatanin ¢ikis akimi Aralik: 0~2 nominal akimin siiresi [0.0A]
PE.04 Son hatanin DC bara voltaji Aralik: 0~1000V [oV]

Not:

@ Eger anizalar isletme sirasinda meydana gelirse, inverter PWM cikisini hemen
durdurur ve ariza koruma durumuna erisir. Ayrica, ariza gostergesi "TRIP" yanip
sdner ve titresir. isletim durumunda (cikis frekansi, referans frekansi, ¢ikis akimi
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ve DC bara voltaji vb...) en son hata ve son 3 hatanin tipleri, PE.O1 ~ PE.O8
gorilebilir. Hatalarin agiklamalari igin Tablo 5-14-1e bakiniz:

Table 5-14-1 Fault categories

Hata - Hata -
kodu Hata kategorisi kodu Hata kategorisi
Bos Hata yok Uul Bara dusuk gerilimi
Uu2 Kontrol devresi duslk gerilimi |Uu3 Sarj devresi kot durumda
0oC1 Hizlanma sirasinda asiri akim |0C2 Yavaslama sirasinda asiri akim
0C3 Sabit hiz igletiminde agir akim {Oul Hizlanma sirasinda asiri gerilim
Ou2 Yay§§lama sirasinda asiri Ou3 Sabit hiz isletiminde asiri gerilim
geilim
GF Topraklama hatasi OH1 Sogutucu asiri 1sinma
oLl Motor asir1 yikte oL2 inverter asiri yiikte
SC Yiik kisa devresi EFO Seri haberlesmede harici hata
EF1 Terminalin harici hatasi SP1 Giris faz kaybi veya dengesizligi
Kontrol devresi hatasi 1: Enerji
PO Cikis fa% h.;jfca5| veya CCF1 verdikten sonra |nver.ter ve
dengesizligi klavye arasinda 5 saniyeden fazla
haberlesme kurulamaz.
Kontrol devresi hatasi 2: Enerji
verdikten sonra inverter ve
ccry  |(lavyearasinda birkez CCF3  |EEPROM hatasi
haberlesme kurulur ancak
daha sonra haberlesme hatasi
2 saniyeden fazla devam eder.
CCF4 AD Donus hatasi CCF5 RAM hatasi
CCF6 CPU bozuklugu PCE Parametre kopyalama hatasi
HE Hall akimi algilama hatasi dE Pals kodlama hatasi

PE.O5 Son hatada ¢alisma durumu

Aralik: 0~3 [StP]

0: StP - Durur
2: dEc - Yavaglar

1: Acc — Hizlanir
3: con — Sabit hiz

PE.06 Hata ge¢misi 1 (Son)

Aralik: Tablo 5-14-1 [Bos]

PE.O7 Hata geg¢misi 2

Aralik: Tablo 5-14-1 [Bos]

PE.O8 Hata gegcmisi 3

Aralik: Tablo 5-14-1 [Bos]

172




Boliim 5 Parametre Ac¢iklamalari

Not:
€ Son 3 hata tipini kaydetmek. Hata detaylari icin sekil 5-14-1" bakiniz.

PE.09 Toplam galisma suresi Aralik: 0~65530h [0]

PE.10 Toplam giig siiresi Aralik: 0~65530h [0]

PE.11 Toplam elektrik tiiketimi (MWh) Aralik: 0~9999MWh [0]

PE.12 Toplam elektrik tiiketimi (KWh) Aralik: 0~999kWh [0]
Not:

€ “Toplam ¢alisma siiresi” (PE.09) Siiriicti ilk kullanimdan itibaren fiili calisma
suresini kaydeder.

€ “Toplam giig siiresi” Suriiciiye verilen ilk enerjiden aktiiel siireye kadar gecen
zamani kaydeder.

€ “Toplam elektrik tiketimi (MWh)” Stricinin toplam elektrik tiketiminin yiksek
16 bitini kaydeder.

€ “Toplam elektrik tiketimi (KWh)” Striclnin toplam elektrik tiiketiminin disiik
16 bitini kaydeder.

5.16 Parametrelerin Korunmasi (PF Grubu)

| PF.00 Kullanici sifresi | Aralik: 0~9999 [0]

Not:

€@ Kullanici sifresi ayarlama: Sifre koruma fonksiyonu gegersizse kullanici sifresinin
ilk degeri ‘0'dir. Bu durumda, kullanici bitiin parametrelere ve PF grubu igindeki
parametrelere erigebilir.

€ Kullanici sifresi agma: Eger kullanici sifresi etkinse, sifre ayarlamak PF grubuna
erismek icin gereklidir. Aksi takdirde PF grubunun higbir parametresine
ulasilamaz.

@ Kullaniai sifresi degistirme: Eger sifre koruma fonksiyonu etkinse, ilk sifre agmak
icin dogru sifre girilmelidir. Agtiktan sonra PF.00 parametre degerini yeniden
degistirmek icin segilir ve “ENTER” tusuna basarak sifre kaydedilir. Simdi, sifre
degistirme tamamlandi. Kullanici sifresini degistirmeden 6nce, PF.01 ‘0’ olarak
ayarlamayi unutmayin. Boylece tim parametreleri degistirme izni verilir.

Tavsiyeler:

Eger kullanici parolasi ayarladiysaniz, PF grubundan ¢ikmak icin "PRG / ESC" tusuna
bastiginizda sifre etkili olacaktir.

Latfen sifreyi unutmayin aksi halde, PF grubunun higbir parametresine
erisemeyeceksiniz.

Eger kullanici sifresini unutursaniz, Uretici ile irtibata geginiz, 6rnegin: sifreyi 1234
olarak ayarlayin sonra PF grubundan ¢ikin ve kulanici sifresi ile kilidi agin. islemler igin
sekil 5-15-1 ve sekil 5-15-2’ye bakiniz.
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PF.01 Parametre yazma korumasi Aralik: 0~2 [0]

0: Biitlin parametreler degistirilebilir;

1: Sadece frekans ayarlama (P0.00) ve PF.01 degisebilir;

2: Sadece PF.01 degistirilebilir.
Not:
€ PF01 ‘0’ yapilirsa: Butiin parametrelerin degisimine izin verilir. Ama sadece
fonksiyon tablosunda "o" isaretli parametreler, inverter galisiyor olsun ya da
olmasin degistirilebilir. Fonksiyon tablosunda “x” isaretli parametreler yalnizca
inverter stop modundayken degistirilebilir. Diger parametreler degistirilemez.
Parametrelerin degistirilebilmesi hakkinda detayl bilgi igin bolim 4’e bakiniz.
Buna ilaveten parametreleri klavye ekraninda inceleyebilirsiniz. Parametrenin
herhangi bir rakami yanip séner ise, parametre degistirmek icin izin verilir. Eger
yanip sbnmezse parametre degistirilemez.
PF.01 ‘1’ yapilirsa: sadece P0.00 ve PF.01 degistirilebilir;
PF.01 ‘2’ yapilirsa: only PF.01 degistirilebilir.

Tavsiyeler:
PF.01 ‘0’ yapilirsa (butlin parametreler degistirilebilir), referans frekansi, hiz PID girisi
ve analog PID dijital girisi degistirilebilir ve izleme modundayken online olarak
kaydedilir.
Eger PF.01 ‘1’ yapilirsa, sadece referans frekansi online olarak degistirilebilir.
Eger PF.01 ‘2’ yapilirsa, biitiin online degistirmeler gegersiz olur.

*
L 4

PF.02 Parametre baslatma Aralik: 0~2 [0]

0: isletim yok
1: Hata gegmisi silme
2: Fabrika ayarlarina geri yiikleme (kayitlar ve sifreniz harig)
Not:
€ PF.02 ‘0 yapilirsa: isletim yapmaz.
€ PF02 ‘1 yapilirsa: PF.02 ‘1’ oldugunda, PE.O0 ~ PE.O8 ariza kayitlari, hatalar
ayiklama ve analiz igin silinir.
€ PF.02 ‘2’ yapilirsa: PF.02 ‘2’ oldugunda, parametreler (¢calisma gecmisi ve kullanici
sifresi haric) fabrika ayarlarina geri yiklenir.
A Tavsiyeler:
Kullanici parametrelerin ayarlanan degerlerini unutursa ve onlari birkez daha
ayarlamak istemezse PF.02 ‘2’ yapilarak hizlica parametreler sifirlanarak fabrika
degerlerine doner.
PF.02 otomatik olarak ‘0’ donecek ve hata kayitlari silinerek fabrika ayarlarina
donilecektir. Bu operasyonun bittigi anlamina gelmektedir.
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PF.03 Parametre kopyalama Aralik: 0~3 [0]
0: Eylem yok 1: Parametreler yiiklenir
2: Parametreler geri alinir 3: Motor haricindeki parametreler
yuklenir
Note:
€ PF03 ‘0’ yapilirsa; eylem yapmaz;
€ PF.03 ‘1’ yapilirsa (Parametreler yiiklenir), klavyede saklanan kopyalanmis
parametreler invertere yiiklenecektir.
€@ PF.03 ‘2’ yapilirsa (Parametreler yiiklenir), inverter icinde kullanici tarafindan
ayarlanan tim parametreleri klavye lizerinden EEPROM’a kopyalanacaktir.
€ PF.03 ‘3’ yapilirsa, motor disindaki klavyede saklanan nominal parametreler

invertere yuklenir.
Tavsiyeler:

inverter ayni uygulamada calisirken bu fonksiyonu kullanarak hizlica ayarlanan
parametreler kopyalanabilir ve hata ayiklama ve bakim i¢in harcanan zamani kisaltir.
PF.03 sadece LCD klavye igin gegerlidir.

Parametre kopyalama sadece LCD klavyede etkilidir. PFO.3 otomatik olarak ‘O’a
ayarlanacaktir.

Halihazirda, sadece 35R5GB/37R5PB ve Ustii modellerde LCD keyboard ile eslesebilir,
fakat LCD klavyenin parametre kopyalamasi agik degildir.

toan _PE- | [PE0D [0000 ][ 1000 | 1000 | 1200 [[1200 [1230 [1230 | 1234 PF.00]

v @ - e -6 -0 - -0 -

Galismasi peni;
seviye Meni Kullanici 1 kere Shift 2kere  Shift  3kere  Shift 4 kere ENTER

2 ekran seviye 3 sifresi sagja imleci  saga imleci  saga  imlec saja bas ve
grubu  ekran ayar cevir, saga  Gevir,  saga  Gevir saga gevir, kullanici
pF  fonksiyo igine 1.degeri 2.degeri 3.degeri d.dederi sifresini
nkodu  gidin,ilk  '1'yap 2 yap '3 yap '4'yap  kaydet

deger 0

Sekil 5-15-Kullanici sifresi ayarlama akis diyagrami

LED w w -|. i W ‘|‘ T w
com | -PE= | 0000 | [Tooo | [1000 | [1200 | [1200 [[1230 ][ 1230 | 1234 |[pr.00]
Tus = 5 I~ i~ Y~
- - - 25 - . s ENTER
galismasi Menii . ’ . w+ . - . -
seviye 2 c i : )
F:‘r;m Kullanici  yOksskbit  ghit  2kez  shif 3kez  Shit  4kez ENTERtusu
: on sifresi yanip imleci saga imleci saja imleci sada sifre
dogrulamaya  séner bir saga gevirin  saga cevirin sagja  gevirin dogrulamasini
grubu gidin kez safia gf.‘\;mek icin
gevirin durum
dizenlemesin
e gider

Sekil 5-15-2 Kullanici sifre kilidinin agilmasi akis semasini
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Boliim 5 Parametre Agiklamalari

| Pr04 G /P secimi |Aralik: 0,1 [0] |
0: G Tipi (Sabit tork) 1: P Tipi (Fan ve pompa serisi yik girisleri igin)

Not
€ Parametre sadece G/P serisi inverterlerde gecerlidir, aksi halde o ‘0’ olacaktir.
@ inverterin fabrika degeri ‘0’dir. Eger P tipi istenirse, liitfen PF.04 parametresini 1
yapin.
Ornegin, inverter modeli G tipi oldugunda (31R5GB gibi), isterseniz 32R2PB (P tipi)
icin PF.04’t ‘1’ yaparsiniz.
Tavsiyeler:

Bu yolla, P tipi inverteri G tipi inverter yerine kullanabilirsiniz.
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Boliim 6 Sorun Giderme

6.1 Sorun Giderme

inverter bir hata algiladiginda, klavye hata kodunu gdsterecektir ve the inverterin
PWM cikisi duracaktir ve hata durumun agegecektir. Hata gostergesi TRIP titresecektir,
ariza rolesi programlanan fonksiyon ile gikis verecek ve motor serbest durusile
duracaktir. O zaman, ariza nedeni bulmal ve dizeltici eylemler uygulamalisiniz. Eger
listelenen sorun giderme onerileri problemi ¢cozemezse firmamiz ile irtibata geginiz.

Hata ayiklama sonrasinda,

STOP
RESE'

tusuna basabilirsiniz veya harici terminalleri

degistirip inverteri yeniden baslatabilirsiniz. Dikkat: inverterin hata ayiklamasi
baslayamadiysa ¢alisma sinyali kaldirilamiyordur, ilk olarak ¢alisma sinaylini
kaldirmaniz gerekmektedir sonra tekrar kapatin ve ana devre gii¢ kaynagini kapatip
acarak hata resetlemesi yapin. SC arizasi ¢ikti ise yedegiyle degistirmek icin 10 saniye
izin verilir. Eger ¢alisma kosulunu gérmek istiyorsaniz (¢ikis frekansi, referans frekansi
cikis akimi, bara voltaji vb.) veya son ¢ hatanin igerigini, litfen program durumuna

girmek igin % tusuna basin ve sonra dial’i

parametrelerini gérmek icin gevirin.

Tablo 6-1 Sorun Giderme

[~

PE.O0~PE.08 fonksiyon kodu

Hata Koruma adi Olasi ariza nedenleri Eylemler
ekrani
Calisma
Uul sirasinda bara | ®Anormal giris gerilimi o Gli¢ kaynagi voltajini
disik voltaji. kontrol edin
Kontrol e e Algilama seviyesi ayarini
Uu2 devresi diisik oKont.roI devresi disiik kontrol edin
@ voltajl
voltaji
sarj . -
Uu3 devresinde oMC hatasi ’5?0 devresini kontrol
N6) edin
anormallik
oCok kisa hizlanma eHizlanma siiresini arttirin
sliresi o V/F egrisini manuel tork
Hizlanma eUygun olmayan V/F modunda uygun bir
0C1 sirasinda asiri egrisi degerle ayarlayin,
akim oGl kaynagi voltaj oGiris glic kaynagini
dusaklagiu kontrol edin
e inverter kapasitesinin e inverteri daha biyiik
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Boliim 6 Sorun Giderme

H
ata Koruma adi Olasi ariza nedenleri Eylemler
ekrani
¢ok kiigtiik olmasi kapasiteli segin.
oCikis yukinin kisa eMotorun bobin direncini
devre olmasi ve motor yalitimini
kontrol edin
eYavaglama suresini
[}
C..Ok k.lsa yavaslama arttirin
sures| eUygun frenleme
eYikiin atalet torku Ve . .
Yavaslama . komponenti ekleyin
buyuk . T
0C2 sirasinda asiri : - eYiiksek gliclli bir inverter
elnverter giicl ¢ok .
akim - segin
disuk . -
: . _— e Motorun bobin direncini
elnverterin ¢ikis yiki
ve motor yalitimini
kisa devre .
kontrol edin
oYkl kontrol edin
eAnormal yik eUygun
oCok kisa hizlanma/yavaslama
hizlanma/yavasla suresi suresi ekleyin
Sabit hiz oGl kaynagi disik oGiris gli¢ kaynagini
0oc3 ¢alismasinda voltaji kontrol edin
asirt akim einverter giicii cok eDaha yiksek gugli
dasik inverter segin
einverterin cikis yiiki ® Motorun bobin direncini
kisa devre ve motor yalitimini
kontrol edin
eAnormal giris voltaji .Gm.§ gl{g kaynagi algilama
seviyesi ayarini kontrol
Hizlanma o Cok kisa hizlanma .
- edin
Oul sirasinda suresi L
N . i . ® Hizlanma suresini arttirin
yliksek voltaj oYiiksek voltajin durma .. .
. ® Yiiksek voltaj durma
noktasi ¢cok dusiik
noktasini arttirin
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H
ata Koruma adi Olasi ariza nedenleri Eylemler
ekrani
oGiris glic k g1 algil
eAnormal giris voltaji |r|'§ gl,!g. aynagi a g! ama
seviyesini kontrol edin.
o Cok kisa yavaslama Lo
. eYavaslama siresini
Yavaslama suresi arttirin
Ou2 sirasinda oYiik atalet torkunun
. . Lo eUgun frenleme
yiksek voltaj biylk olmasi kombonenti eklevin
eYiiksek voltaj durma . P . Y
noktasi cok diisik ® Yiiksek voltaj durma
¢ ? noktasini arttirin
e Anormal giris voltaj oG|r|.§ gu.g.kaynagl alg!lama
seviyesini kontrol edin.
® Gokkisa yavaslama eYavaslama suresini
Sabit hiz suresi
.. arttirin
Ou3 calismasinda ® Yiik atalet torkunun
. . Lo eUgun frenleme
ylksek voltaj biylk olmasi kombonenti eklevin
® Yiiksek voltaj durma . P . Y
noktas! cok diisiik ® Yiiksek voltaj durma
¢ ? noktasini arttirin
eMotor izolasyonunun
Kétii ol | .
e Cikis tarafinda otu olup (.) madigini
kontrol edin
Topraklama topraklama akimi .
GF L .. ® |nverter ve motor
hatasi belirtilen degeri baglanti kablosunun
asmistir hasarli olup olmadigini
kontrol edin
.O[]rlzigll sicakligi cok e Ortam sicakligini digtiriin
Sogutucu asiri Y e Havalandirma kanal
OH1 eHavalandirma kanall

Isinmasi

tikah

eSogutucu fan ¢alismiyor

temizleme
e Sogutma fanini degistirin
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Hata Koruma adi Olasi ariza nedenleri Eylemler
ekrani
einverter ¢ikisinin motor
:;:!Slljk degerini eYiku ?z.a!tln
o Uygun olmayan V/F oV//F egrisi ve manuel
oL torku ayarlayin
egr.|.5|" .. N e AC gli¢ kaynagini kontrol
oLl Motor asiri oDislik AC glic kaynagi edin
yukte voltajl -
eGenel motor o'U.zun bir s?ure ?all§ma5|
. icin gerekirse 6zel bir
¢alismasinda kisa bir
sure agir yikte disiik m?tcir kullanin .
® Yiki kontrol edin.
hizla ¢alismasi
oHizl yik degisimi
e inverter gikisinin oYkl azaltin, hizlanma
motor asiri yik degerini siresini arttirin
asmasi e DC enjeksiyon frenleme
oDC enjeksiyon frenleme | akimini azaltin, frenleme
akimi gok biyuk suresini arttirin
oL inverter agiri eUygun olmayan V/F e V//F egrisi ve manuel tork
ylkte egrisi ayari yapin
e Diistik AC giic kaynagi ® AC giic kaynagini kontrol
voltaji edin
eCok agir yuk e Daha bliyiik kapasiteli
o Cok kisa hizlanma inverter segin
suresi eHizlanma siiresini arttirin
eCheck resistance of the
einverterin cikis yiiki motor’s winding
sc Yik kisa kisa devre eoCheck the insulation of
devresi oCikis tarafinda the motor
topraklama kisa devresi eoCheck the insulation of
the motor
RS485 seri o MODBUS seri eAlgilama zaman asimi
haberlesmesin haberlesme hatasi suresini dogru ayarlayin
EFO den eHarici kontrol Pb.03 ‘0.0s’
kaynaklanan devresinden gelen eHarici kontrol devresini
harici hata hatalar kontrol edin
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H
ata Koruma adi Olasi ariza nedenleri Eylemler
ekrani
oGirig terminallerini
X1~X8 kontrol edin, eger
EF1 Terminallerde terminaller kullaniimadig
harici hata halde ariza veriyorsa
teknik destek isteyiniz
Girig faz hatasi oGiris R, S, T faz kayb oG?r?§ voltajini Ifontrol edin
SP1 veya veva dengesizlii oGirig kablo baglantisini
dengesizligi y & g kontrol edin
o Cikis kablo baglantisini
kis faz h
Gikis faz hatasi oCikis U, V, W faz kaybi kontrole din
SPO veya .
dengesizligi veya dengesizligi eMotor ve kablolarin
& & yalitimini kontrol edin
eBirkez elektriklenme
sonrasinda invertere
Kontrol klavye baglamak, daha
CCF1 devresi hatasi ve bagramar, @
0 sonraki hata iletimi 2
sn. ve Uzeri igin devam | tekrar bagl
eder.(calisma sirasinda) *Klavyeyi tekrar vag ayin
eKlavye kablo baglantisini
kontrol edin
® Inverter ve klfa\\./ye eKlavyeyi degistirin
arasindaki iletigim eKontrol kartini degistirin
Kontrol saglandiktan sonra bir
CCF2 devresi hatasi kez kurulur, ancak daha
1 sonra iletim hatasi 2
saniyeden fazlasi igin
devam eder.
CCF3 EEPROM * Kontrol karti EEPROM e Kontrol kartin1 degistirin
hatasi hatasi
AD
CCF4 donistirme .A.I.D Ifon“trol kartinin e Kontrol kartini degistirin
donistirme hatasi
hatasi
CCF5 RAM hatasi eKontrol kartinin RAM e Kontrol kartini degistirin

hatasi
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H
ata Koruma adi Olasi ariza nedenleri Eylemler
ekrani
oCiddi parazitlenme
oMCU kontrol karti STOP
okuma-yazma hatasi ePress W to reset
CCF6 CPU arizasl o iletisim kablosu ters ®Add a filter on the side of
baglanmis veya veri power supply
secim anahtari yanlis eSeek for tech support
ayarlanmistir
eKontrol kartinin
EEPROM’u ve klavye
Parametre e®Recopy the parameter
arasinda yanlis
PCE kopyalama eReplace the control board
® parametre kopyalamasi
hatasi eSeek for tech support
eKontrol kartinin
EEPROM’u bozulmus
Hall akimi einverter akim algilama .
. eReplace the inverter
HE algilama devresi arizali
o eSeek for tech support
hatasi e Akim sensori arizali
ePals algilama metodunu
eDevir basina disen pals dogru ayarlayin
veya daha disuk e Pals giris baglantisini
frekans cok kisa kontrol edin (gift faz
eTerminal algilama, 3004GB/35R5PB
(3004GB/35R5PB ve alti ve altiigin: A-X4, B-X5, icin
dE Pals kodlama X4, X5, 35R5GB/37R5PB 35R5GB/37R5PB ve st
hatasi ve Ustli: X7, X8) ayar icin: A-X7, B-X8)
kablolama ile tutarsiz eMotorun sorunsuz
e Enkoder kablolama ¢alistigindan emin olun
hatasi ile motor eoEnkoderi degistirin
durmasi oGiris terminallerini
eoEnkoder arizali kontrol edin ve teknik
destek icin arayin.
Dikkat:

@ Orta glicte diistik watt’li inverterler igin (3022G/3030P ve alti modeller), hata
yoktur Uu2 (Kontrol devresi dislk voltaj) ve Uu3 (koti sarj devresi).

@ Sadece LCD klavyede parametre kopyalama fonksiyonu vardir, standard bir LED
klavyede bu fonksiyon yoktur.
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@ S2R4GB~3004GB/35R5PB modellerde kisa devre korumasi/cikis topraklama
korumasi yoktur (SC).

6.2 Uyari Ekrani ve Agiklamasi

Uyari fonksiyonu eyleminden sonra, uyari kodu ekranda yanip sénecektir, ancak
inverter ariza koruma durumda degil: PWM cikisi kesilecektir, hata rolesi aktif
olmayacaktir. Buna ilaveten, uyari sinyali kaybolduktan sonra inverter otomatik olarak
ongorilen ¢alisma durumuna donecektir. Asagidaki tabloda, farkli tirde uyarilar

listelenmistir.
Tablo 6-2 Uyari ekrani ve agiklamasi
Uyari ..
Ek Acikl
ekrani ran icerigi ¢iklama
Uu Duslk voltaj Duslk voltaj algilamasi, inverter algilama
algilama sonrasinda galismasina devam edecektir.
inverter calisma akimi agiri yiik algilama
inverter asiri yiik seviyesini asti ve asiri ylk algilama zaman
OLP2 .. . e
uyari éncesi ayarindan daha uzun sirdi. Inverter algilama
sonrasinda ¢alismaya devam edecektir.
Radyator sicakli Radya.tér sicakhgi OH2 algilama kriterinden
OH2 fazla, inverter algilama sonrasinda calismaya
cok fazla .
devam edecektir.
AE1l g:sgznlal analog All analog giris aralig: -0.2~+10.2V
Anormal analog . . -
AE2 sinyal 2 Al2 analog giris araligi: -0.2~+10.2V
Mantik
ant! dist I/O terminallerin fonksiyonu, SS0-2, TTO-1
SF1 fonksiyon kod . . .
tamamen belirlenmis degildir.
uyarisi
Secilen mod Ayarlanan calisma modu X1~X8 terminal ayarlari
SF2 terminal ile derlenmemistir.(S2R4GB~3004GB/35R5PB
ayarindan farkl modellerinde X1~X5)
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SF3 (Sadece

ve Ustl

Cikis terminal
secimi hatasi

35R5GB/37R5PB

modellerde)

inverter (i adet acik ¢ikis kollektériine sahiptir.
Cikis terminalleri DO, Y1, Y2, ¢cok yonli
fonksiyonlu terminallerdir. Kullanicilar, kontrol
sinyalinin bir bolimiinu segebilir ve ihtiyaclarina
gore sinyalini izleyebilir. Kollektor gikigi
programli ¢calisma adimi yoniinde veya arizalarin
seciminde, fonksiyon icin tanimlanan igerik ayni
olmalidir (26 veya 27) DO, Y1, Y2 kombinasyon
halinde kullanilabilir.

6.3 Motorun Hatalari ve Diizeltici Onlemleri

Motorda asagidaki hatalardan biri varsa, litfen nedenini bulun ve dizeltici dnlemi
litfen. Onlemler ise yaramaz ise teknik destek icin firmamizi arayin

Tablo 6-3 Motor hatalari ve diizeltici 6nlemler

Hata

Kontrol icerigi

Dizeltici 6nlem

Glic kaynagi terminallerinin
R, S, T bagh olup olmadigini
kontrol edin.
Sarj ledi yanip yanmadigini
kontrol edin

eAkimi agin

e Akimi kesin ve sonra
yeniden agin

o Gl¢ kaynagi voltajini
kontrol edin

eTerminal vidalarinin sikica
tuttugundan emin olun

The motor doesn’t
work

Terminal gerilimlerinin U, V,
W dogru olup olmadigini
test etmek icin, dogrultucu
bir voltmetre kullanin

e Akimi kesin ve sonra tekrar
agin

Motor asiri yik kilidini
kontrol edin

oYikini azaltin ve kilidi
kaldirin

Klavyede gorintilenen
herhangi bir hata kodu var
mi1? Gostergede TRIP yanip
sonlyor mu?

e Tablo 6-1ile ilgili ariza
kodu

Herhangi bir calisma
komutu var mi?

® [sletim terminali baglantisi,
24V ve PLC arasindaki
baglantinin saglam olup
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Hata

Kontrol icerigi

Diizeltici 6nlem

olmadigini kontrol edin

Ters calisma ayarinin
¢alisma yoniine
uygunlugunu kontrol ediniz.

e Ters calisma
etkinlestirmeyi ayarlayin
veya motorun yon sirasini
degistirin.

Hata sonrasinda 6nce
terminal galisma sinyalini
kesin ve sonra tekrar
kapatin.

eTerminal ¢calisma sinyalini
kesip sonra baglayin.

Frekans referans voltajinin
analog giris tarafindan
verilip verilmedigini kontrol
edin.

e Frekans referans voltajini
kontrol edin.

Calisma komut modu
se¢iminin dogrulunu kontrol
edin.

eDogru modu segin.

Motorun donis
yonu terstir

U, V, W terminallerinin
baglantilarini kontrol edin.

e U, V, W terminalleri motor
baglantisi anahtari

® P2.25 parametre degerini
ayarlayin

Motoru
donddrebilirsiniz
ama
degistiremezsiniz

Frekans devre baglantisinin
dogru olup olmadigini
kontrol edin.

eBaglantiy1 dogrulayin

Yikin agir olup olmadigini
kontrol edin.

e Ykl azaltin veya
kalkis/durus zamanini
arttirin.

Motorun déniis hizi
ya ¢ok hizliya da
¢ok yavastir

Maksimum ¢ikis frekans
ayarinin dogru olup
olmadigini kontrol edin.

eMax. cikis frekans ayarini
kontrol edin.

Motorun uglari arasindaki
gerilim disiminin fazla
olup olmadigini test etmek
icin bir dogrultucu
voltmetre kullanin.

o\//F karakteristigini kontrol
edin.

Motorun donis hizi
sabit degildir

Yikiin agir olup olmadigini
kontrol edin.

oYiku azaltin

Yiikiin dalgali olup
olmadigini kontrol edin.

eYiikiin dalgalanmasini
azaltin.

Gu¢ kaynaginda herhangi

oGli¢ kaynaginda faz kaybi
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Hata

Kontrol igerigi

Diizeltici 6nlem

bir faz kaybi var mi?

olup olmadigini kontrol
edin.

e Tek fazh gui¢ kaynagi igin,
glic kaynagina AC reaktor
baglayin.

Frekans vericinin sabit olup
olmadigini kontrol edin.

e Frekans vericiyi kontrol
edin.

Motor glraltisa
cok yiksek

Rulmanlarin asinma,
yaglama, rotor egzantrikligi

eMotoru onarin.

Tagima frekansinin disiik
olup olmadigini kontrol
edin.

eTaslyici dalga frekansini
arttirin.

Motor vibrasyonu
cok fazla

Herhangi bir mekaniksel
rezonans var mi?

e Atlama frekansini ayarlayin.

Motorun alt seviyesinde
tastyici var mi?

eMotorun altindaki saseyi
ayarlayin.

Ug faz ¢ikisinin dengeli olup
olmadigini kontrol edin.

einverter cikisini kontrol
edin.
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Bolim 7 Cevresel Ekipmanlar

7.1 Cevresel Ekipmanlarin Baglanti Diyagrami

!‘: -
g |
I I —
e |zolatdr Anahian
. Davre kasici veya sigorts
W RS Kontaktor
| [ ; 3 3 AL qiris reaktb
- - - . -
Gsirig EMI filtres
+
R R
N S N —
B 5 T
A .
F1™ DC reaktor
(+A—
LY
Ls Frenleme birimi
.  —
IPEV ¥V ¥ | o5 Frenleme direnc
= ——
[ . Cikis EMI filresi
P—

|¢§ § § AC cikis reaktonli

%

:..\'Hj hebcatent

7-1 S2RAGB~3015GB/3018PB Cevresel Ekipmanlarin Diyagrami
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L |zolatdr Anahian
\: Ly Devre kesici veya sigorta
Kontaktor

I[m AC gitis reakife

Gsirig EMI filtres

|
:{ DC reaktar
Frenleme bifmi
PE 1 '_: ]_J Frenleme direnc
Cikis EMI filresi

|{§ § 3 AC cikis reaktonli

RO
I H ot

7-2 3018G/3022P~3500G Cevresel Ekipmanlarin Diyagrami
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7.2 Cevresel Ekipmanlarin Fonksiyonu

Tablo 7-1 Cevresel Ekipmanlarin Fonksiyonu

Cevresel
Sg'm'er MCCB MC *ACL *EMI-NF | *Us&Rs
tercihler
Giris 20
Asiri akim Sebeke |r|§"g.l.n;
. - faktora _
veya gig¢ elektrigini . Inverter Fren tork ihtiyaci
. gelistirmek, N
devresinden kesmek ve iiksek tarafindan karsilanamadiginda
kaynaklanan | gig¢ y . Uretilen uygulanabilir.
I harmonik ]
Agiklama | diger ariza arizasinin dalealanmayi radyo Genis atalet, sik
durumlarinda | ve hatanin 8 v frekansi fren ve hizli durma
. . azaltmak ve e
devreyi yeniden iic kavnagmin glrdltisinG | amaciyla
hizlica baslamasini gUE Kaynag azaltmak kullanilabilir.
N dalgalanmasini
ayirmak onlemek .
onlemek

Not: Parca listesinde * ile isaretlenen bir segenektir.

7.2.1 AC Reaktor

AC reaktord kullanilarak yiksek harmonik dalgayi dizginleyebilir ve dolayisiyla gii¢
faktoérini artirabilir. Asagidaki durumda, kullanicilarin AC reaktéri kullanmalari
tavsiye edilir.

Tablo 7-2 AC reaktér segimi

Kapasite orani: Gii¢ kaynagi: inverter>10:1
Silikon kontrolli yiik ve anahtarlama kontrolli gilic faktér dengeleyicisi ayni
yerdedir. Ug fazli voltaj dengesizligi derecesi % 3 daha fazladir.

Voltage Glg Akim Indakt . Akim el
V) (KW) A) ans Glg (kW) A) ans
(mH) (mH)
0.4 5.1 10 18.5 41 0.5
Tek faz 0.75 9.2 7.6 22 52 0.42
220 1.5 13 4.8 30 65 0.32
2.2 25 3.2 37 80 0.26
0.75 3.7 7.6 Ugfaz |45 9 0.21
1.5 5.4 4.8 380 55 128 0.18
Ug faz 2.2 7 3.2 75 165 0.13
380 4 11 2.0 93 195 0.11
5.5 14 1.5 110 22 0.09
7.5 18 1.2 132 262 0.08
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11 27 08 160 302 0.06
15 34 0.6 185 364 0.05
Voltaj Gug Akim lneltss .. Akim e
V) (kW) A) ans Gug (kW) A) ans
(mH) (mH)
" 200 385 0.05 " 315 605 0.04
ph;iz’ 220 420 0.05 ph;e_;' 355 660 0.03
ol 250 480 0.04 o 400 750 0.03
280 | 530 0.04 500 900 0.025

7.2.2 EMI Filtresi

EMI filtresi elektromanyetik parazitleri engellemek icin kullanilir (EMI) ve harici radyo
paraziti; anlik bir dalgalanma ve etki dahildir.

Tablo 7-3 Ug faz i telli EMI filtre segimi

Birincil filtre parametresi
Voltaj M_.ot?r . . Ortak mod giris kaybi Diferansiyel mod
V) Gucl Filtre Tipi dB kaybi dB
(kW) 0.1 1 30 0.1 1 30
MHz | MHz | MHz | MHz | MHz | MHz
0.4 DL-5EBT1 75 85 55 55 80 60
0.75 DL-10EBT1 70 85 55 45 80 60
Tek faz ;; DL-20EBT1 70 85 55 45 80 60
220 0.75
15 DL-5EBT1 75 85 55 55 80 60
2.2
2 DL-10EBT1 70 85 55 45 | 80 60
5.5-7.5 DL-20EBT1 70 85 55 45 80 60
11-15 DL-35EBT1 70 85 50 40 80 60
Ug faz 18.5-22 | DL-50EBT1 65 85 50 40 80 50
380 30-37 DL-80EBT1 50 75 45 60 80 50
45 DL-100EBK1 50 70 50 60 80 50
55-75 DL-150EBK1 50 70 50 60 70 50

EMI yiiksek diizeyde bekleniyorsa ve CE, UL, CSA standartlari gerkir veya zayif giriltii
direnci ekipmanlari siriici ¢evresine takildiginda, litfen sisteme glirlltu filtresi takin.
Filtrenin invertere yakin olmasi gerektigi gibi baglanti kablolarinin da kisa olmasi

gerekir. Filtrenin topraklamasinda ince ve uzun tel kullaniimali fakat dogrudan
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Bolim 7 Cevresel Ekipmanlar

baglanmali filtre plakasi arkasindaki boyalar kazinmalidir. Bu yiizey temas yoluyla
topraklama yonteminde etkili olup HF topraklama direncini azaltabilir ve filtre
potansiyel etkisini en (st diizeye ¢ikarma yetenegine sahiptir.

7.2.3 Frenleme birimi ve direnci

3015GB/3018PB ve alti modellerde dahili fren fonksiyonu vardir. Kullanicilar kendi
fren torkunu artirmak istediginde yapilacak tek sey harici fren direnci monte etmektir.
Dahili fren fonksiyonu 3018G / 3022P ve uzeri modeller igin gegerli degildir.
Kullanicilar sistem fren torkunu artirmak istediginde, harici fren tnitesi monte
edilmelidir. Fren Unitesi; fren kontrol, siirlicl ve direng desarj kismini kapsamaktadir.
Fren kontrol birimi asiri voltaj korumasi ayarina goére ayarlanmalidir. Asiri sicaklik
korumasi ile desarj direnci tavsiye edilirse kontrol kontagi ana kontrol devresine bagh
olmahdir.

Yiizde yiz fren torku igin fren direnci ve giicli tablosu:
Tablo 7-4 Motor giicli ve fren direnci segimi

Voltaj M"ot"o ' Direnci Di"re'r'w ¢ Voltaj M..Ot,(.) ' Direnci Di"re'r'1 g
V) Gucu Q) Gucu V) Gucu Q) Gucu
(kw) (kw) (kw) (kW)
0.4 200 0.1 45 13.6 9
Tekfaz | 0.75 | 150 0.2 55 20/2 12
220 15 | 100 0.4 75 | 13.6/2 18
2.2 75 0.5 93 20/3 18
0.75 | 300 0.4 110 | 20/3 18
1.5 300 0.4 132 | 20/4 24
2.2 200 0.5 160 13.6/4 36
4 200 0.5 Ucfaz | 185 | 13.6/4 36
5.5 100 0.8 380 200 | 13.6/5 45
Ugfaz | 75 |75 0.80 220 | 13.6/5 45
380 11 50 1 245 | 13.6/5 45
15 40 1.5 280 | 13.6/6 54
185 |30 4 315 | 13.6/6 54
22 30 4 355 | 13.6/7 63
30 20 6 400 | 13.6/8 72
37 16 9 500 | 13.6/8 90
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7.2.4 Kagak Akim Koruma

Emniyet kapasitoru veya dagitiimig toprak kapasitesi inverter icinde varoldugundan ve
motor giris ¢ikig ana kablolari ve disiik glraltu igin kullanilan yliksek tasiyici frekansi
inverterin kagak akim kapasitesini arttiracaktir. Bazen koruyucu devrenin arizal
eylemler yapmasina neden olabilir.

Yukaridaki sorunlari yasarsaniz, tasiyici frekansini azaltmak ve ana kablolari kisaltmak
disinda, kagak akim koruyucusu takmak zorunludur:

Giris terminaline kagak akim koruyucusu takiniz (MCCB’den sonra gelen)
Akim eylem seviyesi (inverter ile) devrenin (invertor olmadan) toplam sizinti
akimindan on kat daha fazla olmalidir, gurlti filtresi ve motor orani vb...

7.2.5 Kondansator Kutusu

Kondansatoér kutusu 6zellikle stirekli gorev gerektiren durumlarda uygulanir (20ms’den
fazla).

Gergek yiiki, enerji kesildikten hemen sonra gereken sirekli goérev siresini belirterek
firmamizdan siparis edebilirsiniz, siparis ettikten sonra firmamiz Grind hazirlayacaktir.
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Bolim 7 Cevresel Ekipmanlar

Kapasitans kutusu monte edildikten sonra makinenin bazi parametrelerini

etkileyeceginden, kullanici tarafindan hazirlanmasi tavsiye edilmez.
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Boliim 8 Bakim

Tehlike

1. inverter terminallerinde yiiksek gerilim var. Asla onlara dokunmayin aksi halde
elektrik carpmasina neden olur.

2. Inverteri agmadan énce tiim koruyucu kapaklari takin. Kapagi ¢ikartirken,
inverter gii¢ kaynagini kapattiginizdan emin olun.

3. Bakim ve kontrol yapmadan 6nce ana devre gli¢ kaynagini kapatin ve sarj
LED’inin kapandigindan emin olun.

4. Bakim, kontrol ve parca degistirmek icin sadece yetkili kisilere izin verilmistir.
Aksi halde elektrik carpma riski vardir.

Dikkat

1. Klavye PCB karti, kontrol PCB karti ve siriici kartt CMOS ICs igin
gorevlendirilmistir.
CMOS 6gesine dokunmayiniz.
2. inverter devresine gii¢ uygulanacagi zaman kablo baglantisini kesin.
3. Calisma esnasinda sinyalleri kontrol etmeyin, aksi halde ekipman zarar
gorecektir.

8.1 Muayene ve Bakim

inverter mikroelektronik teknolojisi ile gii¢ elektronigi teknolojisini birlestiren tipik bir
Urtnudir. Bu nedenle, endustriyel ekipman ve mikroelektronik ekipmanlari ile gifte
ozellik gosterir. Sicaklik gibi cevresel etkenlerden etkilenir. Nem, sis ve eskime faktori
dahili bilesenler inverter hatalarina neden olur. Uzun siire glivenli galismasi igin,
ginlik muayene ve diizenli bakim gereklidir (en az 3 ya da 6 ay araliklarla).

8.1.1 Gunliik Bakim

inverter calismadan &nce asagidaki uyarilari kontrol edin:

® Motorda anormal giriilti ya da vibrasyon olup olmadigini
Motor veya inverterde anormal isinmanin olup olmadigini.
Ortam sicakliginin ¢ok fazla olup olmadigini.

Yik akiminin normal olup olmadigini.

Sogutucu fanin normal ¢alisip ¢calismadigini.

Fren direnci topraklamasinin iyi yalitihp yalitilmadigini.
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Gunlik bakim agiklamalari ve dikkat edilecek hususlar tablosu 8-1.

Tablo: 8-1 Gunlik bakim agiklamalari ve dikkat edilecek hususlar

Seri Bakim Bakim R
re e Muayene 6gesi Standarta ulasma
numarasi | Bolimu Pargasi
alisma m
LED Ekran Galisma modu
1 Ekran . tarafindan
monitérler | normal/anormal
onaylanir
5 Sogutucu Fan Donus esnekligi/ Anormal
sistem Anormal ses olmamasi
- . Isinma, anormal ses Anormal
3 Ana bolim | Kasa ici !
veya koku olmamasi
Sicakhk, nem, toz
4 - ! ! Ek 2.2l I
Cevre Ortam tehlikeli gaz ile uyumlu
. Giris/cik Giris/cikis Voltaj .
5 Voltaj |r|§/.g| I.§ Iris/qikis Voltait Ek 2 ile uyumlu
terminali Normal/anormal
Isinma, anormal ses Anormal
6 Yiik Motor : ! ’
vibrasyon olmamasi

8.1.2 Diizenli Bakim

Dizenli bakim 6ncesi glic kaynagi kesilmelidir. Monitor ekrani kapandiktan ve sarj LEDi
sondiikten 5-10 dakika sonra bakima baslayabilirsiniz. Giris giicli kesilse dahi
kondansatorler icinde biriken elektrik akiminin bosalmasi biraz zaman alacaktir. Bu
ylzden elektrik carpma riski vardir.

Dizenli bakim agiklamalari ve dikkat edilecek hususlar tablosu 8-2.

Tablo: 8-2 Diizenli bakim agiklamalari ve dikkat edilecek hususlar

Komponent

Kontrol

Diizeltici eylem

Harici

terminaller,
Konnektorler,
montaj vidalari
vb...

Gevsek vida veya
konnektorler

iyice sikin.

Sogutucu

Toz ve kir birikmesi

Kuru ve basingh hava ile temizleyin
(39.2x10* ila 58.8x10%Pa (4 ila
6kg.cm?)basing)
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Komponent Kontrol Dizeltici eylem

Kuru ve basingli hava ile temizleyin
Baski devre karti | Yag iletkenligi birikimi (39.2x10* ila 58.8x10%Pa (4 ila
(PCB) 6kg.cm?)basing), toz ve yag

kaldirilamazsa karti degistirin.

Anormal girilti ve
Sogutucu fan vibrasyon,
Toz ve kir birikimi

Sogutma fanini degistirin, temiz
tutun.

Kuru ve basingli hava ile temizleyin
Toz ve kir birikimi (39.2x10* ila 58.8x10%Pa (4 ila
6kg.cm? )basing)

Glg
komponentleri

Elektrolitik T

extrott .. Renk solmasi veya koku Kondansatoru degistirin.
kondansator
Frenleme direnci | Topraklama izolasyonu Kuru ve yahtilmis bir yere koyun.

inverterin herhangi bir bélimiini sallamayin veya kesmeyin ve bakim sirasinda
eklenen komponentleri gikarin aksi takdirde inverter hata durumunda ¢alisacak ve
klavye ekraninda hata kodu gosterecektir. Daha da kotis(, ana pargalar veya IGBT
komponenti hasarina neden olabilir.

Farkh olgiimler kullanarak farkli sonug alabilirsiniz. Litfen haraketli bobin kullanin.
Cikis voltajini 6lgmek icin giris gerilim ve kopri gerilimini 6lgmek icin voltmetre
kullanin. Pensampermetre giris-¢ikis akimini ve elektro dinamik glicti 6lgmek igin
tavsiye edilecek en iyi aractir. Kosullar sinirliise kullanicilar bazi zamanlarda 6l¢iim ve
karsilastirma notlari almak igin ayni metreyi kullanabilir.

Dalga testi icin, elektrik osiloskop tarama frekansi 40MHz'den daha fazla olmalidir.
Anlik degisen bir dalga formu icin miilkemmel frekans 100MHz Ustlidiir. Testten once
sebeke elektrik beslemesini izole edin.

Ana devre elektro dlcimi icin tavsiye edilen kablo baglantisi (Sekil 8-1) ve aciklamalari
(Tablo 8-3) asagidaki gibidir:
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Power

Input

SD

T po

e W

o]

@)

Sekil 8-1 Ana devre elektro 6lcimi kablolama tavsiyesi

Tablo 8-3 Ana devre elektro 6l¢iimi agiklamalari

- DO
Ogeler Giris . Dcu Gk terminall
(Guig kaynagi) Ara baglantisi (Motor) ori
o) -
3 non
. MOLIT
5 | A\ —
IS ‘I_"‘|_'_'|_|’_vl T E
:§ g . _/
5|
P
Olciim cihazi |Voltmetre Amper  |Watt DC Volt Amper Watt Volt
metre metre voltmetre metre metre metre metre
Cihaz tipi Haraketli Elektro  |Elektro  |Manyeto Dogrultu [Elektro Elecktro  |[Manyeto
P bobin Manyetik |dinamik |elektrik cu tipi Manyetik |dinamik |elektrik
Toplam flk Toplam
ilk Harmonigin P Toplam DC Harmoni | P Toplam DC
Parametre . . |sanal N : . sanal - .
Sanal degeri . sanal gii¢ | voltaj gin Sanal |, . sanal glic |voltaj
deger degeri deger

Guc¢ kaynagi ciddi 6lgtide asimetrik oldugunda ya da li¢ faz akimi dengesiz oldugunda,
glcll 6lcmek icin elektro-dinamik tipi G¢ fazli wattmetre kullanin. Clink( Griin elektrikli
izolasyon testi ve dielektrik giicii testini ge¢mistir. Buna ilaveten, deneyin ispati yalitim
geriliminin azalmasi ve uygunsuz denemenin Urin arizalarina neden olmasidir. Deney
yapilacaksa sadece uzman kisiler tarafindan yapiimalidir.

Ana devre gerilimi deney ispati yaparken ayarlanabilen kagak akim ve siiresini
kullanmak icin kapasite esdegeri aleti seginiz. Bu deney cihazin 6mriini kisaltir. Ayrica
megaohm metre kullanimindan énce ve megaohm voltaj seviyesinin sistem
degerleriyle eslesmesindan dnce ana devre terminalleri (R, S, T, U, V, W, P1, +,-) kisa
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devre olmalidir. (220V sistemi / Megaohm metre 250V, 380V sistemi / Megaohm
metre 500V, 660V sistemi / Megaohm'luk metrelik 1000V) Kontrol devresi megaohm
metre ile 6l¢lilemez fakat Giniversal 6lgU aleti ile 6lgllebilir (yiksek direng).

Uriintin(380V) topraklama direnci 5 Mohm’dan, kontrol devresi 3 Mohm’dan daha az
olmamalidir.

8.1.3 Duizenli araliklarla cihazi degistirin

Uzun vadeli ve givenilir calismasini saglamak igin, inverterin kullanilan bilesenlerine
periyodik olarak bakimi yapiimalidir. Farkli ortam ve kosullardan dolayi bilesenlerin
omdrleri de farkli olacaktir. Stirekli galismayi saglamak icin kullanicilarin cihaz
degisimlerine bir sonraki tabloyu takip ederek bakabilirler. Buna ek olarak, ¢alisma
ortami, yik durumu ve o anki durumu dikkate alinmalidir.

Tablo 8-4 Parca degistirme programi

Pargalar Standart degistirme yillari
Sogutucu Fan 2~3 yil

Elektrolitik kondansator 4~5 yil

Baski devre karti 5~8 yil

Sigortalar 10 yil

8.2 Depolama ve Saklama

Uriin satin alindiktan sonra hemen kullaniimayacaksa gegici bir siire depolanmasi
gerkmektedir:
® Cevre sicakhginin tanimlanmis aralik iginde olmasi gerekmektedir. Nemli, tozlu,
metal tozu ve kir ile temas halinde olmasini engellemek igin; serin bir yerde saklayin.
e Saklama siiresi bir yili gegerse, kullanicilar elektrolitik kondansatér ozelliklerini
kurtarmak icin test sarji yapmalidir. Giris voltajinin inverterin nominal voltajini
arttirma ihtimaline karsi reglilatér kullaniimaldir. Bu durumda sarj 1-2 saat siirebilir.
® Yukarida tarif edilen test, yilda en azindan bir kez yapilmalidir.
Gerilim testi inverterin dmrini kisaltir. Elektrik yalitim testi igin, 500V’ luk
Megaohm-meter seginiz, toprak direnci 4 Mohm’dan daha az olmamalidir.
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Bolum 9 Kalite Garantisi

Kalite garantisi asagidaki kural ve diizenlemelere gére isleme sokulur:

Garanti suresi sadece inverter ile sinirhdir. Garanti stiresinin baslangi¢c zamani Grliniin
teslim tarihinden itibaren hesaplanir. Uriinlerimiz 12 ay boyunca garantilidir ama
inverter etiketi Uzerinde isaretlenmig Uretim tarihinden itibaren 24 ay1 gecemez.

Asagidaki nedenlerden kaynaklanan arizalar bu garanti siiresince meydana gelse bile,
maliyet kullanicinin sorumlulugunda olacaktir:

Uygun olmayan ¢alisma, izinsiz onarim veya degistirme.

Satandart 6zelliklerin disinda calisma.

Dikkatsiz tasima ve dislirme.

Cihaz eskimesi ve uygun olmayan bir ortamdan kaynaklanan arizalar.

Stirlicu igerisine disaridan giren (b6cek gibi) yabanci maddeler.

Yanlig baglantidan kaynaklanan arizalar.

Bulundugu yerde deprem, yangin, firtina, rlizgar, sel, yildirim, anormal voltaj ve
diger dogal afet veya etkisinden kaynaklanan hasarlar.

Hatali Grtinler icin firmamiz yenisiyle degistirme ve bakim sorumlulugunu
Ustlenir.

Uretici Sorumlulugu

A. Yurtigi

®  Uriind aldiktan sonra 1 ay igierisinde bakim ve iade hakki vardir.

®  Uriini aldiktan sonra 3 ay igerisinde bakim hakki vardir.

®  Uriin alindiktan sonra 12 ay garanti siiresi vardir.

B. Yurtdisi

®  Uriind aldiktan sonra 8 ay bakim hakki vardir.

Hizmet bedeli gercek maliyetlere gore tahsil edilecektir. Herhangi bir s6zlesme varsa,
sozlesme onceligi prensibini takip ediniz.

Ulke genelindeki tim distribitor, Gretici ve sirketimizin acentalari hizmet saglayabilir.

Buna ek olarak:

Sorumluluk dokunulmazligi:

®  Uretici suistimali ve kullanici hatasi sorumlulugumuz disindadir.

® Hasar veya ikincil sebeplerden dolayi olusacak ekipman arizalari nedeniyle sevk
ve hasar tazmin edilmeyecektir.

Kullanici Notlari:

Bu manuel sadece bu serinin inverterleri i¢cin uygulanabilir. Firmamiz Grinlerin 6mri

boyunca inverter icin sorumlu olacak ve teknik hizmet verecek.
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Uriin tasarlanmis ve siki bir kalite kontrol altinda iiretilmektedir. Buna ragmen,
inverter ariza veya hata islemlerinde insan hayatina zarar verebilecek
durumlardan hangisi gerceklesirse ilk 6nce bize danisiniz.

Taslyici cihazlar;

Tibbi cihazlar;

Nukleer eneriji, elektrik gli¢ Unitesi;
Havacilik ve uzay ugus ekipmanlari;

Biitiin emniyet cihazlari;

Diger 6zel amaclar.

Kullanici Beklentisi:

Saygilarimizla, biz Grinlerimize tasarim, performans, kalite ve hizmet konusunda
guveniyor ve kullanmanizi tavsiye ediyoruz. Bizi sectiginiz i¢in firmamiz takdirlerini
sunmaktadir.
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Ek 1 Dis Boyut ve Montaj Boyutu (Birim:mm)

Ek 1 Dis boyut ve montaj boyutu (Birim: mm)

S2R4GB~3004GB/35R5PB:

- W1 3-@d
)
I
!
D N
Inverter Modeli H H1 W w1 D D1 D2 D3 | d
S2R4GB, S2R75GB 1415 | 130.5 | 85 74 113 | 123 | 63 88 | 4.5
$21R5GB, S22R2GB 180 169 115 | 105 150 | 158 | 85 120 | 45
3R75GB/31R5PB,
31R5GB/32R2PB, 180 169 115 | 105 150 | 158 | 85 120 | 45
32R2GB/3004PB
3004GB/35R5PB 195 179.5 | 130 | 1145 | 157 | 167 | 100 | 130 | 5.5
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Ek 1 Dis Boyut ve Montaj Boyutu (Birim:mm)

35R5GB/37R5PB~37R5GB/3011PB:

1 3
fll i1
1l {1
1 1;
it i
i ¢
il 1
Wi )
il

H1

Inverter Modeli H H1 w W1l | D D1 D2 d
35R5GB/37R5PB,
37R5GB/3011PB 270 | 255 | 190 | 175 | 176 | 186 | 122 |7
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Ek 1 Dis Boyut ve Montaj Boyutu (Birim:mm)

3011GB/3015PB~3132G/3160P:

—a

Inverter Modeli H HI W W1 D D1 D2 |d |[d1
ggi;ggggigig’ 373 360 [235 (180 (176 |188 (125 (7 |12
3018G/3022P, 3022G/3030P 420 405 270 200 [218 230 {175 |7 |14
3030G/3037P, 3037G/3045P 503 488 [311 [200 230 [242 (185 8 |14
3045G/3055P, 3055G/3075P 590 |570 [351 200 254 [266 [208 (10 |18
3075G/3093P, 3093G/3110P 698 672 [400 280 60 [272 213 (12 22
3110G/3132P, 3132G/3160P 850 [823 [505 (420 280 [292 199 (12 |22
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Ek 1 D1s Boyut ve Montaj Boyutu (Birim:mm)

3160G/3185P-X~3355G/3400P-X:

LT T
i 11 Il
ALTCRERERDELECORVREDT I IARNR L RORRRABT LR IC
ULRONTODLETPNOUNMLTLARORRONtEONTNRLT
TRGRIVDITIOQUURR L ngRROMt L EggRARI T

d2

D1

Inverter Modeli wi | w2 [ w3 | H1 H2 D1 D2 D3 | di d2
3160G/3185P-X, 3185G/3200P-X,
3200G/3220P-X, 3220G/3250P-X 600 | 200 | 530 | 1380 | 1360 | 400 | 280 | 60 | 3-p14 | 4-p14
3250G/3280P-X, 3280G/3315P-X,
3315G/3355P-X, 3355G/3400P-X 800 | 300 | 730 | 1535 | 1515 | 410 | 288 | 60 | 3-014 | 4-914
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Ek 1 Dis Boyut ve Montaj Boyutu (Birim:mm)

3160G/3185P-V~3355G/3400P-V:

W2 W2

H?
Hi

Inverter Modeli W1l (w2 [H1 H2 D1 (D2 [D3 |d1
3160G/3185P-V, 3185G/3200P-V,
3200G/3220P-V, 3220G/3250P-V
3250G/3280P-V, 3280G/3315P-V,
3315G/3355P-V, 3355G/3400P-V

600 |200 |1056 |1026 (400 (245 |77 |6-914

800 |300 |1210 |1179 (410 |250 |88 |6-914
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Ek 1 Dis Boyut ve Montaj Boyutu (Birim:mm)

3400G-X~3500G-X:

1 e e
(0N 0 AT AT
||II|IIIIIIIII|II|||IIIIIII||II|IIIIIIIIIIIIIHHHIHil

A
ONTAONTIAY | R

[UAICATRIATRTAATR A
[AIRATTATRAATA 0
[Tt
II|III|III|III|IlIlII III|II|||I|||I||II
(e " Il

Inverter Modeli w1

W2

W3

H1

D1

D2

D3

dl

3400G-X, 3500G-X 1000

700

900

1800

480

300

80

4-422
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Ek 1 Dis Boyut ve Montaj Boyutu (Birim:mm)

3160G/3185P~3355G/3400P:

8-dl
I
e
.
I
\\\\\\\ j\\ T
-; -
Gy
= =
< S
mnaenensemamone - -
® AR
1 Illll‘l)llllllllll"lll.
oo 1 LTI
1 LR T
{ LT
1[ IIIILII[IIIIIIIIIIIIII‘
| W |
W1
Inverter Modeli W W1l D H a b (@ d
3160G/3185P, 3185G/3200P,
3200G/3220P, 3220G/3250P 450 [514 ({400 (1600 [400 (315 (30 (13
3250G/3280P, 3280G/3315P,
3315G/3335P, 3335G,3400P 450 (514 ({400 (1800 [400 (315 (30 (13
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Ek 1 Dis Boyut ve Montaj Boyutu (Birim:mm)

3400G~3500G:

& CAUTON
© Pead e mtraston

e s
o v 1 wimne el (e

SN

ALRTRELRLERELVRERRTER TR LRI BE TR R

A

IIIII!IIIIIIIIIIII!HIIIII

Inverter Modeli

3400G, 3500G

1000

700

480

300

80
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Ek 2 Teknolojik Standartlar

Ek 2 Teknoloji Satandartlari

Ogeler

Standartlar

Nominal giris

1AC 200~240V  50/60Hz

voltajl, 3AC 380V~440V  50/60Hz
frekansi
izin verilen 1AC 220: 176~264V, frekans +%5’den az
galisma 3AC 304~456V, gerilim dengesizligi orani %3’den az, frekansi
gerilimi araligl | £%5’den azdir.
IVerter 1 )raGB  [S2R75GB | S21RSGB S22R2GB
modelleri
Motor gikisl
(kW) 0.4 0.75 1.5 2.2
Nominal ¢ikis
B 2.4 4.5 7.0 11.0
inverter 3R75GB 31R5GB/ 32R2GB/ 3004GB/ 35R5GB/
modelleri 31R5GB 32R2PB 3004PB 35R5PB
Motor ¢ikisl
(kw) 0.75 1.5 2.2 4.0 5.5
Nominal ¢ikis
D (A1 2.5 4.0 6.0 9.0 13.0
inverter 37R5GB/ 3011GB/ 3015GB/ 3018G/ 3022G/
modelleri 37R5PB 3011PB 3015PB 3018PB 3022P
Motor ¢ikisl
(kW) 7.5 11 15 18.5 22
Nominal ¢ikis

17.0 25.0 32.0 37.0 45.0
akimi (A)
inverter 3030G/ 3037G/ 3045G/ 3055G/ 3075G/
modelleri 3030P 3037P 3045P 3055P 3075P
Motor gikis
(kW) 30 37 45 55 75
Nominal cikis | o 75.0 90.0 110.0 152.0
akimi (A)
inverter 3093G/ 3110G/ 3132G/ 3160G/ 3185G/
modelleri 3093P 3110P 3132P 3160P 3185P
Motor ¢ikisl
(kw) 93 110 132 160 185
Nominal cikis |, 210.0 253.0 304.0 342.0
akimi (A)
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Ek 2 Teknolojik Standartlar

Ogeler Standartlar

Inverter 3200G/ 3220G/ 3250G/ 3280G/ 3315G/
modelleri 3200P 3220P 3250P 3280P 3315P
Motor cikisl

(kw) 200 220 250 280 315
Nominal cikis | 3¢ 426.0 480.0 520.0 600.0
akimi (A)

inverter 3355G/ 3400G/

modelleri 3355P 3400P 35006

Motor gikisl

) 355 400 500

Nominal ¢ikis

ki (A) 680.0 750.0 900.0

Noml_nal cikis 0 ~ Nominal giris voltaji

voltaj

Asiri yuk Genel amach kontrol igin tipler: 150% 1 dk., 180% 20s;
kapasitesi Sabit basingli su kaynagi icin tipler: 120% 30s, 150% 1s.

el Manyetik akis vektor kontroll

metodu

Frekans arahgi

0.00~650.0Hz (S2R4GB~3004GB/35R5PB);
0.00~400.00Hz (35R5GB/37R5PB~3500G)

Frekans ayar
¢ozlnarlugi

Dijital yonerge +0.01 % (-10°C~+40°C);
Analog yonerge +0.01% (25°C+10°C)

Frekans ayar
¢ozlnarlugi

Dijital referans 0.01 Hz; Analog Referans maksimum referansin
1/1000'i dir.

Cikis frekans
¢ozlnarlugi

0.01 Hz

Frekans ayar
sinyali

0~10V, 020 mA

Hizlanma /

yavaslama 0.1~3600s (Hizlanma ve yavaslama zamani ayri olarak ayarlanabilir)
karakteristigi

Fren Torku ilave fren direnciile, fren torkuna %125 ulasilabilir.

CRT T 4 sabit ve 1 6zel V/F egri se¢cimi

numarasl
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Ek 2 Teknolojik Standartlar

Ogeler Standartlar
Koruma Yiiksek voltaj, diisiik voltaj, akim limitleme, asiri akim, termik yik,
. elektronik termik yik, yliksek voltaj durmasi, veri koruma arizasi,
fonksiyonu .
harici hata.
Ortam -10°C~+40°C
sicakhgi
Nem 5~95% bagil nem ( RH ) (yogusmasiz)
Saklarrja 40°C~+T70°C
sicakhgi
L Deniz seviyesinden en az 1000 metre igeride, tozsuz, korozif gaz ve
Montaj yeri N .. o
dogrudan giines 1sigindan uzak ortamda.
Vibrasyon Yercekimi ivmesinin 0.5’den az oldugu yerlerde.
Koruma IP 20
seviyesi
Sogutma 22 KW altindaki inverter modelleri igin cebri sogutma yapilmalidir.
metodu

Ek 3 Ana Devre Cikis Kablo Secimi (Onerilen)

Cikis kablosunun maksimum uzunlugu (m)
Voltaj Glg lfat_).lo__ Reaktor cikisi yoksa Reaktor cikisi varsa
V) sinifi Olgisi Ekransiz | Ekranli Ekransiz | Ekranl
(kw) (mm?) kablo kablo kablo kablo
(m) (m) (m) (m)
0.4 kW 2.5 110 80 150 105
220 0.75kW 2.5 110 80 150 105
15kW | 4 180 150 230 175
22kW | 4 180 150 230 175
0.75kW 2.5 110 80 150 105
1.5kW 2.5 110 80 150 105
2.2kW 4 180 150 230 175
4kW 4 180 150 230 175
380 5.5kW 4 200 160 250 185
7.5kW 6 200 160 250 185
11kW 6 200 160 250 185
15kW 6 200 160 250 185
18.5kW 10 200 160 250 185
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Ek 3 Ana Devre Cikis Kablo Secimi (Onerilen)

Cikis kablosunun maksimum uzunlugu (m)
Volta] Gug Ifat?,lo_, Reaktdr gikisi yoksa Reaktor gikisi varsa
V) sinifi Olgtsu Ekransiz | Ekranli Ekransiz | Ekranli
(kw) (mm?) kablo kablo kablo kablo
(m) (m) (m) (m)
22kW 16 200 160 250 185
30kW 25 220 180 280 210
37kw 25 220 180 280 210
45kW 35 240 200 320 250
55kW 35 240 200 320 250
75kW 70 260 220 380 260
93kW 70 260 220 380 260
110kW 95 260 220 380 260
132kW 150 260 220 380 260
160kW 185 280 240 440 340
185kW 185 280 240 440 340
200kwW 240 280 240 440 340
220kwW 150*2 300 260 500 400
250kW 185*2 320 280 550 430
280kW 185*2 320 280 550 430
315kW 250%*2 320 280 550 430
380 355kW 325%2 320 280 550 430
400kW 325%2 320 280 550 430
500kW 325%2 320 280 550 430
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Ek 4 MODBUS Haberlesmesi

Ek 4 MODBUS Haberlesmesi

Bu serideki inverterlerde programlanabilir kontrolér (PLC) ve MODBUS haberlesme
kullanarak seri haberlesmesi yapabilirsiniz.

MODBUS Haberlesme Kompozisyonu

MODBUS bir adet MASTER PLC ve 1’den 31’e kadar SLAVE modiilden olusur. Master
ve slave birimler arasindaki sinyal iletiminde, master daima iletimi baslatir ve slave
birimler buna cevap verir. Master, bir seferde bir Slave (nitesi ile sinyal naklini
gerceklestirir. Bu nedenle, farkli adres numaralari 6nceden her slave birimine atanir ve
master sinyal iletimini gerceklestirmek icin bir slave numarasi belirtmek gerekir.

Slave, Master biriminden aldigi komut islevini yerine getirir ve Master tekrar cevap
verir.

MODBUS Haberlesme Sartnamesi
Arayiz RS-485

Start-stop senkronizasyonu Asenkron, yari dublex haberlesme.

Baud rate: 1200/2400/4800/9600/19200/38400
Veri uzunlugu: 8 bit sabit.

Parite secimi: EVEN / ODD / NONE

STOP bit: 1 bit sabit.

Haberlesme parametreleri

Haberlesme Protokolleri MODBUS ile uyumlu

Baglanan maksimum birim
sayisl

31

MODBUS Haberlesme Terminalleri

MODBUS haberlesme fonksiyonu kullanin. Litfen terminal 485+, terminal 485- ve PLC
baglantisi yapin. PLC'ye bagl birden fazla invertor varsa, terminal direnci asagidaki gibi
ACIK pozisyonda olmalidir. (Terminal direnci sadece 35R5GB / 37R5PB ve Uzeri
modeller igin)
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Ek 4 MODBUS Haberlesmesi

SW4
ON

OFF
RS-485

Terminal direng sivici

Haberlesme Kablolamasi ile ilgili not:

(1) Haberlesme kablolari, ana devre ve diger gli¢c kaynagi kablolarindan ayriimaldir.
(2) Haberlesme kablolari ekranh olmalidir ve diger terminallerin bozucu etkisini
azaltmak icin ekran tabakasi inverterin GND terminaline baglanmalidir.

PLC ile haberlesme sirasi:

1. Gli¢ kaynagi enerijisini kesin PLC ile RS485 terminaline baglamak icin korumali kablo
kullanin.

2. Inverter enerjisini verin;

3. Klavyeyi kullanarak haberlesme parametrelerini ayarlayin (P0.01, P0.02, P0.04,
P7.00, P7.01, Pb.00~Pb.07)

4. PLC ve baglantili invertor arasindaki iletisimi gerceklestirin.
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Ek 4 MODBUS Haberlesmesi

MODBUS Haberlesmesi Parametre Ayarlari
PLC ile haberlesmede, inverter programlanmalidir. Burada énceden modifiye edilmesi
gereken bazi iletisim parametreleri vardir.

“0” ¢alisma sirasinda yazmak miimkiindiir; “x” ¢alisma sirasinda yazmak mimkiin
degildir fakat dururken mimkandir.

Fonksiyon [Parametre N Fabrika |Degisim [MODBUS
kodu ismi degeri [izni addresi
0: Bos
1: Dahili Potansiyometre
2: Terminal All
3: Terminal Al2
4: Pals girisi
Frekans >: Seri haberlesme * 0002H frekans
NOT 1 .
P0.01 aya(rj 1 6: Coklu hiz galismasi 1 X ?)iafsl:jg(;:OH
moau 7: Terminal Up/Down oz
8: Programlanabilen
calisma (PLC)
9: PID
10: Salinim frekansinda
calisma
0002H
Frekans haberlesme
P0.02 ayar 0~6 ile ayni 0 X
modu 2 fre.kan5|
talimatlari
0: Klavye kontroli
1: Terminal kontroli 1
(STOP pasif)
Calisma 2: Terminal kontroli 2
komut (STOP aktif) ﬁ(;(k))iljlesme
P0.04 kontrol 3: Seri haberlesme 1 0 X .
. kontrol talimati
modu (STOP pasif) . .
sec¢imi 4: Seri haberlesme 2 calisma sinyali
(STOP aktif)
5: Terminal kontrolu 3
(STOP ve JOG gegersiz)
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Ek 4 MODBUS Haberlesmesi

Fonksiyon |Parametre e el Fabrika |Degisim [MODBUS
kodu ismi degeri [izni addresi
0: PID besle-me5| 0004H
Besleme LAl Terminal PID'den
P7.00 L 2: AI2 Terminal 1 x -
secimi 3: Pals 0~1000 |Ig0|I|
4: Seri haberlesme 0.07100.0%
0: All Terminal
1: AI2 Terminal
2: Seri hab'erle§me . 0003H
3: Pals geribeslemesi
haberlesme
Geribesle 4: |AIL-AR| PID geri
P7.01 me segimi >: Rezerve ! X beslemesi
6: AlL+AL2 0~1000 ilgil
7: MIN{ Al1, AI2} 0.0~100.0%
8: MAX{ Al1, AI2} ' :
9: PG veya tek faz hiz
olglim girisi
MODBUS 0:1200 1:2400
Pb.00 Baud rate 2:4800 3:9600 3 X
secimi 4:19200 5:38400
* NOTE 2
Pb.01 MOD?US 0~31  *NOTE3 1 x
adresi
MODBUS 0: Even parity
Pb.02 parite 1: Odd parity 0 X
segimi 2: No parity * NOT 2
Haberles 8 zlaor?wgr? asimi yok;
Pb.03 me zaman | _.. ’ 0.0s o
asimi Diger: zarrlan a?§|m|
degeri algilama suresi
Cevap
Pb.04 gecikme 0-500 ms 5ms X
suresi
Haberles
me 0:0.01 Hz * NOT 4
Pb.05 frekansi 1:0.1Hz 0 X
talimati
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Ek 4 MODBUS Haberlesmesi

Fonksiyon [Parametre Avar arahi Fabrika |Degisim [MODBUS
kodu ismi 4 & degeri [izni addresi
C/le(r)iDBUS 0: EEPROM kaydetmez
Pb.06 1: Dogrudan EEPROM 0 x
saklama
o kaydeder
segimi
0: Hata olusturmamak
ve ¢alisma Uzerinde
Pb.07 iclc;(i:ata tutmak 0 x
: 1: Hata olusturmak ve
durmak

* NOT 1: Sadece haberlesme fonksiyon parametrelerini se¢in: P0.01, P0.02, P0.04,
P7.00, P7.01, MODBUS (0001H-0004H) inverter tarafindan mesaj yazma kabul edilecek
veya bir hata verilecek “02H".

* NOT 2: Eger MODBUS Baud Rate ve MODBUS Parite degistirildiyse, yeni
parametreler inverter kapatilip yeniden baslatilincaya kadar etkin olmayacaktir.
Master ve Slave icin ayni haberlesme parametrelerini ayarlamalisiniz. Aksi halde
aralarinda haberlesme zorlasacak veya haberlesme hatasi verecektir.

* NOT 3: Eger inverterin MODBUS adresi ‘0’ olursa inverter Master biriminin
gonderdigi mesaji kabul etmeyecektir. Adres degistirildigi zaman etkinlesecektir.

* NOT 4: Diger serideki inverterler ile uyumlu olmasi igin, frekans referans birimini
dikkatli seginiz. Eger Pb.05= ‘1’ yaparsak, gonderilen deger 01F4H ‘50.00 Hz’ olan
referans frekansi ile esit olacaktir. Ancak Pb.05=0 yaparsak, génderilen deger 01F4H
‘5.00 Hz’ olan frekans referansi ile esit olacaktir. 50.00 Hz olarak frekans referansini
ayarlamak istiyorsaniz, haberlesme degeri 1388H olmalidir.

Haberlesme siiresini sinirlamak

Haberlesme parazitlerinden kaynaklanan paket kaybi oranini azaltmak ve optimum
haberlesme etkisine ulasmak igin, liitfen master adresi icinde ihtiyaca gére haberlesme
surelerini sinirlandiriniz, boylece veri gonderme ve alma normal siireci saglanmis olur.

Pb.00 MODBUS Baud M|r3|mum haberlesme Onerilen haberlesme siiresi
rate se¢imi periyodu (kontrol metodu sinirl degil)
(Even parite kontrolii)
0:1200 220ms 250ms
1:2400 110ms 150ms
2:4800 65ms 100ms
3:9600 50ms 90ms
4:19200 35ms 80ms
5:38400 17ms 50ms
*Notlar:

Parite kontrollinii segerek, kullanici hizli haberlesme yaniti elde edebilir. Minimum
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Ek 4 MODBUS Haberlesmesi

haberlesme siiresi master biriminden veri gonderme ve slave biriminden dogru veri
alma arasindaki siire araligidir.
Haberlesme periyodu 1’den daha kisa ise master birimi diizensiz kodlu veri alabilir iki
MODBUS mesaji arasinda belirtilen zamani tutmak gerekir.

PLC—» Inverter Inverter »PLC PLC —» Inverter
gonder | covapver [ [ gender [ yms)
.|| |-Il-|-4b-|
v v 'y -
3.5 karakter Pb.04 3.5 karakter 5ms'den fazla
cevap
gecikme
suresi

inverter Addresi: (0~31)
inverter adres degeri ‘0’ yapilirsa, yayin modunda, Master ayni

anda mesaj gbnderir, inverter Master igin bir yanit vermeyecektir.
Desteklenen MODBUS talimatlari...

Slave Adresi

Fonksiyon Kodu

icerik
CRC (Hata kontrol)
Talimat uzunlugu| Dogru cevap Anormal
\Verinin  [Verinin  |Verinin  |Verinin  |Verinin  |Verinin
. minimum [maximumminimum [maximumjminimum maximum
Talimat No Fonksiyonlar numarasi-numarasi-numarasi-numarasi-numarasi-numarasi-
(16 bit) 6geler bir [6geler bir [6geler bir [6geler bir [6geler bir |6geler bir
mesaj mesaj mesaj mesaj mesaj mesaj
tarafinda [tarafinda ftarafinda ftarafinda [tarafinda ftarafindan
n islenmis|n islenmis|n islenmisin islenmis|n islenmisfislenmis
Kayit tutma
03H nayit tu 8 8 7 7 5 5
iceriginin ¢ikigini oku
06H Tek bir kayda yazmak |8 8 8 8
08H Geri dongu testi 8 8 8 8 5 5
10H Kayit tutmayi yazma |11 11 8 8 5 5

CRC kontrolii: CRC-16 asagidaki gibi hesaplanir:
1. Genel CRC-16 hesaplama sonucu baslangi¢ degeri "0" iletisim terminali baslangi¢
degeri "1" dir, (16-bitin her biti "1"dir).

2. Haberlesme sinirinin LSB degeri hesaplanan sonucun MSB degeridir. MSB ve LSB

anahtarlamasi ile CRC-16 degerini hesaplayin.
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Ek 4 MODBUS Haberlesmesi

3. Mesaj yanitlarinin CRC16 degeri haberlesme sinirinin alinan CRC16 degeri ile
karsilastirilarak hesaplanmalidir.

isaretsiz CRC16(unsigned char*uptr, unsigned int ulenth)

{

unsigned int crc=0xffff ;
unsigned char uindex ;
if(ulenth>=9)

{

}

ulenth=9;

while(ulenth!=0)

{

}

return(((crc&0x00FF)<<8) | ((crc&0xFF00)>>8));

crch=*uptr;
for(uindex=0; uindex<8;uindex++)

{
if((crc&0x0001)==0)

{
crc=crc>>1;
}
else
{
crc=crc>>1;
crc=0xa001 ;
}
}
ulenth-=1;
uptr++;

Talimatlar Ornegi

Tutulan Kayitlari Okuma [03H]
Belirtilen sayinin icerigi MODBUS adresi Gizerinden okunur. Tutulan kayitlarin igerigi
sirasiyla 8 bit Uist ve 8 bit alt olarak ayarlanmistir ve bu sirayla mesaj cevap verileri

gelir.
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Ek 4 MODBUS Haberlesmesi

Ornek: Slave 1 galisma durumunu okuma

Mesaj Komutu MNormal mesaj cevabl Anormal mesaj cevabl
Slave Addresi | 01 Slave Addresi | 01 Slave adresi | 01
Fonksiyvon kodu| 03 Fonksiyon kodu | 03 Fonksiyon kadu | 83
Baslama | Ust 00 Weri NMo. 02 Hata kodu 03
Mo Alt | 20 Ust | 00 H Ost | 01
Dala — CRC —
) Ust 00 Lower | (21 Alt K3
Miktar
Alt 01 CRC Ust| 79
CRC
Ust 85 Lower | D4
CRC
Alt co
Note Veri numarasi ¢ift komut mesaj miktar

Tek bir kayda yazmak [06H]

Tek belirtilen veri 6gesi belirtilen kayda yazilir, belirtilen veri belirtilen kayitta saklanir.
Bu st 1 bayt diizen ve alt 1 byte MODBUS yazmag adres tablosunda yazili veri
dgelerini diizenlemek icin gereklidir. Ornek: Baglangig slave 1.

Komut Mesaij Normal Mesaj Cevabi Anormal Mesaj Cevabi
Slave Addresi | 01 Slave Addresi 01 Slave Addresi | 01
Fonksiyon Kodu | 06 Fonksiyon Kodu | 06 Fanksivon Kadu | 86
Baslama | Ust o0 Baslama| Ust 0o Hata Kodu a0

Mo Alt 01 No Alt 01 CRC Ust 42

CRC -
) Ust | 00 . Ust 0o Alt 0
Miktar Miktar -

Alt | 01 Al 01
g Ust 19
CRC Ust 19 CRC :
Alt | CA Alt | CA

Geribesleme Dongiisii Testi [08H]

iletilen mesaj bir cevap mesaji olarak degismeden geri déner. Bu test Master ve Slave
arasindaki sinyal iletisimini kontrol etmek icin kullanilir. Test verileri herhangi bir
degeri kullanabilir.
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Ek 4 MODBUS Haberlesmesi

Ornek: Slave 1 ile déngi testi

Komut Mesaji Normal Mesaj Cevabi Anormal Mesaj Cevabi
Slave Adresi| 01 Slave Adresi| 01 Slave Adresi | 01
Fonksiyon Kadu 08 Fanksiyvan Kadu 08 Fanksiyvon Kadu a8
Test | Ust a0 Test | Ust 0o Hata Kodu 03
NO. | Al oo NO. | Al oo . Ust | 06

- - CRC
Test | Ust 12 Test | Ust 12 Alt 01
Data | Alt | 34 Data | Alt | 34
. Ust | ED . Ust | ED
CRC - CRC -
Alt 7C Alt 7C

Belirtilen MODBUS Kaydini Yazmak [10H]

Haberlesme parametreleri 6zel MODBUS adresinde saklanir, listede veri depolama
adresi MODBUS olmalidir. Bu st 1-byte sirasina ve alt-1 bayt tutma kayit
numaralarina yazili verilerin diizenlenmesi gereklidir.

Ornegin: frekans referansi 50.00 Hz'dir.

Komut Mesaiji Normal Mesaj Cevabi Anormal Mesaj Cevabi
Slave Adresi 01 Slave Adresi 01 Slave Adresi | 01
Fonksiyon Kodu| 10 Fonksiyon Kodu 10 Forksiyon Kodu | 90
Baslama Ust 00 Baslama. Ust 00 Hata Kodu 03
No. At 02 No. Alt 02 Ust
! __ CRC |- | 9C
, Ust | 00 _ Ust | 00 Alt | o1
Miktar Miktar
Alt 01 Alt 01
Veri No. 02 Ust | AD
e CRC |
. Ust 13 Alt a0
Veri
Alt 88
Ust | AA
CRC
Alt E4
Not: Veri numarasi ¢ift komut mesaj miktarina sahiptir.

EEPROM Komut Verisi Kaydetme [10H]

Fonksiyon parametreleri iceren MODBUS kayit adresi, 6zel adres 0xO0FF'e saklanir ve

MODBUS kayit parametreleri EEPROM’a kaydedilir. Cogunlukla klavyenin "Enter" tusu
ile yapilir. Enerji kesildikten sonra veriler kaybolmaz. Kaydedilen verilerin icerigi sirayla
ylksek 8-bit ve dusiik 8-bit tarafindan dizenlenmistir. Adres OXOOFF verisi Pb.06 =0

kaydetmek icin atanmistir. Ornegin: 30.00 Hz referans frekansi EEPROM igine
kaydedilir.

221



Ek 4 MODBUS Haberlesmesi

Komut Mesaji Normal Mesaj Cevabi Anormal Mesaj Cevabi
(Frekans Referansi Yazmak) (ENTER) (Dustilk Volta] Yazma)
Slave Adresi 01 Slave Adresi 01 Slave Adresi | 01
Fonksiyon Kodu| 10 Fonksiyon Kodu| 10 Fonksiyon Kodu | 90
Baglama | Yiksek | 01 Baglama | Yiksek | 00 Hata Kodu | 23
No. |Disik| 00 No. |Disik| FF CRe YKok oD
i Yiksek | 00 . Yiksek | 00 Diisiik | D9
Miktar — Miktar —
Dislk| 01 Disuk| 01
Veri No. 02 Veri No 02
Veri Yl.,.kt‘s.e..k 0B Veri ‘r’l{ksfk 01
Disuk| B8 Disuk| 00
Yuksek | B1 Yiksek | B3
cRC Dusik| D2 eRe Diustk| CF

Register 2 Yazmak [10H]: Bu islem ile, eylem komutu (0001) ve referans frekansi
(0002) degeri ayni anda degistirilebilir;

Notlar:

Ayni anda seri iletisim olarak galisma kontrol modu ve frekans ayar modunu
ayarlamalisiniz.

Ornek: Baslama No.1 saat yoéniinde calistirarak inverterin frekansini, 50HZ olarak
ayarlayin. (Pb.05 =0)

Komut Mesaj Normal Mesaj Cevabi Anormal Mesa] Cevabl
Slave Adresi 01 Slave Adresi | 01 Slave Adresi| 01
Fonksiyon Kodu | 10 Fonksiyon Kodu | 10 Fonksiyon Kodu | 90
Baslama |YUksek| 00 Startin |Yiksek | 00 Hata Kodu 03
No. | Diigik | 01 g No. |Disik | 01 R |Ykssk| 0C
. Yiksek| 00 ) Yiksek | 00 Dustk | 01
Miktar Dustk | 02 Miktar Dosik| 02
Veri N?_ 04 CRC ‘r’L.llksiak 10
Yiksek | 00 Distik | 08
.| Dusik | 01
Vel Niksek| 13
Dusik | 88
Yuksek | 6E Nol: Veri numaras ¢ift komut mesaj miktarina sahiptir.
CRC Dusik | F5
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EK 4 MODBUS Haberlesmesi

eVeri Listesi:

eKomut Verisi (Sadece yazmak miimkiindiir)

Adresi ismi BIT ‘ Agiklamalari
0000H (Rezerve)
0 Run(galistirma) komutu (1: Run 0: Stop)
1 Geri komutu (1: geri 0: ileri)
2 Harici hata (1: Harici hata [EFO])
3 Hata reset (1: Hata reset)
4 Coklu fonksiyon referansi 1 (P3.01 X1 Terminal
fonksiyonu)
5 Coklu fonksiyon referansi 2 (P3.02 X2 Terminal
fonksiyonu)
6 Goklu fonksiyon referansi 3 (P3.03 X3 Terminal
Run fonksiyonu)
0001H isletim Coklu fonksiyon referansi 4 (P3.04 X4 Terminal
sinyali / fonksiyonu)
3 Coklu fonksiyon referansi 1 (P3.05 X5 Terminal
fonksiyonu)
9 Goklu fonksiyon referansi 6 (P3.06 X6 Terminal
fonksiyonu)( Sadece 35R5GB/37R5PB ~ 3500G)
A Coklu fonksiyon referansi 7 (P3.07 X7 Terminal
fonksiyonu) ( Sadece 35R5GB/37R5PB ~ 3500G)
B Coklu fonksiyon referansi 8 (P3.08 X8 Terminal
fonksiyonu) (Sadece 35R5GB/37R5PB ~ 3500G)
C-F (Rezerve) *NOT 1
0002H Frekans Birim sabit Pb.04 tarafindan segilir. *NOT 2
Referansi
Haberlesme PID geribeslemesi,
0003H Veri araligi 0-1000 (0.0 ~ %100.0)
Klavye ile izleme PID geribildirim igin PC.15 degerini 1 yapin.
Haberlesme PID beslemesi,
0004H Veri araligi 0-1000 (0.0 ~ %100.0)
Klavye ile PID beslemesini izlemek i¢in PC.16 degerini 1
vapin.
0005-001FH (Rezerve)

*NOT 1: Ayrilmis BIT genelde "0" yazar.
*NOT 2: Haberlesme frekans referansi maksimum frekanstan fazla ise, haberlesme
komutu inverter tarafindan kabul edilmeyecektir.
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*NOT 3: Sadece yazih ‘register’lar okundugu zaman, inverter ariza igerigi ‘02H’ ile
cevap verir.

Parametreleri kaydetmek [Talimat girin] (Sadece yazmak igin)

MODBUS adresi | Isim Aciklama Ayar Araligi ilk Deger

Verileri EEPROM’a
OOFFH Talimat Girme |yazmak ve 0100H ~ 1004H -
kaydetmek

RAM’de saklanan verileri EEPROM’a kaydetmek icin, OxOOFF'e kayitl MODBUS
adresine karsilik gelen verileri yazar ve kaydeder.

EEPROM 6mrii yaklagik 100 bin keredir. Yani siirekli veri kaydetme talimati
kullanmayin.

Veri kaydetme talimat fonksiyonu klavyenin "ENTER" tusu fonksiyonu gibidir. "ENTER"
tusuna basarak EEPROM igindeki parametre degerini degistirip kaydedebilirsiniz.
MODBUS adresi OxO0FF 6zel RAM verisini kaydetmek icin tasarlanmistir. Sadece
yazilabilen bu adresi okursaniz; yanlis adres yanit yazma hatasi olusacaktir
(Haberlesme hata kodu numarasi 02H).

eizleme Verisi (Sadece okunabilir)

Adres isim BIT Agiklama
0 Calisma sirasinda 1: Calisma
1 Geri ¢alisma sirasinda 1: Geri
2 Reset sirasinda 1: Reset
3 Hata 1: Hata
4 Uyari 1: Uyan
5 Cok fonksiyonlu kontak ¢ikisi 1
(1: DO ON (kapah) 0: OFF (agik))
0020H Durum Cok fonksiyonlu kontak gikigi 2
sinyali 6 (1:Y1 ON(kapali) 0: OFF (agik))

(Sadece 35R5GB/37R5PB ~ 3500G)

Cok fonksiyonlu kontak ¢ikisi 3
7 (1:Y2 ON(kapali) 0: OFF (agik))
(Sadece 35R5GB/37R5PB ~ 3500G)

8-F (Rezerve)
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Adres

isim

BIT

Aciklama

0021H

Hata
actklamasi

Asiri akim (OC)

Hizlanmada asiri gerilim (Oul)

inverter asiri yiik (OL2)

inverter asiri 1sinma (OH1)

Yavaslamada asiri voltaj (Ou2)

Sabit calismada asiri voltaj (Ou3)

Hall akimi kontrol hatasi (HE)

Harici hata (EFO~EF1)

Donanim hatasi (CCF3~CCF6)

Motor asiri yiik (OL1)

giris/cikis faz kaybi veya dengesizligi (SP1~SP2)

Duslik voltaj sirasinda (Uul)

Kontrol giic kaynagi diistik gerilimi (Uu2)

Sarj devresi duslik gerilimi (Uu3)

mlglo® > v|lo|v|lo|jvu|ld|lw|Nn|k|o

Topraklama (GF) veya kisa devre yiikii (SC)

n

Klavye iletisimsizligi veya anormal iletisim
(CCF1~CCF2)

0022H

Uyari
actklamasi

Bara duisuk gerilim uyarisi (Uu)

inverter asiri yiik uyarisi (OLP2)

Analog giris Al1 anormal (AE1)

Analog giris Al2 anormal (AE2)

inverter asiri 1sinma uyarisi (OH2)

unblw N|FRL| O

(Rezerve)

)]

Mantiksiz fonksiyon ayarlama, SS0-2 ve TT0-1
tamamen ayarlanmamis (SF1)

Calistirma modu terminal ayarina karsilik
gelmiyor (SF2)

Cikis terminal fonksiyon segimi 27, 28 ‘3’(i
bulmuyor (SF3)

9-F

(Rezerve)

0023H

Kompanzasyon 6ncesi frekans referansi

0024H

Kompanzasyon sonrasi frekans referansi
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Adres isim BIT Aciklama
0025H All analog giris (V)
0026H Al2 analog giris (V)
0027H Cikis akimi (A)
0028H Cikis voltaji (V)
0029H Referans frekansi (Hz)
002AH (Rezerve)
0 Terminal X1 1:Kapali 0:Acik
1 Terminal X2 1: Kapal 0: Acik
2 Terminal X3 1: Kapali 0: Acik
3 Terminal X4 1: Kapali 0: Acik
4 Terminal X5 1: Kapal 0: Acik
Terminal X6 (Sadece
5 35R5GB/37R5PB ~ 1: Kapali 0: Acik
3500G)
Terminal X7
6 (Sadece35R5GB/37 | 1:Kapalh 0: Acik
R5PB ~ 3500G)
Terminal X8 (Sadece
7 35R5GB/37R5PB ~ 1: Kapali 0: Agik
co2mi| T 2
8 Terminal DO 1: Kapal 0: Acik
Terminal Y1 (Sadece
9 35R5GB/37R5PB ~ 1: Kapali 0: Acik
3500G)
Terminal Y2 (Sadece
A 35R5GB/37R5PB ~ 1: Kapali 0: Acgik
3500G)
B Role 1 1: Kapali 0: Acik
Réle 2 (Sadece
C 35R5GB/37R5PB ~ 1: Kapal 0: Acik
3500G)
D-F (Rezerve)
002CH (Rezerve)
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Adres isim BIT Aciklama
0 DO 1:“ON” 0:“OFF”
Y1(Sadece35R5GB/3 | . , .., PR
1 7RSPB~ 35006) 1:“ON 0:“OFF
Cok Y2(Sadece35R5GB/3
fonksiyonl | 2 7R5PB ~ 3500G) LON O:"OFF”
002DH u cikis - i~ n prpp—
s 3 Role 1 1:“0ON 0:“OFF
terminali
monitér Réle 2(Sadece
4 35R5GB/37R5PB ~ 1:“ON” 0:“OFF”
3500G)
5-F (Rezerve)
002EH~
0030H (Rezerve)
0031H DC bara voltaji
0032H Cikis torku
0033H D6nus hizi (r/min)
0034H Referans hizi (r/min)
0035H Dogrusal hiz (m/s)
0036H Referans hat hizi (m/s)
0037H Cikis Gicu
0038H PID geribeslemesi (% )
0039H PID beslemesi (% )
003AH Ayar uzunlugu
003BH Aktiiel uzunluk
003CH Harici sayim
003DH~
003FH (Rezerve)
0040H~ .
004CH Terminal durumu, 0040H ~ 004CH karsilik gelen BITO ~ BITC 002BH
004DH~
0OFEH (Rezerve)
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oMODBUS register adresi:

Fonksiyon Parametre No. (DEC) MODBUS register adres No. (HEX)
(ENTER veriyi kaydeder) (OOFFH)
(Sadece yazma verisi) (0001H~001FH)
(Sadece okuma verisi) (0020H~004FH)
P0.00~P0.22 0100H~ 0116H*
P1.00~P1.16 0200H~ 0210H
P2.00~P2.34 0300H~ 0322H
P3.00~P3.26 0400H~ 041AH
P4.00~P4.25 0500H~ 0519H
P5.00~P5.36 0600H~ 0624H
P6.00~P6.11 0700H~ 070BH
P7.00~P7.18 0800H~ 0812H
P8.00~P8.04 0900H~ 0906H
P9.00~P9.09 0OAOOH~ 0AO9H
PAOO~PA.09 0BOOH~ 0BO9H
Pb.00~Pb.06 0COOH~ 0CO8H
PC.00~PC.22 ODOOH~ 0D16H
Pd.00~Pd.19 OEOOH~ OE13H
PE.O0~PE.12 OFOOH™~ OFOCH
PF.00~PF.03 1000H~ 1004H
(Rezerve, parametre uzantisi icin) |(1100H~FFFFH)

*Not

Fonksiyon tablosunda, MODBUS adresi kurallari kodlama:

Yuksek 8 bit HI = (Parametre grup numarasi + 1)
Dusuk 8 bit LO = (Fonksiyon parametre numarasi)

P0.11 fonksiyon parametresi sadece okunabilir. Buna ilaveten PF fonksiyon grubu

yazilamaz ve okunamaz.

Okunan sakli adres haberlesme hata kodu “02H” dénecektir.
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e MODBUS ile cevap hata kodlari
Hata kodu Hata aciklamasi
01H Fonksiyon hatasi
Kaydedilmemis fonksiyon kodu, 03H,08H,10H disinda
Register No. hatasi kabul edilmeyen register numarasi
02H Register adresi yok, register adresi 0000.
Sadece yazilan MODBUS adresini okuma [0xO0FFH] .
MODBUS adresi iletisim fonksiyonunu agmaz. (*NOT 1)
Veri uzunlugu hatasi
03H e
Veri 6gelerinin hatasi<1 veya >2
21H Parametre ayarlama hatasi
Yuksek/dustk limit ayarlama hatasi. ( *NOT 2)
Yazma modu hatasi
Calisma durumunda degistirilemez parametre verilerini yazmak
(*NOT 3)
22H Parametre yazilmasi korunacaktir. Kayit yazma devre disidir
(* NOT 4)
Sadece okunan register adresine veri yazmak/
“CCF3” hatasi sirasinda EEPROM igerigine veri yazmak
Dusuk gerilim sirasinda veri yazmak.
23H L .. .
Duslk gerilim sirasinda veri kaydetmek.
Veri klavye ile kaydedildiginde, haberlesme verisi yazmak.
24H . .
(Hata resetleme sirasinda, gii¢ kaybi veya veri kaydetme).
25H CRC kontrol hatasi.( *NOT 5)

*NOT 1: P0.01 ve P0.02 diger frekans ayar modlari degilde, seri iletisim modu secmek
icin MODBUS adresine haberlesme referans frekansi 0002H yazin. P0.01 veya P0.02
haberlesme fonksiyonu ayarlayin. P0.04 diger kontrol modu secimlerinden degildir,
seri haberlesme modunu seginiz ve Modbus adresi 0001H ile ¢alistirma komutunu
yaziniz.

* NOT 2: Yazil deger, Uist ve alt sinirlarinda oldugunda veya iliskili parametrelerle

sinirlama yapildiginda, MODBUS cevap hatasi disinda oldugunda "21H" kodu olusur.

Ayrica, kayitlarin degerleri degismez.

* NOT 3: inverter calisma durumunda iken veri yazma. Fonksiyon parametre
tablosunda veri yazma etkinlesir. Once siiriiciiyi durdurmak ve daha sonra verinin
degerini degistirmek i¢in veri degistirilmesi gerekiyor.

* NOT 4: Parametreler PF.01 parametresi tarafindan korunan veriyi yazar, PF.01 sifira
ayarlanirsa, korumali bir veri degistirilebilir.

* NOT 5: CRC16 hata kontroli oldu. Kullanici hata ayiklamasi igin inverter “25H” hata

229



EK 4 MODBUS Haberlesmesi

kodu ile cevap verir.
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Ek 5 Klavye Montaj Olciileri (Birim: mm)

Ek 5 Klavye Montaj Olgiileri (Birim: mm)

73%0.2

' >> I JOG B ENTER

i RUN i m ;.S[:l;l;i

Sekil A5-1 S2R4GB~3004GB/35R5PB klavye montaj dlcileri
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RUN FWD REV REMOTE TRIP

128x0.2

78+0.2

< >

Sekil A5-2 35R5GB/37R5PB~3500G klavye montaj 6lguleri
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Ek 6 Inverter Garantisi

iEk 6 inverter Garantisi

Kullanici Adi:

Kullanici Adresi:

iletisim: Tel:

Posta kodu: Fax:

Tipi: Numara:
Satin alma tarihi: Ariza tarihi:

Ariza durumu

Motor: KW Kutup Motor kullanimi:

Ariza tarihi: Girig gici  ylkstz  yuklu % Digerleri:
Ariza olgulari:

Ariza gostergesi: OC  OL OU OH LU Yok Digerleri:

Kullanilan kontrol terminalleri:

Reset islemi: olabilir ~ olamaz | Cikis voltaji: ... Volt Yok
Calisma sliresi: ... saat Hata frekansi:

Kurulum durumlari
Kaynak voltaji U-V VvV, V-W V,W-U Vv
Gevirme kapasitesi: inverter topraklamasi: Var Yok
KVA
Gugcten uzakhg: ..m Motordan uzakligi: ..m
Vibrasyon: Yok Genel Glgcli | Toz: Yok Genel Cok

Diger durumlar:

A m e o e e
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